A

ASTRAADA

Instrukcja obstugi

Przemienniki czestotliwosci
Astraada DRV-24

Witascicielem marki Astraada jest fi rma ASTOR




Informujemy, ze seria DRV-24 wychodzi z naszej oferty wraz z dniem 31.01.2027, bezposrednim nastepca se-
rii DRV-24 jest seria DRV-240, mogq Paristwo zapoznac sie z warunkami migracji w ponizszym linku:
Migracja systemdw opartych na przemiennikach Astraada DRV-24 do serii DRV-240

DRV-24 bedzie wspierane serwisowo do 2031 roku.

Wszelkie prawa do niniejszej instrukcji sg wtasnoscig firmy ASTOR Sp. z 0.0.
(okreslanej w dalszej czesci jako ASTOR).

Wszelkie prawa zastrzezone. Kopiowanie niniejszej instrukcji lub jej fragmentow
bez pisemnej zgody firmy ASTOR jest zakazane.

Firma ASTOR zastrzega sobie prawo do dokonywania zmian technicznych badz modyfikacji
zawartosci niniejszego dokumentu bez uprzedniego powiadamiania.

Wydanie 11.2026


https://www.astor.com.pl/poradnikautomatyka/migracja-systemow-opartych-na-przemiennikach-astraada-drv-24-do-serii-drv-240/

Astraada DRV-24 Spis tresci

Spis tresci

1. STOUKI DEZPIECZEASIWA ....cveveveceercecee ettt see s st sae e sse bt es s s s s st et s e e e s s s et et s sssesessesesesssaessssnaesasansessans 7
1.0, BEZPIECZEASTWO ..vvieuiieiieeitieiteesitestteste e te et ete e s bt asteesateesae e bt eseesseesseesaeesabesaseeabeenbeenbe e baensaeesbensseesseenteenseanes 7
1.2, SYMDOIE OSTIZEGAWCZE ....ouvveiveeieieeiieeie ettt et et s e e et e e ae e bt e saeesatesabesabesabeesbeenbeenbaenssensaeesseassaanseenseanns 7
1.3, SPOUKI OSTFOZN0SC 1uvvuvvvvsiveressesseessessse s sste st sse st ss bbb s b s s b s bbbt b b s bbb e b b st s st sasbanen 8

1.3.1. DOSAWA 1 INSEAIACTA .veeuvieiieiieniieeieeie ettt ettt se e s e s te st e et e et e et e e beesbeesseaesaeesaeenbeesaeesseesanesasesasenans 8

1.3.2. Pierwsze uruchomienie i eksploatacja urzadzenia

1.3.3. Konserwacja i Wymiana podzeSPOTOW ........coceereeriinierienieeieeieeie ettt sae e et e sanesanesnesanes 9
1304, ULYHIZACIA tveeveetieeiieeiteeie ettt ettt ettt et ettt e s bt e sbe e s aa e s abe s abe e s be e beenbe e be e bae e s beesbeen b e e beenteenaeesaaesaneebennren 9

2. Parametry tECHNICZNE ..ocvi ettt e et e b e e ae e be e bt e saeesaeesaeesaaesabeebeesbeebeebeenbeentaensaeas 10
2.1. ROZPOCZECIE PraCy Z UrZQUZENIEM . .ceeueieueeeieerieesieesitesiteeteeteebeesbeesbeesbeesbtessteesteesteenseenseesaeesanesanesasessesnes 10

2.1.1. Czynnosci przed rozpoczeciem pracy

2.1.2. Weryfikacja Uktadu NAPEAOWESO.........ecvieiieiieieeitesiteete ettt ettt e s reesaesaesbeebeebeesbeesbeesseeesnens 10
2.1.3. STOUOWISKO PIaCY..vuivvieireriereeeeisceetesessssssesesessssssssesesesses st sssesesssssssssssssessssssssssstesessssessssssesssssssanas 10
b B 1 -1 =Tl - F OO USSP 11
2.1.5. PIErWSZE UrUCHOMIENIE. c..euiiiieieiesteeit ettt ettt b e sttt et sae e bt et e e e besaeebesaean 11
2.1.6. Dane dotyczace NOrM DEZPIECZEASIWA ...ccveiiieiiieiieriteriteete ettt st st sb e e b e b 11
2.1.7. WYCOTani€ Z €KSPIOTAC....veueeureriirtiriieititesiestesi ettt sttt sttt sa e bt et e st b saeebesaean 11

Specyfikacja techniczna

2.2. TabliCZKa ZNAMIONOWA ......eiuiiieiieieiereetee ettt st sa e b st eeenesaeene e 13
2.3. Oznaczenia W NUMETZE KataloZOWYM .....co.iiiiiiriirieriieieeie ettt sttt sttt sbe s ebeeaeen 14
2.4. SPECYFIKACTA MOTEI ..ottt sttt s b e sttt e st b sae bt et e b e besaeebeeaeen 14
2.5, ElEMENLY SKIAUOWE .....eotiiiiiiieeiie ettt ettt ettt e bt e s bt e e ab e st e e beesaeesaeesatesaeesasesanesanes 16
3. ZAlECENTA MONTAZOWE ...ttt sttt ettt h ettt e b s et e bt e st e st et e s s e ebesaeeb e e b e st e s besaeebeeneentebeseeebesaeenne 18
3.1, MONTAZ MECNANICZNY ..ttt st e e bt et e bt e s bt e s beeeabeeabeenbeebeesaeesaeesanesasesasasanas 18
3.1.1. STOUOWISKO PIACY..curvvieierieieeiisieeteeeseststseesessessss st essas st s s tes s s s st ess st ssass st et sssstesesssesssssstsssanessnans 18
3.1.2. IMETOAY MONTAZU 1.uvveeeiiieeiiieeeieeesteeesteeestee e s bt e e s beeessteeessbeeesnseeesssaeesssaeesasaeesnsseesnsaeessseesnseeesnsseennnes 19
oI T o To o] o Mg 4 To ] 1 =740 BT U U SOSSPOP 19
3.2, INStAlAC]a EIEKEIYCZNA .cc.uiiiiiiiiieie ettt ettt b e s be e a e it e et e et e e nteesaeenaeesaaesatesabesans 21
3.2.1. POAt3CZENIE ODWOUOW MOCY ..eoviiiieciieciiecieeteete ettt et et e e e e aeesaeesaeesaaesaaesaaeesseenseebeebeesseessaenseens 21

3.2.2. Terminal $Srubowy obwodu mocy



Astraada DRV-24 Spis tresci

3.2.3. Podtgczenie terminala 0bWOOU MOCY ......eoieiiiiiiiiiiiiienite ettt s 23
3.2.4. Schematy potgczern ObWOdU SEEMOWANIA .....cccuieiiieniiieieciecie ettt s sbe e e bt sbeeneaeas 24
3.2.5. Terminal Srubowy ObWOAU SEEFOWANIA ...ccveeiieiieiieiieeiieete ettt ettt e seesaesiaesbesbeesbeesbeesbeesbeeneeens 25
3.2.6. KONFIGUIACIa WEJSC/WYJSC.ounrenienieriisieeieeeete sttt st etee e ste e sttt ese e e e stestesseeneeeestesaesseeseensensenseseensennean 28
3.3. Opis funkcji bezpieczeristwa (STO — Safe Torque Off) .....cueecuieiieiieiieieecceeeee e 29

3.3.1. Tabela logiki dla funkcji STO

3.3.2. OpAZNienia KANATOW STO ....couiiiiiiieiieeieeieete ettt ettt st st st st st st s b e be e beenbeenbeens 30
3.3.3. Kontrola poprawnego uzycia funkcji bezpieczenstwa STO........ccccvevierienierienie e 30
3.4. ZabezPi@CZENI® ODWOUUL....c..eiiiiiriiiiiiiiit ettt ettt e bt e s bt s bt e s et e e st e et e e st e saeesaeesanesanesanesanes 31
3.4.1. Zabezpieczenie przemiennika i przewodu zasilajgcego przed zwarciami.......c.ccoeceevverreeneeneeneennens 31
3.4.2. Zabezpieczenie silnika i przewodow g0 zasilajacyCh......cc.eccvieiiieiiiniieiiecie e 31
3.4.3. Uktad obejsciowy przemiennika (DYPass) ....cceeveeerrerenerieieieeriesiessesteseeseesessessesseeseesessessessessessens 31

4. Programowanie z UZyCiem Panelu SEErOWANIA . ....c.uevierierierieeieeieesteesiee st st e st s e aeeseeesaeesaeesaeesanesanesanesanes 33
4.1, WYSWIBLIACZ CYFTOWY ...uieiiieiieetieieete ettt ettt este e saeesaae s abesabeesbeeabeenbe e beesseessaeesaeenseenseenseanseenes 35
4.1.1. Wyswietlanie parametrow W trybi@ STOP .......ovieiierierieeieeeeeese ettt st s 35
4.1.2. Wyswietlanie parametrow W trybi€ Pracy .....ooceoieerierieeiieeiieeieesieeeest ettt st s s 36
4.1.3. WYSWIEtIanie BEEAOW. ....coueiiiiiiieieree ettt e b et sa e b s eas 36

4.1.4. Edycja wyswietlanych kodéw funkcji

4.2. Sterowanie za POMOC KIAWIATUIY ....cocuiiriiiiiiiieie ettt be b nee 37
4.2.1. Zabezpieczenie dostepu do MENU haStEM .....cc.iiiiiiiiiiriee e 37
4.2.2. Podglad parametrow poszczegdInych fUNKC)i....co.uevveriiiiiiiiiiieiiee e 38

5. SZCZEGOTOWY OPIS FUNKC]i 1uveeuviieieiieiiiesite ettt ettt ettt e sae e sae e sae e satesabesbe st e e b e e nbeenbeenbaenbaeas 39
6. ROZWIGZYWanie PrODIBMOW ...c..couiiiiiiiiiierieeiiet ettt sttt et b e st b et e e et sae bt et et ebene e besaeens 99

6.1. OKreSOWA KONSEIWACTA c.vveuvieiiieiieeiiiete ettt stt e st e st s e sttt e bt e bt e bt e s be e s bt e s st e sabeenbeenbeesaeesaeesaeesasesasesanes 99
6.1.1. Wentylator
[ A e Ta Vo =T =1 o) Y 2SRRI 102
6.1.3. PrzeWOdY ZaSHAJaCE «...eeuvieieeieieiiesiie sttt sttt ettt sttt et ettt e e ae e sat e s it e satesatesabenaras 103

6.2. Procedura przy zadziataniu zabezpi@CzZeNia ........ccoviirieiieiieiiecie et 104
6.2.1. Sygnalizacja btEAOW | OSTIZEZEN .......ccueeiuieiiecieeie ettt e ae e sre e sae e s e e saaesaaesaaesanesnneennes 104

6.2.2. Kasowanie btedéw
6.2.3. HISTOIIAa DIEAOW. ..c..eiiiiieeiee ettt et sae e s et e st e sabesabesanas 104

6.2.4. Przyczyny i rozwigzania przy zaistnieniu bIedU .........coocveiiiiiiiiicc e 104
4



Astraada DRV-24 Spis tresci

7. Protokot komunikacyjny ModbUus RTU .......couieiiirieinienieeieeeeesie ettt st st ne e s aeenaee e 112
7.1. POASTAWOWE INTOMMACIE ..uvviiiiiiieiiieie ettt ettt sttt s s b e et e et et e b e e be e beesbeeesseessaeneeenseensaanes 112
7.2. ObSTUZA IMOTDUS RTU .uiiiiiiiiieiiieiieeie ettt ettt sae e st saaesabesabessbe e be e beebe e beesbaessseesseessaenseenseansaanes 112

7.2.1. 2 PrzeWOAOWY RSABS......ooieiiieiieiteeite sttt ettt ettt s bt s bt e s it et st e e bt e ae e st e saeesanesanesanenanes 112
7.2.2. FOrMAt PrOtOKOTU....coiiiiiiiteciieee ettt ettt et et e e be e be e saeesaeesanesanesanesanasanas 114
7.2.3. Weryfikacja ramkKi RTU......cuoiioiieiieiie sttt ettt taessa e et essaeebesbeesaeesaeesanesanesasesnsenanas 115
7.3. Komendy i KOMUNIKACIA RTU...cccuiiiiiiiiiiiiieieieeeee sttt sttt ettt b e b e ssee st e et eeneeeneeenee 116

7.3.1. Komenda O03H

7.3.2. Komenda 06H

7.3.3. Komenda 08H — funkcje dia@nOStyCZNe .......couueeieeieiiiieieenieeitesite ettt ettt s 118
7.3.4. Komenda: 10H, ZapiS CIgtY...cueiuerieiieiieitecieeite ettt et et esteessaeebeeaeeteesaeesaeesaeesseesanesasesnsesnsas 119
7.3.5. Definiowanie adresu KOMOrek Pami€Ci.......cuuerueriieriieenieeniieneeete sttt st st sane e 120
7.3.6. Wspdtczynnik wyswietlania / zadawania warto$ci funkcji v..e.eeeveeeerereeeecicieseseseseeeesese e 124
7.3.7. B0 KOMUNIKAC]ie1uviiuiieiieieeiieeiie st ettt st et e et e et e e te e e taeesaeesseesaeesseesbeesaeesaeesanesasesasesasennsas 125
7.3.8. Przyktady ZaStOSOWANIA ..c...eeuiiiiiieieiiiesiiesite ettt sttt et st et sae e sae e saee st satesanenanes 127

7.4. Najczestsze przyczyny problemow z KOMUNIKACI ...cevveereierieriinieiienieeieeseesieesee et 130
DOTALEK A ... b ek b a et bbbt a e st 131
A.1. Wplyw uwarunkowan ZEWNELIZNYCH .......eoiiiiiiriiiiieeee ettt 131
A.1.1. Dopasowanie przemiennika i SHNIKA .........cooiiiiiiiiiie et 131
ALL.2. SPAAEK MOCY ettt ettt et a et e et b e bt et e e s e b sae e st e et e besaeebt et et ebeseeebennean 131

A2 CE bbb bbbt 132
AL2.1. COTYFIKAT CE .ttt ettt ettt sttt st e st st e st e et e e b e e b e e bt e ebte s bt e ebbeenbeenbeenbeeaeenee 132
A.2.2.Zg0dn05¢ Z europejskg dyrektyWa EMC......cc.ciiveeieieieniinienteeee ettt sttt s ebe s 132

A3  REBUIACIE EIMIC ...ttt ettt ettt et e sae e ettt e e e bt e bt e sbe e s aeesatesabesabesabeeabe e be e be e beenbteeneeas 132
A.3.1. Zgodno$¢ z normg EN61800-3 (2004), Kate@8Oria C2 ......eveevierierieeieeieesieeeieeeite sttt seeeseee e 133
A.3.2. Zgodnos¢ z normg EN 61800-3 (2004), kategoria C3 .......cceecveeveeireeireenieenieeeeeseeeeesseeseeseesseesaeenns 133
DOTALEK B: WYMIAIY c..eeiieiiieeiieeiteeieesie et e st e sttt eteesbeesaeesaeesatesabesabesabeeabe e beebeesbaeesbeesbeenbeanbeesbeesaeesasesasesasananen 134
B.1. Wymiar zewnetrznego panelu STErOWANIA ......cc.uiriiriiiiiiiie ettt sttt st teeaeeee e 134
B.2. Wymiary przemiennika CZESTOTIIWOSCi....ccueiueiieeieetieieecteeste ettt e e aeesaeesaeesaeesaaesanesaeeneennen 135
Dodatek C: EIEmMENnty OPCIONAINE.....cocuiiriieiiieit ettt sttt ettt e st e s bb e st e b e e sbeebeesaeesanesanesasesanes 140
C.1. Podtgczenie elementOw OpCioNaINYCh......cc.iiiiiiiiieie ettt 140
C.2. ZPOUHO ZASIIANIA .....cvoveveee it 141



Astraada DRV-24 Spis tresci

C.3. DOBOI KADIT .. 141
[0 T8 B 1 o LB 2 | = 1 - ol T OO TSRS 141
C.3.2. Prz@WOAY STEIUJGCE. ...veiutieieeitieritesttesttestestesteebeebe e be e te e beesseessbeesseesseesseesseenseeseesseesanesasesasesnsennses 141

C.4. Urzadzenia odtgezajgCe ZaSilani@ ........eeveeuiiierrieerieeriee sttt sttt e 142

C.5. DIaWiki SIECIOWE [ SHINTKOWE ...ttt sttt e b e sa e sae b 144

C.6. Filtry

C.6.1. DODOT filtra KateGOrii €3 .....eiveiiiieriieiiieiiieeite ettt sttt ettt e sa e sae e saeesaeesanesanesanesanes 145
C.6.2. DODOT iltra KAt@BOKii €2 ...ueiuieiiiesiieiiie ittt ettt et e et e et e te e steesaeesaeesaeesanesanesanesanas 146

C.7. Uktad hamowania dyNamiCZNEEO ........cocueruiriuerrieerieeriee st st st st sttt sbe et sbeesae e et e et e eeeeeeeneee e 147
C.7.1. DODOT rezyStora NAMUJGCEEO0 ... .cevueeriiiriieriieciteete ettt sttt ettt ettt e saeesaeesaeesaeesanesanesbesanes 147
C.7.2. MONtaZ rezyStora NAMUJGCEEO ..c.evveeuiruieieriieierieeieete ettt ettt sttt sttt st bt st e st s besaeeneens 149
Dodatek D: DOdatkOWE INFOIMACIE.......eivtiiriiieiiiie ettt sttt be et e st s e sanesanes 150
D.1. Informacje 0 produktach i USTUZI SEIWISOWE .......cceiruiiriiiiiiiiiiiee sttt 150
D.2. Przesytanie komentarzy na temat POAreCZNiKOW .........cc.coerireririienienienerieeieeteeee et 150
D.3. Dokumenty UdoStEPNIONE W INTEINECIE .....ovuveriieriierieeieeieesiteste ettt ettt ettt st e s e sanesaeesbesanes 150
D.4. SZKOIENIa PrOGUKLOWE ....ouuiiiiiiiieiiieeiteeteeteett ettt ettt ettt sat e st st st e et e e b e e beesbbe e bt e esteenneeneeenee 150



Astraada DRV-24 1. Srodki bezpieczenstwa

1. Srodki bezpieczenstwa

Przed rozpoczeciem pracy z przemiennikiem czestotliwosci nalezy doktadnie zapoznad sie z niniejszym dokumen-
tem. W instrukcji obstugi zawarto informacje, ktére dostarczg uzytkownikowi wskazéwek, ostrzezen oraz zalecen
niezbednych podczas instalacji, uruchamiania, konfigurowania jak réwniez uzytkowania produktéw Astraada
DRV-24.

Firma ASTOR Sp. z 0.0., wtasciciel marki Astraada nie odpowiada za szkody wynikajace z niezastosowania sie do
niniejszej instrukcji. Zignorowanie tej instrukcji moze spowodowac zagrozenie zdrowia lub zycia oraz zniszczenie
urzadzenia.

1.1. Bezpieczenstwo

Zagrozenie: Wskazuje potencjalne zagrozenie dla zdrowia i zycia ludzkiego w przypadku niewtasciwej eks-
ploatacji urzadzenia

Ostrzezenie: Ostrzega przed zagrozeniem dla zdrowia ludzkiego lub trwatym uszkodzeniem urzadzenia,
wynikajacym z niedostosowania sie do zalecen producenta

Specjalisci: Montaz i eksploatacja urzadzenia moze byc¢ realizowana wytgcznie przez osoby posiadajace
odpowiednie uprawnienia w zakresie: obstugi, konserwacji, remontéw i montazu urzadzen
elektroenergetycznych oraz przeszkolone w zakresie bezpieczenstwa i higieny pracy.

1.2. Symbole ostrzegawcze

Symbole ostrzegawcze w tej instrukcji zostaty uzyte dla oznaczenia informacji istotnych ze wzgledu na zagrozenie
zdrowia lub zycia oraz uszkodzenia sprzetu, a takze porad pozwalajacych unikaé tego ryzyka.

Symbol Nazwa Instrukcja

CE Zagrozenie :::3::;6% dla zdrowia i zycia ludzkiego w przypadku nie zastosowania si¢ do in-

Ostrzesenie Zagrozenie dla zdrowia ludzkiego oraz ryzyko trwatego uszkodzenia urzadzenia w
przypadku nie zastosowania si¢ do instrukcji.

[ \ Nie dotyka¢ Uszkodzenia PCBA wynikajace z niezachowania $rodkéw ostroznosci.

Grozi -
roz;?:rzarze Elementy urzadzenia, mogace spowodowaé oparzenia. Nie dotykac.

Informacije dotyczace prawidtowego uzytkowania urzadzenia. Ryzyko urazu wynika-
jace z niezachowania $rodkéw ostroznosci.

Uwaga Uwaga
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1.3. Srodki ostroznosci

o Jedynie wykwalifikowani specjali$ci moga obstugiwa¢ przemiennik.
o Przed wykonywaniem czynnosci instalacyjnych nalezy odtaczy¢ zasilanie urzadzenia oraz odczekac,
co najmniej czas okreslony w tabeli w celu roztadowania kondensatoréw w obwodzie posrednim.

A Model przemiennika Minimalny czas oczekiwania

1PH 230V 0,4kW-2,2kW 5 minut
3PH 400V 0,75kW-110kW 5 minut

e Samodzielna proba naprawy oraz nieprawidtowy montaz przemiennika moze spowodowa¢ pozar, po-
razenie pradem elektrycznym oraz inne uszkodzenia ciata.

o Podczas pracy wzrasta temperatura radiatora. Nie dotykac.

o Elekiryczne czescii komponenty przemiennika moga posiadac tadunek elektryczny. W celu unikniecia
I \ wyladowania przed wykonywaniem czynno$ci serwisowych nalezy przeprowadzi¢ odpowiednie po-
miary.

1.3.1. Dostawa i instalacja

o Przemiennik powinien by¢ zamontowany na materiale ognioodpornym z dala od materiatow tatwopal-
nych.
iji o Podfgczenie opcjonalnych elementéw powinno odbywac sie zgodnie ze schematem.
o Nie uzywac przemiennika w przypadku uszkodzenia lub braku ktérego$ z elementow urzadzenia.
o Nie dotykac przemiennika wilgotnymi elementami, rekoma lub innymi czesciami ciata — grozi poraze-
niem elektrycznym.

Uwaga:

Montaz przeprowadzac¢ za pomocg odpowiednich narzedzi, zapewniajacych bezpieczenstwo pracy i eksploat-
acji przemiennika. Dla zapewnienia wtasnego bezpieczeristwa specjalista powinien uzywac odziezy ochronnej.
Unika¢ wstrzagsow podczas transportu i montazu.

Nie przenosi¢ przemiennika za pokrywe. Moze upas¢ powodujac zagrozenie dla zdrowia lub uszkodzenie urza-
dzania.

Umiesci¢ przemiennik w miejscu niedostepnym dla dzieci oraz oséb postronnych.

Przemiennik nie spetnia wymagan normy IEC61800-5-1, jesli zostat zamontowany w lokalizacji powyzej 2000
m n.p.m..

Prad uptywu przetwornicy moze by¢ wiekszy niz 3,5 mA podczas pracy przemiennika. Zapewnic¢ uziemienie,
ktérego opdr jest nizszy niz 10 Q. Przewodnos¢ PE musi by¢ taka sama jak dla przewodu fazowego.

Zaciski R,S,T terminala zasilajgcego sa wejsciem dla zasilania przemiennika, natomiast U, V, W stuza do zasila-
nia silnika. Nalezy podtagczac przewody zasilajgce z odpowiednimi zaciskami, zgodnie ze schematem. Niewta-
Sciwe podpiecie moze spowodowac uszkodzenie urzadzenia.
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1.3.2. Pierwsze uruchomienie i eksploatacja urzadzenia

ZN

o Odtaczy¢ wszelkie zrodta zasilania od przemiennika czestotliwosci oraz odczekac okreslony czas po
jego odtaczeniu przed przystapieniem do prac eksploatacyjnych.

o Podczas pracy, wewnatrz przemiennika wystepuje wysokie napiecie. Nie zdejmowa¢ obudowy, wszel-
kie zmiany ustawienia wprowadzac tylko za pomoca klawiatury.

o Przemiennik czestotliwosci moze rozpoczaé prace samoistnie, gdy P01.21=1. W trakcie pracy nie
dotykac przemiennika i silnika.

o Przemiennik nie moze by¢ uzywany, jako ,urzadzenie zatrzymania awaryjnego”.

o Przemiennik nie moze by¢ uzywany do nagtego hamowania silnika. Uktad powinien zosta¢ wyposa-
zony w mechaniczny uktad hamowania awaryjnego.

Uwaga:

o Unika¢ krétkotrwatych, cyklicznych wytaczen / zataczen zasilania przemiennika czestotliwosci. Moga one spo-

wodowac uszkodzenie urzadzenia.

e Przed uruchomieniem przemiennika sktadowanego przez dtuzszy czas nalezy dokonaé wstepnego tadowania
kondensatoréw (sprawdz zalecenia dotyczgce konserwacji i diagnostyki).

e Przed uruchomieniem nalezy bezwzglednie zamontowa¢ przednig ostone terminali przytgczeniowych — brak

ostony grozi porazeniem pragdowym.

1.3.3. Konserwacja i wymiana podzespoléw

AN

o Tylko wykwalifikowani i przeszkoleni specjalisci moga dokonywaé konserwacji, przegladu i wymiany
podzespotéw przemiennika.

o QOdtaczy¢ wszelkie zrodta zasilania od przemiennika czestotliwo$ci oraz odczekac okreslony czas po
jego odtaczeniu przed przystapieniem do prac konserwacyjnych.

o Prace konserwacyjne przeprowadza¢ w sposéb nienaruszajacy wewnetrznych uktadow i przewodow
przemiennika czestotliwo$ci z wykorzystaniem odpowiednich narzedzi. Nalezy zapobiega¢ przedosta-
niu sie materiatdw przewodzacych do wnetrza urzadzenia (np. $rub, przewodow).

Uwaga:

o Sruby nalezy dokreca¢ z odpowiednim momentem, zapewniajacym stabilne potaczenie elementdéw.

e Podczas konserwacji i wymiany podzespotéw, przemiennik i jego elementy nalezy utrzymywac z dala od ma-

teriatow tatwopalnych.

o Nie nalezy przeprowadzac zadnych testdw izolacji i ci$nienia na przemienniku. Nie nalezy réwniez dokonywa¢

pomiaréw w obwodzie sterujgcym przemiennika przy pomocy miernika uniwersalnego.

1.3.4. Utylizacja

AN

o Przemiennik jest zbudowany z metali cigzkich. Utylizowac jak odpady przemystowe.
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2. Parametry techniczne

2.1. Rozpoczecie pracy z urzgdzeniem

2.1.1. CzynnoSci przed rozpoczeciem pracy
Weryfikacja otrzymanego towaru:

1. Sprawdzi¢ czy podczas transportu urzadzenie nie ulegto uszkodzeniu. W przypadku uszkodzenia nalezy skontaktowac
sie z oddziatem ASTOR.

2. Zweryfikowac czy tabliczka na opakowaniu jest zgodna ze specyfikacjg zamoéwienia. Jesli nie jest zgodna, nalezy skon-
taktowac sie z oddziatem ASTOR.

3. Sprawdzi¢ czy opakowanie lub urzadzenie nie posiadajg $ladéw uszkodzehn mechanicznych lub $ladéw wody. Jesli
takowe sa, nalezy skontaktowac sie z oddziatem ASTOR.

4. Zweryfikowa¢ czy tabliczka znamionowa przemiennika jest zgodna ze specyfikacjg zaméwienia. Jesli nie jest, nalezy
skontaktowa¢ sie z oddziatem ASTOR.

5. Sprawdzi¢ czy pozostata zawarto$¢ opakowania jest kompletna, czy jest panel sterowania. Je$li czego$ brakuje nalezy
skontaktowa¢ sie z oddziatem ASTOR.

2.1.2. Weryfikacja ukladu napedowego
Kontrola elementéw uktadu napedowego:

1. Sprawdzi¢ typ obcigzenia, zweryfikowa¢ czy przemiennik nie bedzie przecigzony podczas pracy oraz czy napedzany
element potrzebuje dynamicznej zmiany zasilania.

2. Upewnic sie, ze rzeczywisty prad silnika jest mniejszy od znamionowego pradu przemiennika.
3. Zweryfikowa¢ czy doktadno$¢ regulacji przemiennika i obcigzenia jest taka sama.

4. Sprawdzi¢ czy zrodto zasilania generuje odpowiednie napigcie do pracy przemiennika.

2.1.3. Srodowisko pracy
Przed rozpoczeciem pracy:

1. Sprawdzi¢, czy temperatura otoczenia przemiennika nie przekracza 40°C. Je$li temperatura zostanie przekroczona,
obnizona zostanie maksymalna moc przemiennika o 3% na kazdy dodatkowy 1°C. Przemiennik nie moze zosta¢ wy-
korzystany, gdy temperatura przekracza 50°C.

Uwaga: Dla przemiennika zamontowanego w szafie sterowniczej, temperatura otoczenia oznacza temperature powie-
trza wewnatrz szafy.

2. Upewnic sie, czy temperatura otoczenia przemiennika jest wyzsza niz -10°C. Jesli nie jest, nalezy dotaczy¢ urzadzenia
grzewcze.
Uwaga: Dla przemiennika zamontowanego w szafie sterowniczej, temperatura otoczenia oznacza temperature powie-
trza wewnatrz szafy.

3. Zweryfikowa¢ czy urzadzenie pracuje na wysokosci ponizej 1000 m n.p.m.. Jesli przekracza nalezy wzia¢ pod uwage,
ze na kazde dodatkowe 100 m, maksymalna moc przemiennika spada o 1%.

4. Sprawdzi¢, czy wilgotno$¢ Srodowiska pracy jest nizsza niz 90% oraz czy nie wystepuje kondensacja. Jesli przekracza
lub wystepuje kondensacja nalezy zastosowac¢ elementy ochronne.

5. Upewnic sie, ze miejsce pracy przemiennika nie jest narazone na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych i oraz
czy nie ma ryzyka przedostania si¢ do jego wnetrza elementéw obcych. Jesli jest takie ryzyko nalezy zastosowa¢ do-
datkowe elementy ochronne.

6. Zweryfikowaé, czy pracujace urzadzenie nie jest narazone na dziatanie gazéw palnych lub pytéw przewodzacych. Jesli
jest narazone, nalezy zastosowa¢ dodatkowe elementy ochronne.
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2.1.4. Instalacja
Przed rozpoczeciem pracy:

. Poréwna¢ maksymalng warto$¢ obcigzenia przewoddw wejsciowych/wyjéciowych z rzeczywistym obcigzeniem.

. Sprawdzi¢ czy akcesoria zostaty poprawnie zamontowane. Przewody w instalacji powinny spetnia¢ wymagania po-

szczegdlnych elementéw skiadowych systemu ( wiaczajac dawiki, filtry wej$ciowe/wyjsciowe, moduty i rezystory ha-
mujace).

. Zweryfikowac czy przemiennik oraz akcesoria nagrzewajace sie (modut i rezystor hamujacy) zamontowane sg na ma-

teriale ognioodpornym z dala od materiatow fatwopalnych.

. Upewnic sig, ze kable sterujace i zasilajace sq od siebie odseparowane, a ich prowadzenie zgodne z wymaganiami

EMC.

5. Sprawdzic, czy elementy zostaty odpowiednio uziemione, zgodnie z wytycznymi zawartymi w instrukcji obstugi.

6. Zweryfikowac, czy zostata zapewniona przestrzen robocza dla przemiennika, zgodna z wytycznymi zawartymi w in-

strukciji obstugi.

. Upewnic sie, ze instalacja zostata zaprojektowana zgodnie z wytycznymi z instrukcji obstugi. Przemiennik moze praco-

wac tylko w pozycji pionowej.

. Sprawdzi¢ stan potaczen przewodéw z terminalem, czy sg dokrecone z odpowiednim momentem zapewniajacym sta-

bilne pofaczenie.

. Zweryfikowac czy w poblizu oraz wewnarz urzadzenia nie ma luznych elementéw przewodzacych prad elekiryczny

(8rub, kabli). Jesli sg usunag je przed uruchomieniem urzadzenia.

2.1.5. Pierwsze uruchomienie

Przy pierwszym uruchomieniu nalezy przeprowadzi¢ ponizsze czynnosci:

1.

Autokonfiguracja. Jezeli istnieje mozliwo$¢ odtaczenia obciagzenia od silnika, nalezy skorzysta¢ z dynamicznej autokon-
figuracji. Jesli nie jest to mozliwe wykorzystaé funkcje statycznej autokonfiguracji.

2.

Dopasowa¢ czasy przyspieszania i hamowania do rzeczywistego obcigzenia uktadu napgdowego.

3.

Uruchomi¢ urzadzenie w trybie pracy z czestotliwoscig serwisowg JOG i sprawdzi¢ czy kierunek obrotow jest wiasciwy.
Jesli nie, zamieni¢ miejscami przewody zasilajace silnik.

4.

Ustawi¢ wiasciwe parametry i nastepnie zataczy¢ przemiennik w tryb pracy.

2.1.6. Dane dotyczace norm bezpieczenstwa

IEC/EN 61058 (system typu A) ISO 13849*
SU1 pEH | HFT| sFF Adu Ad | PTF | PL |ccF| MTTFd | pc | Kate-
L goria
2 | 873100 | 1 [7123% | 179100 0 Trok | d | 57 | 343761at | 60% | 3
3 | 8531070 | 1 |9938% | 0644100 | 33409 | 3mce | e | 57 | 207041at | 98,09% | 3

*PTI: okresowe badania probne
**Zgodnie z kategoryzacjg okreslong w EN 1SO 13849-1:2015.

2.1.7. Wycofanie z eksploatacji

Przed wycofaniem z eksploatacji jakiegokolwiek systemu bezpieczenistwa z czynnej eksploatacji nalezy:

dokonac oceny wptywu likwidacji na przylegte jednostki operacyjne i obiekty oraz istniejace procesy,
przeprowadzi¢ odpowiedni przeglad wraz z uzyskaniem wymaganej autoryzacji,

zapewni¢, aby odpowiednie funkcje bezpieczenstwa pozostaty aktywne podczas dziatan likwidacyjnych,
wdrozy¢ odpowiednie procedury zarzadzania zmianami dla wszystkich dziatan likwidacyjnych.
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Specyfikacja techniczna

Parametry techniczne

Opis

Napiecie zasiajace (V) AC 1PH 230V (-15%)~240V(+10%)
P I AC 3PH 400V (-15%)~440V/(+10%)
Zasilanie prze- — :
miennika Prad zasilajacy (A) Zalezny od modelu
CZQSR?WOSC napieaia 50 Hz lub 60 Hz. Dopuszczalny zakres: 47~63 Hz
zasilajacego (Hz)
Napiecie wyjsciowe (V) 0 ~ znamionowa warto$¢ napiecia zasilajacego
Parametry wyj- Prad wyjsciowy (A) Zalezny od modelu
Sciowe Moc wyjsciowa (kW) Zalezna od modelu
Czestotliwo$¢ wyjsciowa (Hz) 0~400Hz
. Skalarme U/f (z modulacjg SVPWM), bezczujnikowe sterowa-
Metoda sterowania .
nie wektorowe (SVC)
Typ silnika Silnik asynchroniczny
Wspétczynnik regulacji predkosci Silnik asynchroniczny 1:100 (SVC)
Doktadnos¢ sterowania predkoscia | +0.2% (SVC)
Parametry ste- Fluktuacja predkosci +0.3% (SVC)
rowania Czas reakeji przy zmianie momentu | <20 ms (SVC)
Doktadnos¢ sterowania momentem | 10% (SVC)
Maksymalny moment rozruchowy 150% przy 0.5 Hz (SVC)
150% pradu znamionowego przez 60 sekund
Prad przecigzeniowy 180% pradu znamionowego przez 10 sekund
200% pradu znamionowego przez 1 sekunde
Wejscia cyfrowe, wejScia analogowe, wejécie wysokoczesto-
) L tliwosciowe (HDI), regulator PID, tryb wielobiegowy, tryb pracy
Ti | -
v zadawan;iizjvis.tot wosclwl automatycznej, komunikacja w protokole Modbus RTU.
) Mozliwe jest taczenie wielu tryboéw oraz przetaczanie pomie-
dzy nimi.
I . Automatyczna stabilizacja napigcia wyjsciowego przy chwilo-
Stabilizacja napiecia , . o
wych wahaniach napiecia zasilajacego.
. . Ponad 30 funkcji zabezpieczen: przecigzeniowa, nadnapie-
Parametry Zabezpieczenia ciowa, przekroczenie pradu, kontrola faz itp..
rac
pracy Lotny start Mozliwo$¢ ptynnego startu przy wirujacym wirniku.
1 wejscie (Al2) konfigurowalne napigciowo- pradowe ( 0~10 V
Wejscia analogowe lub 0~20 mA),
1 wejscie (Al3) napigciowe (-10 ~10 V).
Modele 0.4~2.2kW - 1 konfigurowalne wyjscie napieciowo-
Wyiscia analodowe pradowe (0~20 mA lub 0~10 V)
) 9 Modele 4~110kW - 2 konfigurowalne wyjscia napigciowo-pra-
dowe (0~20 mA lub 0~10 V)
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Parametry techniczne

Opis

Wejscia dyskretne

4 wejscia dyskretne 1 kHz oraz 1 wejscie wysokoczestotliwo-
Sciowe (HDI) 50 kHz, wejscia obstuguja logike dodatnig lub
ujemna.

Wyjécie dyskretne

1 wyjécie tranzystorowe Y.

WyjScia przekaznikowe

Modele 0.4~22kW - 1 wyjscie przekaznikowe (max.
3A250VAC).
Modele 4~110kW - 2 wyjscia przekaznikowe (max.
3A/250VAC).

Inne

Sposob montazu

Scienny lub na szynie DIN - dla modeli < 2.2 kW
Scienny lub kolnierzowy - dla modeli = 4 kKW

Temperatura pracy

-10~50 °C (obnizona sprawno$¢ 1% na kazdy 1 °C powyzej
40 °C).

Stopien ochrony

P20

Uwaga: Przemiennik czestotliwosci w obudowie z tworzywa
sztucznego, powinien zostac¢ zainstalowany w metalowej sza-
fie, ktéra posiada stopien ochrony co najmniej IP20, a géma
pokrywa szafy IP3X.

Chiodzenie Wymuszone, powietrzem.
Dtawik DC Wbudowany dla modeli = 18.5 kW.
< . -
Modut hamujacy Whbudowany dla modeli < 37 kW, opcjonalny dla modeli

45~110 kW

Filtr wejsciowy EMI

Whbudowany dla modeli 4~110 kW, zgodny z IEC61800-3 C3.
Opcjonalny, dopinany do przemiennika, zgodny z IEC61800-
3 C3 dla modeli 2.2 kW.

Opcjonalne zewnetrzne filtry zgodne z IEC61800-3 C2.

Bezpieczenstwo

Zgodny z certyfikatem CE, RoHS.

2.2. Tabliczka znamionowa

A | ASTRAADA

@Ce

Power: 2.2kwW

P20

Input: AC 3PH 400V£15% 5.8A 47Hz-63Hz
Output: AC 3PH 0V-Vin 5A 0Hz-400Hz

S/N:

Made in China

www.astraada.pl

Rys. 2-1 Tabliczka znamionowa
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2.3. Oznaczenia w numerze katalogowym

Numer katalogowy zawiera podstawowe informacje o przemienniku. Uzytkownik moze odczytaé¢ podstawowe

parametry techniczne, postugujac sie numerem urzadzenia.

AS XX DRV | X | XXX

DO 6 ® 6

Rys. 2-2 Nr katalogowy

Identyfikacja | Oznaczenie Opis Szczegoly
Kod @) Kod marki | AS: Astraada
21: przemienniki czgstotliwosci matej mocy (DRV-21)
22: kompaktowe przemienniki czestotliwosci (DRV-22)
. 23: ekonomiczne przemienniki czestotliwosci (DRV-23)
Typ @ Seria 24: wielofunkcyjne przemienniki czestotliwosci (DRV-24)
25: uniwersalne przemienniki czestotliwosci (DRV-25)
27: przemienniki czestotliwo$ci do wymagajacych aplikacji (DRV-27)
Produkt @ Kod produktu | DRV: przemienniki czestotliwosci Astraada DRV
. 2. jednofazowe 230 VAC
@ Zasianie | . itazowe 34400 VAC
0...9: warto$¢ mocy
C - przecinek (comma)
Model
® Moc Przyktadowo:
0C4=04kW
4C0 =4 kW
7C5=7,5kW
075=75kW
2.4. Specyfikacja modeli
.. __ Moc wyjsciowa Prad wejsciowy Prad wyjsciowy STO (funkcje
Model Napigcia zasilania (kW) A) A) Ben gt
AS24DRV20C4 04 6.5 25
0.75 9.3 42
G Jednofazowe SIL2
AS24DRV21C5 230 VAC 15 15.7 75 PLd CAT.3
AS24DRV22C2 22 24 10
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Model Napiecia zasilania Moc v(vI:/‘]; )ciowa ACE w(eAj)éciowy Prad V\z:')éciowy besz.:;(ilt(:fzuer:'rksita)
AS24DRV40CT7 075 34 25
AS24DRV41C5 15 50 42 Pj'&m
AS24DRV42C2 22 58 55
AS24DRV44C0 4 135 95
AS24DRV45C5 55 195 14
AS24DRV47C5 75 25 185
AS24DRV4011 11 32 25
AS24DRV4015 15 40 32
AS24DRV4018 T‘:gj;a\j:‘ge 185 I 38
AS24DRV4022 22 51 45 o3
AS24DRV4030 30 70 60 Ple CAT3
AS24DRV4037 37 80 75
AS24DRV4045 45 98 92
AS24DRVA4055 55 128 115
AS24DRV4075 75 139 150
AS24DRV4090 90 168 180
AS24DRV4110 110 201 215
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2.5. Elementy sktadowe

Przyktadowy schemat budowy przemiennika o mocy < 2.2 kW (model 0.75kW)

Rys. 2-3 Elementy sktadowe przemiennika (modele < 2.2 kW)

L.p. Nazwa Opis
1 Ztacze panelu sterowania Ztacze do podtaczania zewnetrznego panelu sterowania.
2 Ostona ziacza Chroni ztacze do podtaczania panelu sterowania
3 Ostona Chroni wewnetrzne elementy przemiennika.
4 Otwér pod ostong Pozwala na umieszczenie wsuwanej ostony
5 Ostona kablowa Pozwala na uporzadkowanie kabli
6 Tabliczka znamionowa Szczegbtowe informacje w rozdziale 2.3..
7 Pokretlo potenciometru Z:;z:’ié:ic;\c/le informacje w rozdziale ,Programowanie z uzyciem panelu
8 Terminal obwoddw sterowania Szczegotowe informacje w rozdziale ,Instalacja elektryczna”.
9 Terminal obwodéw mocy Szczegdtowe informacje w rozdziale ,Instalacja elektryczna”.
10 Otwdr montazowy Umozliwia zamocowanie wentylatora i ostony wentylatora.
11 Wentylator chtodzacy Szczegdtowe informacje w rozdziale ,Konserwacja i kontrola”.
12 Ostona wentylatora chtodzacego Zapewnia bezpieczenstwo podczas pracy wentylatora.
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Przyktadowy schemat budowy przemiennika o mocy =4 kW (model 4 kW)

Rys. 2-4 Elementy sktadowe przemiennika (modele = 4 kW)

L.p. Nazwa Opis

1 Ztacze panelu sterowania Ztacze do podiaczania zewnetrznego panelu sterowania.

2 Ostona Chroni wewnetrzne elementy przemiennika.

3 Panel sterowania ;Zizjvié:ic;\c/le informacje w rozdziale ,Programowanie z uzyciem panelu

4 Wentylator chtodzacy Szczegbtowe informacje w rozdziale ,Konserwacja i kontrola”.

5 Tabliczka znamionowa Szczegdtowe informacje w rozdziale 2.3..

;| P oot | O ol e By v b el
yiacyjnych Obniza moc przemiennika 0 10%.

7 Terminal obwodéw sterowania Szczegdtowe informacje w rozdziale ,Instalacja elektryczna”.

8 Terminal obwodéw mocy Szczegdtowe informacje w rozdziale ,Instalacja elektryczna”.

9 Ostona kablowa Pozwala na uporzadkowanie kabli

11(1 Naklejki z modelem urzadzenia UmoZliwiajg tatwe rozpoznanie typu przemiennika.
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3. Zalecenia montazowe

W rozdziale zostaty zawarte wymagania dotyczace mechanicznego montazu i instalacji elektrycznej.

/N

o Zawarte w rozdziale informacje kierowane sg do wykwalifikowanych specjalistow. Prosze zapozna¢

sie z instrukcjami bezpieczenstwa zawartymi w poprzednich rozdziatach. Zignorowanie wymienionych
zalecen stwarza zagrozenie dla zdrowia lub Zycia ludzkiego.

Upewnic sie, ze zrodlo zasilania podczas montazu, jest odigczone. Poczeka¢ na zgaszenie diod sy-
gnalizacyjnych oraz odczeka¢ okreslony czas roztadowania kondensatoréw w obwodzie po$rednim.
Zaleca sie wykorzystanie multimetru, w celu sprawdzenia warto$ci napiecia w obwodzie posrednim,
ktore powinno wynosi¢ mniej niz 24 VAC.

Instalacja powinna by¢ zaprojektowana zgodnie z wymaganiami zawartymi w instrukcji obstugi oraz
prawem i regulacjami lokalnymi. Jesli nie sa one przestrzegane illub urzadzenie nie jest wykorzysty-
wane zgodnie z przeznaczeniem, ASTOR zastrzega sobie prawo do wypowiedzenia gwarancji i nie
ponosi odpowiedzialno$ci za jakiekolwiek szkody.

3.1. Montaz mechaniczny

3.1.1. Srodowisko pracy

Srodowisko pracy musi spetniaé wymagania zawarte w niniejszej instrukcji obstugi w celu zapewnienia petnej

funkcjonalnosci i stabilnej, dtugotrwatej pracy urzadzenia. Przed montazem nalezy zapoznac sie z ponizszymi wy-

tycznymi:

Srodowisko pracy

Warunki

Miejsce montazu

Wewnatrz szafy sterowniczej

-10°C ~+50°C, wahania temperatury nie moga by¢ wieksze niz 0.5 °C /minute.

Jesli temperatura otoczenia jest wyzsza niz 40°C, moc maksymalna urzadzenia spada o0 1% na
kazdy dodatkowy 1°C.

Nie nalezy wykorzystywac¢ przemiennika w warunkach, w ktérych temperatura otoczenia prze-
kracza 50°C.

Temperatura W celu zapewnienia stabilnej pracy przemiennika, nie nalezy naraza¢ go na czg¢ste wahania
otoczenia temperatury otoczenia.

Jesli istnieje ryzyko, ze temperatura otoczenia moze przekroczy¢ dopuszczalny zakres nalezy
stosowac szafy z wentylacjgq wymuszona.
Jesli temperatura jest zbyt niska a przemiennik jest ponownie uruchamiany po dtuzszej przerwie
nalezy zapewni¢ zewnetrzne ogrzewanie przed uruchomieniem urzadzania. W przeciwnym razie
moze doj$¢ do trwatego uszkodzenia przemiennika.

Wilgotnos¢ Mniejsza niz 90% bez kondensacji (skraplania).

Temperatural -40 °C ~+70 °C, wahania temperatury nie powinny przekracza¢ 1 °C /minute.

przechowywania
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Srodowisko pracy Warunki

Miejsce instalacji przemiennika:

o Nalezy zabezpieczy¢ przemiennik przed wptywem zewnetrznych zrodet promieniowania elek-
tromagnetycznego.

Warunki pracy o Srodowisko pracy powinno byé wolne od kurzu, lotnych czastek pylu metalicznego, wybucho-
wych illub fatwopalnych gazéw oraz substancji korozyjnych.

* Nie naraza¢ przemiennika na dziatanie wody, pary wodnej, oparéw oleju, wibracji oraz wyso-
kiego nastonecznienia.

Przemiennik pracuje z mocg nominalng na instalacjach potozonych ponizej 1000m n.p.m.

Wysokos$¢ n.p.m. Przy wysokosciach wigkszych niz 1000 m n.p.m. ograniczeniu ulega zakres maksymalnej mocy
wyjéciowej 0 1% na kazde dodatkowe 100 m.
Wibracje <5.8m/s2(0.6g)

Przemiennik powinien zosta¢ zainstalowany w pozycji pionowej, co pozwoli na wydajne dziatanie

Pozycja robocza uktadu chtodzenia.

Uwaga:

e Przemienniki serii DRV-24 powinny by¢ instalowane w czystym i dobrze wentylowanym miejscu, zgodnie z
wytycznymi zawartymi w instrukcji obstugi.

o Dostarczane do chtodzenia powietrze powinno by¢ wolne od zanieczyszczen, substancji korozyjnych, oraz czg-
stek pytu metalicznego.

3.1.2. Metody montazu

Przemiennik powinien zosta¢ zamontowany bezposrednio do $ciany, w szafie sterowniczej lub z wypuszczonym
poza szafe uktadem chtodzenia przy pomocy montazu kotnierzowego. Niezaleznie od wybranego sposobu zawsze
W pozycji pionowe;j.

Nalezy zweryfikowaé czy miejsce montazu jest odpowiednio przystosowane. W zatgczniku B zostaty dotgczone
szczegbtowe rysunki z wymiarami elementéw montazowych.

3.1.3. Spos6b montazu

. Przemienniki o mocach < 2.2 kW moga zosta¢ zainstalowane na dwa sposoby:
a) Montaz Scienny
b) Montaz na szynie DIN

Montaz Scienny Montaz na szynie DIN

Rys. 3-1 Sposéb instalacji
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Uwaga: Minimalne wymiary przestrzeni montazowe;j to:

A =B=100mm
H=36.6mm
W =35mm

Il Przemienniki o mocach = 4 kW mogg zostac zainstalowane na dwa sposoby:
a) Montaz Scienny
b) Montaz kotnierzowy. Niektére modele wymagajg zastosowania opcjonalnego elementu do montazu kotnie-
rzowego.

I 1
I I

Montaz Scienny Montaz kotnierzowy
Rys. 3-2 Sposdb instalacji

Kroki instalacji:

1) Zaznaczy¢ otwory. Odlegtosci pomiedzy nimi sg zwymiarowane w zatgczniku B.
2) Przykrecic Sruby lub wkrety w zaznaczonych miejscach.

3) Umiesci¢ urzadzenie w miejscu montazu.

4) Dokreci¢ sruby, momentem zapewniajgcym stabilny montaz.
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3.2. Instalacja elektryczna

3.2.1. Podlaczenie obwodéw mocy

Rezystor

hamujacy

(+) PB
1fazavac 0 ° z
230V (-15%)~ =8
400V(+10%) Lz
50/60Hz . z

Y — Y
Rezystor
hamujacy
(+) lpB

—& o @R/LL

3 fazy VAC

230V (-15%)~
400V(+10%) sz
50/60Hz — ST/L3

Rys. 3-3 Podtaczenie obwoddédw mocy

Uwaga:
e Bezpiecznik, dtawik DC, filtry wejsciowy / wyjsciowy, dtawiki wejsciowy / wyjsciowy oraz rezystor hamujgcy

stanowig elementy opcjonalne. Szczegétowe informacje zawiera zatacznik C.
o Przed podtgczeniem rezystora hamujgcego nalezy usungac z6tta naklejke PB, (+), (-) z terminala mocy. Pozosta-

wienie jej moze ostabi¢ przewodzenie na ztaczu.

3.2.2. Terminal Srubowy obwodu mocy

A

J
I

Rys. 3-4 Terminal obwodu mocy dla zasilania 1-fazowego

FIPBER S T U V WPE

2

BBk

Rys. 3-5 Terminal obwodu mocy dla zasilania 3-fazowego 400V — modele < 2.2 kW

GHL.
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AN 1/ ¢ N ™~ ™

J.g:n ao ) H ofo ki ol o

L N N N [/
:

\} /4 % N
\ /
C

Rys. 3-6 Terminal obwodu mocy dla zasilania 3-fazowego 400V — modele 4 ~ 22 kW

T U V W)

(=) ) PB R s

elielielie

A

@
@)

RIS | T
HP@WER‘ (E) (+>

U |

MOTO|

W
R

(@}
(@)

Rys. 3-8 Terminal obwodu mocy dla zasilania 3-fazowego 400V — modele 45 ~ 110 kW

Oznaczenie zacisku

Nazwa

Funkcja

L Terminal zasilaj iennik 1-f d
Zaciski jednofazowej sieci zasilajacej ermlrlwa zaslajacy przem|en’n|' aZ?WYm pradem
N przemiennym, podtgczony do zrddta zasilania.
R
Terminal zasilaj iennik 3-f
S Zaciski tréffazowe; sieci zasiajacej | e Zasialacy przemiennik 3-fazowym pradem
przemiennym, podiaczony do zrédta zasilania.
T
U
v Wyjéciowe zaciski do zasilenia sil- Terminal wyjSciowy zasilajacy 3-fazowym pradem prze-
nika miennym przeznaczony do podigczenia silnika.
W
PB, (+) Zacisk do podtaczenia rezystora ha- | Zaciski PB i (+) stuza do podiaczenia zewnetrznego re-
’ mujacego zystora hamujacego.
)0 Zaciski zewngtrznego modutu hamu- | Stuzg do podiaczania zewngtrznego modutu hamowa-
' jacego lub szyny DC nia lub do szyny DC.
Stuzy do podiaczenia przewodu ochronnego. Ze
PE Zacisk uziemienia wzgledu na bezpieczenstwo uzytkowania kazdy prze-

miennik powinien by¢ wtasciwie uziemiony.
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Uwaga:

Do podtaczania zasilania nalezy stosowac ekranowany kabel symetryczny. Jesli w przewodzie zasilajgcym silnik
oprdcz ekranu wystepuje zyta uziemiajaca, nalezy podtaczy¢ ja do zacisku uziemienia na silniku oraz w prze-
mienniku.

Przewody zasilajgce, wyjsciowe oraz sygnatowe doprowadzane do przemiennika powinny by¢ od siebie odse-
parowane.

Przy stosowaniu filtra wejsciowego C3 dopinanego do przemiennika, nalezy podtgczy¢ go réwnolegle do zaci-
skéw zasilania przemiennika (dotyczy modeli < 2.2 kW).

3.2.3. Podlaczenie terminala obwodu mocy

1.

Przymocowac¢ przewdd uziemiajacy doprowadzony z sieci zasilajgcej do ztgcza uziemienia (PE) przemiennika
przy pomocy wtasciwej obejmy petno obwodowo (360 stopni). Podtaczy¢ i odpowiednio przykreci¢ przewody
fazowe do zaciskow: R, Si T.

. Usuna¢ izolacje z przewodu zasilajgcego silnik i podtgczy¢ ekran do zacisku uziemienia przemiennika przy po-

mocy wtasciwej obejmy petno obwodowo (360 stopni). Podtgczy¢ przewody fazowe silnika do zaciskéw U, V,
W i odpowiednio przykreci¢ zaciski Srubowe.

. Jesli w uktadzie wymagany jest rezystor hamujgcy to ekran przewodu tgczacego go z przemiennikiem réwniez

podtgczyé do ztacza uziemienia (PE) zgodnie z powyzszymi instrukcjami.

. Zabezpieczy¢ przewody przed uszkodzeniami mechanicznymi.

NG Y
Tadrubajest  Tas$ruba jest
nie dokrecona  dokrecona

Rys. 3-9 Wiasciwy sposéb montazu sruby

Niewtasciwy sposob podtaczenia uziemienia

Rys. 3-10 Uziemienie petno obwodowo (360 stopni) przy pomocy wtasciwej obejmy
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3.2.4. Schematy potaczen obwodu sterowania

- 3 Y1
Wielofunkeyjne wejscie dyskretne S1 s1 Bj 1) ! Wyjscie Y1
LT Ulcow] /
Wielofunkcyjne wejécie dyskretne S2 - 52 [;:-._ I )
‘ ™ A0T ™ po1 T wyjscie
Wielofunkcyjne wejscie dyskretne|S3 ) 74":1' b [ analogowe
' - J U COM | 0-10vi0-20mA |
Wielofunkcyjne wejscie dyskretne S4 _ | S4 Jr».'*
|
Wejscie licznika impulsow wysokiej czestotiiwosci HDI Ej
L < COM
T o
| - 1] 7 | Komunikacja
. bl A ) Rsags
——COM com
9+10V AT2 ROIAL 1 wyjscie
“_RO1B| J przekaznikowe 1
— I 3 01C.
e L —3A3 U )
L <COM
lC()M
. Wejscie
Przefacznik o
s2 J sTO
P 1 AT H1
s1 a7 o
) ﬂ 4COM
Kontroler bezpieczenstwa
L 24V
Sprzezenie zwrotne stanu bezpieczefistwa |
A

Rys. 3-11 Ogdlny schemat potaczern obwodu sterowania — modele < 2.2 kW (szczegdtowe schematy potaczen w
pkt 3.2.6 oraz 3.3)
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Wielofunkcyjne wejscie dyskretne S1 s1 fﬁr :
Wielofunkcyjne wejscie dyskretne S2 52 e
Y) ) Y 1S2 gl 1 i i
|
Wielofunkcyjne wejscie dyskretne S3 | s3 L%ﬂ
|
Wielofunkcyjne wejscie dyskretne S4 | s4 _Lr;
|
Wejscie licznika impulsow wysokiej czestotliwosci | HDI B-C
L < COM
| PW
) v +24V
——=<COM

N —

S I I . V'Y il |
— 2 A U ‘
_.___LGND

Przetacznik

[

——GND
Wejscie

STO

s1 ——tHH2
] L icom
L gEEE ]

Kontroler bezpieczeristwa )
e

[

3
|

+24V

2zwrotne stanu

A

|
TL--]‘ > Wyjscie Y1
AT pot b [ wyjscie
L N . analogowe
u GND} | 0-10v/0-20mA
A02 popl [ wyjscie |
I ‘ - analogowe
|, GND. | 0-10v/0-20mA
485+

1] 485 7 | Komunikacja

GND-

RO1A
RO18]
__ROIC,

2C)

| RS485

L Wyjscie
/' przekaznikowe 1

| Wyjscie
| przekaznikowe 2

Rys. 3-12 Ogodlny schemat potaczen obwodu sterowania — modele > 4 kW (szczegétowe schematy potgczen w

pkt 3.2.6 oraz 3.3)

3.2.5. Terminal Srubowy obwodu sterowania

AO1 Al2 485

5o oE

| s1 | s2|s3[s4[HO] a2 a3 |+ov]

[+2av] W1 |

[ Ro18 | RO1C |

‘+24V|F’W|COM|GOMJY1 [A01|435+|485-|

|+24v| H2 |

I RO1A

RO1C J

Rys. 3-13 Terminal obwodu sterowania oraz umiejscowienie przetacznikdw konfiguracji AO/Al/485—

modele £ 2.2 kW
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AO1 AO02  AI2 485
1 1 1
iU iU iU iON
[s1 [s2] s [ s [roi] vt [az [ an [+tov
‘+24v [ PW‘ CcoM |00M| GND [Am ‘AOZ ‘435+ | 485- ‘ ‘f24\/‘ H1 |+24\/| H2 ‘

rot [RotB [ Rotc |
‘ ROZA |RO2B‘ RO |

Rys. 3-14 Terminal obwodu sterowania oraz umiejscowienie przetgcznikdw konfiguracji AO/AI/485—
modele > 4 kW

Przyktad: przetgcznik w pozycji gornej oznacza zatgczenie wejscia / wyjscia w trybie pragdowym.

Typ Nazwa Opis funkcji Specyfikacja techniczna
Komunikacia 485+ Komunikacja RS485 Zaciski  interfejsu  komunikacyjnego
485- RS485.
S1 1. Impedancja wejsciowa: 3.3kQ.
2. Zakres napie¢ wejsciowych: 12~30V.
3. Wejscia pracujg w logice dodatniej lub
S2 ujemnej.
Wejscia cyfrowe 4. Maksymalna czestotliwo$¢ wejsciowa:
s3 1kHz.
Wszystkie wejcia sg programowalne.
Uzytkownik moze ustanowi¢ indywidualng
S4 funkcje dla danego ztacza.
Wejscia/Wyjscia
dyskretne W odréznieniu od S1 ~ S4, zacisk ten
moze by¢ wykorzystywany jako kanat wej-
HDI WejScie wysokiej czesto- | Sciowy o wysokiej czestotliwosci.
tliwosci Maksymalna czestotliwo$¢ wejsciowa:
50kHz
Cykl pracy: 30%~70%
Zacisk do podtaczenia ze-
PW wnetrznego zrédta zasila- | Zakres napig¢: 12~30V.
nia VDC.
Y1 Wyjscie dyskretne Dopuszczalne obcigzenie 50mA/30V
H1
Wejscie 1 (STO) 1. Bezpieczne wylacznie momentu (STO).
24V Niezalezne wejScia bezpieczenstwa, ktdre
Wejscia bezpie- nalezy podigczy¢ do zewnetrznego styku
czefistwa (STO) NC (przycisku bezpieczenstwa). Funkcja
H2 Wejscie 2 (STO) bezpieczefstwa dziata, gdy styk jest
otwarty, wtedy przemiennik czestotliwosci
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wstrzymuje podawanie sygnatu na wyjscie
obwodu mocy.

2. Przewdd sygnatowy stosowany do pod-
taczenia wyjs¢ STO powinien by¢ ekrano-
wany i nie dtuzszy niz 25m.

3. W celu zastosowania funkcji STO, na-
lezy zdemontowac ostone zaciskow oraz
wykreci¢ metalowe zworki (fabrycznie za-
montowane w obu wejciach) oznaczone
na rysunkach 3-13/3-14.

Wyjécie zasilania 24 VDC £10%.
Maksymalny prad wyjsciowy: 200 mA.
Najczesciej wykorzystywane do zasilania
wejs¢ / wyjs¢ dyskretnych.

24V

o ) +24V
Wyjécie zasila-

nia 24 VDC

Wyjécie zasilania 24 VDC
COM

Referencyjne zasilanie 10V.

Maksymalny prad wyjsciowy: 50mA
Umozliwia podtgczenie zewnetrznego po-
tencjometru o rezystancji powyzej 5kQ

+10V Wyjscie zasilania +10V.

Al2 Wejscia analogowe:

1. Zakresy napigciowo/pradowe:
Al2: 0~10V/0~20mA ; Tryb pracy Al2
jest konfigurowalny przez zworke.
Al3: -10V~+10V

Wejscia analogowe 2. Impedancja wejsciowa: 20kQ (tryb na-
pieciowy); 500Q (tryb pradowy).

3. Tryby pracy konfigurowane sg przy po-
mocy zworek

Wejscia/Wyjécia 4. Rozdzielczo$é: minimum 10mV/20mV
analogowe (AI2/A13), gdy 10V odpowiada 50Hz.

Al3

Zacisk GND wspdlny dla sygnatéw analo-

GND Zacisk wspdiny gowych

Wyjscia analogowe

AO1 1. Konfigurowalne: napieciowe:0~10V lub
pradowe: 0~20mA

2. Wybor trybu za pomocg zworek

Wyjécia analogowe 3. Odchytka: +1%, 25°C, dla petnego
zakresu

4. *Modele o mocach 0.4~2.2kW po-
siadaja tylko 1 wyjscie analogowe
(AO1)

AO2*

RO1A | Ztacze przekaznikowe NO | RO1 wyjscie przekaznikowe, RO1A - nor-
malnie otwarty (NO), RO1B - normalnie
RO1B Ztacze przekaznikowe NC | zamkniety (NC), RO1C - zacisk wspdlny.

Wyjscia prze-
kaznikowe
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RO1C

Zacisk wspdiny

Dopuszczalne obcigzenie: 3A/250VAC.

RO2A*

Ztacze przekaznikowe NO

RO2B*

Ztacze przekaznikowe NC

RO2C*

Zacisk wspdiny

RO2 wyjscie przekaznikowe, RO2A - nor-
malnie otwarty (NO), RO2B - normalnie
zamkniety (NC), RO2C - zacisk wspdiny.
Dopuszczalne obcigzenie: 3A/250VAC

* Modele o mocach 0.4~2.2kW posia-
daja tylko 1 wyjscie przekaznikowe
(RO1)

3.2.6. Konfiguracja wejs¢/wyjs¢

Prosze uzy¢ zworki ,,U” aby ustawic logike dodatnig lub ujemng (PNP lub NPN) oraz wybra¢ zrddto zasilania (ze-

wnetrzne lub wewnetrzne). Domysine ustawienie to logika dodatnia (PNP).

% 4 A
Zworka pomigdzy “Zworka pomiedzy
stykami +24V aPW _ stykami COM a CME

Rys. 3-15 Konfiguracja za pomocga zworki ,,U”

Jesli wejscia maja pracowac w logice ujemnej (NPN), wtozy¢ zworke ,,U” pomiedzy +24 V oraz PW, jak przedsta-

wiono na ponizszym rysunku, w zaleznosci od zrddta zasilania.

O 1 T - X —
o +: 3 i +x-3|(
‘ ‘ bl
.52 ] 82
| -Vt e ] —— — J
o A, il *”'%
| | ‘
! 1 COM ! com
oM | : . coM [ .
A +24V ~ +24V
A pw +24V . PW
—07 O IF=o——o
I, +24V — 424V

L]
wewnetrzne zrédlo zasilania (tryb NPN)

o} ‘
L]
zewnetrzne Zrodlo zasilania (tryb NPN)

Rys. 3-16 Logika ujemna (NPN)

Jesli urzadzenie ma pracowac w logice dodatniej (PNP), wtozy¢ zworke ,,U”, jak przedstawiono ponizej, w zalez-

nosci od typu zrédta zasilania.
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s .
s O J
o va 3]
i
52
03 J
T YA
i 1 COM .
oM .
" +24V
~ ,J] pw
Q[
N F24V

wewnetrzne zrédlo zasilania (tryb PNP)

fia, |

. —C i )
= e
| ¥

zewnetrzne zrodlo zasilania (tryb PNP)

Rys. 3-17 Logika dodatnia (PNP)

3.3. Opis funkcji bezpieczenstwa (STO - Safe Torque Off)

Funkcje bezpieczeristwa uzyte w przemiennikach czestotliwos¢ marki Astraada DRV-24 s3g zgodne z nastepuja-
cymi normami: IEC 61508-1, IEC 61508-2, IEC 61508-3, IEC 61508-4, IEC 62061, ISO 13849-1, IEC 61800-5-2.

Funkcja STO pozwala w sposéb bezpieczny odtgczy¢ moment napedowy silnika. Dzieki temu, mozliwe jest
zabezpieczenie sie na wypadek awarii maszyny lub niepowotanym uruchomieniom. Jest to podstawowa funkcja
bezpieczenstwa, wymagana w uktadach napedowych, ktéra zostaje aktywowana poprzez wtaczenie zewnetrz-
nych przyciskdow bezpieczeristwa w odpowiednie wyprowadzenia na terminalu obwoddw sterowania przemien-

nika czestotliwosci.

Obwéd
sterujgcy

Styki przycisku
bezpieczenstwa

COM

uDC+

PWM+

Obwaod
napedu|

uDC-

UNIW

Uwaga!

W celu poprawnego dziatania funkcji STO, styki obwodu
bezpieczefistwa nalezy otworzyé/zamknaé w ciggu 250ms.
Przewdd laczacy naped i wytacznik bezpieczenistwa
powinien by¢ ekranowany, a jego dhugosé nie powinna
przekraczac 25m.

Rys. 3-18 Schemat podtaczenia przyciskdw bezpieczenstwa z zastosowaniem funkcji STO
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3.3.1. Tabela logiki dla funkcji STO
Stany wejsciowe i odpowiadajace im statusy funkcji STO:

Stan wejsciowy STO Btad funkcji STO

H1, H2 otwarte jednoczesnie |Wyzwolenie funkcji STO, naped nie moze pracowac prawidtowo.

H1, H2 zamkniete jednoczesnie |Brak wyzwolenia funkcji STO, naped moze pracowaé prawidtowo.

Wyzwala btad STL1/STL2/STL3 o numerze:

Jedno z wej$¢ H1/H2 otwarte |38: Obwdd bezpieczeristwa kanatu 1 jest nieprawidtowy (STL1),
lub zamkniete 39: Obwod bezpieczeristwa kanatu 2 jest nieprawidtowy (STL2),

40: Obwdd wewnetrzny jest nieprawidtowy (STL3).

3.3.2. Opéznienia kanatéw STO
Czas wyzwalania i opdznienia wskazania dla kanatéw STO:

Btad STO Czas wyzwalania i op6znienie wskazania STOY?
STL1 Czas wyzwalania< 10ms, Opdznienie wskazania<280ms
STL2 Czas wyzwalania<10ms, Op6znienie wskazania<280ms
STL3 Czas wyzwalania<10ms, Op6znienie wskazania<280ms
STO Czas wyzwalania<10ms, Opdznienie wskazania<100ms

1) Czas wyzwalania STO — opdznienie pomiedzy uruchomieniem STO, a odcieciem wyjécia napedu,
2 Opoznienie wskazania STO — opdznienie pomiedzy uruchomieniem STO, a wskazaniem stanu wyjsciowego STO.

3.3.3. Kontrola poprawnego uzycia funkcji bezpieczenstwa STO
Aby zapewni¢ skuteczno$¢ dziatania STO nalezy sie upewni¢, czy wszystkie pozycje zawarte w ponizszej tabeli s3
spetnione.

Czynnosci niezbedne do wykonania przed zastosowaniem funkcji bezpieczeristwa STO

0 |Upewnij sie, ze naped moze by¢ uruchamiany i zatrzymywany swobodnie podczas rozruchu.

Zatrzymaj naped (w przypadku pracy), odtacz zasilanie i odizoluj naped od przewodu zasilajgcego za pomoca
przetgcznika.

O |Sprawdz poprawnos¢ potgczenia obwodu bezpieczeristwa STO ze schematem (Rys.3-18).

Upewnij sie, ze ekran przewodu doprowadzonego do wejs¢ STO jest podtgczony pod odpowiedni zacisk
GND/COM.

0 |Uruchom naped.

Sprawdz poprawnos¢ dziatania funkcji STO, gdy silnik jest zatrzymany:

= podaj polecenie zatrzymania napedu (podczas pracy) do chwili, az wat silnika bedzie w stanie spoczynku,
o |= uruchom funkcje STO przyciskiem bezpieczenistwa i wydaj polecenie startu napedu. Upewnij sie, ze silnik
pozostaje w stanie spoczynku,

= wytgcz funkcje STO (uwalniajac przycisk bezpieczenstwa).

0 |Uruchom ponownie naped i upewnij sie, ze silnik pracuje prawidtowo.

Sprawdz poprawnos¢ dziatania funkcji STO, gdy silnik pracuje:
= uruchom naped i upewnij sig, ze silnik pracuje prawidtowo,
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= uruchom funkcje STO przyciskiem bezpieczenstwa,

= przemiennik czestotliwosci zgtosi btad STO. Upewnij sig, ze silnik zostat catkowicie zatrzymany wolnym wy-
biegiem.

= wytgcz funkcje STO (uwalniajgc przycisk bezpieczenstwa).

0 |Uruchom ponownie naped i upewnij sie, ze silnik pracuje prawidtowo.

3.4. Zabezpieczenie obwodu

3.4.1. Zabezpieczenie przemiennika i przewodu zasilajacego przed zwarciami
W celu zapewnienia ochrony przed zwarciami oraz przegrzaniem nalezy zastosowac sie do wytycznych zawartych
na ponizszym schemacie elektrycznym.

Przemiennik czestatliwosci

Przewody zasilajace

Bezpieczniki
Rys. 3-19 Konfiguracja bezpiecznikdéw

Uwaga:

W obwodzie zasilania, niezbedne jest zastosowanie bezpiecznika sieciowego, dopasowanego do mocy zastoso-
wanego przemiennika pomiedzy Zrédtem zasilania 3-fazowego a zaciskami obwodu silnopragdowego przemien-
nika (R, S, T). Bezpiecznik powinien by¢ odpowiednio dobrany w zaleznosci od pradu znamionowego przemien-
nika. Doktadne informacje mozna znalez¢ w Zatgczniku C.

3.4.2. Zabezpieczenie silnika i przewodéw go zasilajacych
Przemiennik chroni silnik oraz przewody go zasilajagce (gdy sa odpowiednio dobrane) w przypadku przepiec¢ ze
strony sieci zasilajacej. Dodatkowe zabezpieczenia nie sg potrzebne.

o Jesli przemiennik zasila rdwnolegle wigcej niz jeden silnik, w obwodzie wyjsciowym przemiennika
niezbedne jest zastosowanie, oddzielnych wytacznikéw przecigzeniowych lub bezpiecznikow maja-
cych za zadanie zabezpieczenie poszczegolnych silnikéw i przewodow zasilajacych przed przepig-

ciami.

3.4.3. Uklad obejsciowy przemiennika (bypass)

Standardowo w obwodzie wyjsciowym pomiedzy przemiennikiem a silnikiem nie jest zalecane umieszczanie do-
datkowych elementéw. W niektérych aplikacjach aby zapewnic ciggtos$é pracy silnika w przypadku awarii prze-
miennika mozna zastosowac awaryjny uktad obejsciowy. Uktad sterowania powinien by¢ tak zaprojektowany aby
zapewnit bezpieczny dla przemiennika uktad potaczen i uniemozliwiat jednoczesne zatgczenie stycznika z zasilania
przemiennika i stycznika obejsciowego.
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Astraada DRV-24 3. Zalecenia montazowe

e Zabrania si¢ podtaczac zasilanie sieciowe do ztacz U, V i W. Podanie napigcia z sieci na powyzsze
ztacza moze skutkowac nieodwracalnym uszkodzeniem przemiennika.

Jesli uktad napedowy jest czesto przetgczany nalezy kazdorazowo upewnic sie, ze ztgcza silnika nie zostaty pod-
piete do sieci zasilajacej i jednoczesnie do zaciskéw U,V,W przemiennika.
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4. Programowanie z uzyciem panelu sterowania

Panel sterowania jest wykorzystywany do konfiguracji przemiennikédw Astraada DRV-24, odczytu oraz zmiany

parametréw pracy urzadzenia.

A

ASTRAADA

Rys. 4-1 Wbudowany na state panel sterowania

Quick 1 [
J0G ' SHIFT

RUN 4‘ SRTsc;p

Rys. 4-2 Zewnetrzny / odtaczalny panel sterowania

Uwaga:
1. Przemienniki o mocach < 2.2 kW posiadaja wbudowany na state panel sterowania.
2. Przemienniki o mocach > 4 kW posiadajg w standardzie, odtgczalny panel sterowania bez mozliwosci kopio-
wania parametréw.
3. Do przemiennika DRV-24 mozna opcjonalnie dotgczyé zewnetrzny panel sterowania, z lub bez mozliwosci
kopiowania parametréw. Do jego montazu nalezy stosowac sruby M3 lub dedykowany element montazowy
(opcjonalny).
4. Panel sterowania bez mozliwosci kopiowania (AS2xLED0001) moze zosta¢ oddalony maksymalnie o:
. 30 m dla modeli < 2.2 kW
. 15 m dla modeli > 2.2 kW
5. Panel sterowania z mozliwoscig kopiowania (AS24LED0002) moze zosta¢ oddalony maksymalnie o 2 m.
6. Do podtaczenia panelu oddalonego mozna uzy¢ standardowego kabla (skretki) ethernet kat 5.
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Astraada DRV-24

4. Programowanie z uzyciem panelu sterowania

Numer

Nazwa

Opis

Status pracy
LED

RUN/TUNE

Dioda zgaszona: status zatrzymania;
dioda migajaca: stan autokonfiguracii;
dioda $wiecaca: stan pracy.

FWD/REV

Dioda zgaszona: obroty do przodu;
dioda $wiecaca: obroty do tytu.

LOCAL/REMOT

Dioda zgaszona: sterowanie z panelu sterowania;
dioda migajaca: sterowanie z terminala wejs¢;
dioda $wiecaca: sterowanie z magistrali komunikacyjnej.

TRIP

Dioda zgaszona: poprawna praca;
dioda migajaca: ostrzezenie przed przecigzeniem;
dioda $wiecaca: btad.

Jednostki LED

Wyswietlane jednostki

T

QT

Hz Herc; jednostka czestotliwosci.

RPM Obroty na minute; jednostka predkosci obrotowe;.

A Amper; jednostka natezenia pradu elektrycznego.

% Procent.

V Wolt; jednostka napigcia pradu elektrycznego.

Wyswietlacz

Wyswietlacz LED sk

ada sie z pieciu 5-segmentowych modutdw, na ktérych wyswietlane sa.

parametry pracy urzadzenia, numery parametréw konfiguracyjnych, ich wartoci liczbowe,
kody bteddw, czestotliwos¢ zadang i wyjsciowa etc.

Przyciski

Przycisk Wejscie do lub wyjscie z pierwszego poziomu

programowania | menu, szybkie kasowanie parametréw

Przycisk Wybor parametru w menu i ustawianie wartoSci

wprowadzania wprowadzonej lub zmienione;j.

Strzatka w gére | Stopniowe zwigkszanie warto$ci lub kodu funkgji.

Strzatka w dét Stopniowe zmniejszanie wartosci lub kodu funkcji.

w
=
3

W trybie ustawiania parametréw, przycisk ten

Przycisk umozliwia wybér modyfikowanego bitu/znaku. W
przesunigcia innych trybach, cyklicznie wyswietla parametry
przesuwajac je w prawo.

6

RUN Przycisk startu

Stuzy do uruchomienia silnika w trybie kontroli z
panelu sterowania.
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Astraada DRV-24 4. Programowanie z uzyciem panelu sterowania

Numer Nazwa Opis
Przycisk jest uzywany do zatrzymania w trakcie
Przycisk pracy, z ograniczeniami ustawionymi w funkcji
(WSl | zatzymaniasi | PO7.04.
nika / resetu W momencie wystapienia btedu uzywany do kaso-
wania alarmu.
. i Przycisk umozZliwia szybsze dotarcie do wybranych
P k skrot
FZYCISK SKIO parametréw. Konfigurowany funkcjg P07.02.

Gdy zostanie podiaczony zewnetrzny panel sterowania z funkcja kopiowania parametréw,
wbudowany panel sterowania przestaje by¢ aktywny.

5 P:: Zev:r:‘itlruz- Gdy zostanie podiaczony zewnetrzny panel sterowania bez funkcji kopiowania parametrow
s tgro’\jvania obydwa panele — wbudowany oraz zewnetrzny beda aktywne.

Uwaga: Nie wszystkie zewngtrzne panele posiadajg funkcje kopiowania parametrow. Funk-
cja dostepna tylko dla modeli < 2.2 kW.

Al1 - kiedy obydwa panele sterowania sg aktywne (zewnetrzny, bez funkcji kopiowania pa-
Potencjometr | rametrow oraz wbudowany) to wystepuja réznice na wejsciu Al1 zdefiniowane jako:

analogowy - gdy potencjometr Al1 na panelu zewnetrznym jest ustawiony na warto$¢ minimalng, Al1
(A1) przy panelu wbudowanego oraz P17.19 pozostajg pod napieciem Al1 panelu wbudowanego;
6 dwoéch podia- | - w przeciwnym wypadku warto$¢ Al1 panelu zewnetrznego oraz P17.19 bedzie pozosta-

czonych pane- | wato pod napigciem Al1 panelu zewnetrznego.
lach sterowa- | Uwaga:

nia Jezeli Al1 zewnetrznego panelu jest zrodtem zadawania czestotliwosci, przed uruchomie-
niem przemiennika nalezy ustawic lokalny potencjometr Al1 na 0V/OmA.

4.1. Wyswietlacz cyfrowy

Wyswietlacz LED przedstawia: numery parametrow konfiguracyjnych, ich wartosci liczbowe, parametry pracy
(m.in. prady, napiecia, czestotliwosci, obroty itp.) oraz kody btedéw.

4.1.1. Wyswietlanie parametréw w trybie stop
Gdy przemiennik jest stanie zatrzymania, na wyswietlaczu sg prezentowane parametry zatrzymania pokazane na
rysunku 4-2.

W trybie zatrzymania mozna ustali¢ parametry do wyswietlenia przy pomocy funkcji P07.07. Instrukcja konfigu-
racji / interpretacji zawarta jest przy opisie funkcji P07.07.

Tryb zatrzymania pozwala na konfiguracje wyswietlania 14 funkgcji, to jest: czestotliwos¢ zadana, napiecie magi-
strali, stan terminala wejs$¢é, stan terminala wyjs¢, wartos¢ zadang PID, wartos¢ aktualng PID, wartos¢ zadang
momentu obrotowego, All, Al2, Al3, HDI, PLC, krok trybu wielobiegowego, zliczanie impulséw, warto$¢ zliczonej
dtugosci. Funkcja P07.07 pozwala zaprogramowac, ktére parametry majg by¢ wyswietlane za pomoca klawiszy:

>>/SHIFT| przesuwajac z lewej do prawej i [QUICK/JOG| z prawej do lewe;j.
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Astraada DRV-24 4. Programowanie z uzyciem panelu sterowania

4.1.2. Wyswietlanie parametréw w trybie pracy

Po otrzymaniu prawidtowych komend, przemiennik przejdzie w tryb pracy. Na panelu sterowania zostang wy-
Swietlone parametry pracy. Dioda RUN/TUNE jest zaswiecona co pokazano na rys. 4-2, natomiast dioda FWD/REV
bedzie zgaszona / zaswiecona w zaleznosci od ustawionego kierunku obrotéw.

W trybie RUN mozna ustawi¢ wyswietlanie 24 parametréw, takich jak: czestotliwosé pracy, wartos¢ zadang cze-
stotliwosci, napiecie magistrali, napiecie wyjsciowe, wyjsciowy moment obrotowy, wartosci parametréow regula-
tora PID, stan wej$¢/wyjsé, wartos¢ zadang momentu obrotowego, dtugos¢ impulséw, PLC, wartos¢ aktywnego
kroku przy sterowaniu wielobiegowym, wartosci zliczanych impulséw, wartos¢ zliczonej dtugosci, Al1, Al2, Al3,
HDI, procentowe obcigzenie silnika, procentowe obcigzenie przemiennika czestotliwosci, predkos¢ liniowg, war-
tos¢ pradu wejsciowego. Funkcje P07.05 i P07.06 pozwolg zaprogramowac, ktére parametry maja byé wyswie-

tlane za pomoca klawiszy: [>>/SHIFT| przesuwajac z lewej do prawej i |[QUICK/JOG| z prawej do lewe;j.

4.1.3. Wyswietlanie btedow

Jesli przemiennik wykryje sygnat btedu, przetgczy sie w tryb automatycznej sygnalizacji btedu. Na wyswietlaczu
zostanie wyswietlony pulsujgcy kod btedu. Dioda TRIP zostanie zaswiecona i pulsujgcy kod btedu moze zostaé
zresetowany przy uzyciu , terminala wejsciowego lub odpowiedniej komendy przestanej magistralg
komunikacyjna.

4.1.4. Edycja wyswietlanych kodow funkcji

W trybie zatrzymania, pracy lub sygnalizacji btedéw, nacisniecie pozwala na edycje wybranych parame-
tréw (jesli przemiennik zostat zabezpieczony hastem nalezy postepowac zgodnie z opisem P07.00). W stanie edy-
cji wartos¢ wyswietlana jest w dwdch poziomach menu w kolejnosci: kod grupy funkcyjnej / kod funkcji -> war-
tos¢ parametru. Do przechodzenia w dot i zapisywania wartosci parametrow stuzy przycisk natomiast

do wyjscia z menu [PRG/ESC|.

.
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| [~o o
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Tryb stopu Tryb pracy Sygnalizacja btedu

Rys. 4-3 Tryby wyswietlania
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4.2. Sterowanie za pomocg klawiatury

Obstuga przemiennika za pomoca klawiatury na panelu sterowania. Szczegétowy opis struktury menu mozna
odczytac z tabeli funkgji.

Ustawienie wartosci parametrow
Przemiennik posiada 3 poziomy menu:

1. Pierwszy poziom — kod grupy funkcyjne;j.
2. Drugi poziom — kod funkgji.
3. Trzeci poziom — wartos$¢ parametru.

Uwaga: Wcisniecie i pozwala wrdcié z trzeciego do drugiego poziomu menu. Réznica w funk-
cjonalnosci pomiedzy klawiszami: pozwala na zapis ustanowionych parametréw oraz powrét do dru-
giego poziomu menu, z mozliwoscig przejscia do nastepnego kodu funkcji; wcisniecie pozwala powrdcié¢
do drugiego poziomu menu bez zapisu ustawien parametréw edytowanej aktualnie funkcji.

Jesli nie mozna zej$¢ ponizej 3 poziomu, oznacza to, ze parametr jest nieedytowalny. Przyczyng braku mozliwosci
edycji jest:

1) Dana funkcja jest niemodyfikowalnym parametrem.
2) Dana funkcja jest nieedytowalna w trybie pracy ciagtej, mozna dokonac zmiany w trybie zatrzymania.

Przyktad: Zmiana wartosci parametru P00.01 z 0 na 1.

PRG o o o o

a o o o =
—
5000/
PRG.
Wszystkie znaki migaja ESC Cyfra grupy
funkeyjnej miga

a

o a o o DATA o @ 8 @

o ENT
NN e
POODI:-——| |

Cyfra kolejnego parametru miga

Uwaga: przyciski oraz mozna wykorzystac do przesuniecia kursora i zmiany wartosci

Rys. 4-4 Schemat zmiany parametru

4.2.1. Zabezpieczenie dostepu do menu hastem
Astraada DRV-24 oferuje uzytkownikowi mozliwosé zabezpieczenia dostepu do menu konfiguracyjnego za po-
moca hasta.

Za zabezpieczenie przemiennika czestotliwosci hastem odpowiada parametr P07.00, ktéry domyslnie ustawiony
jest na wartos$¢ “0”. Po ponownym nacisnieciu przycisku , na wyswietlaczu zostanie wyswietlony cigg
znakéw ,,0.0.0.0.0”. W celu uzyskania dostepu do menu przemiennika, uzytkownik musi wprowadzi¢ prawidtowe
hasto, ktérym jest wczesniej ustawiona wartos¢ parametru P07.00.
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Wszystkie znaki migaja Cyfra grupy
funkcyjnej miga

o 0 e e
00000 .
~[posog:

Cyfra kolejnego parametru miga Cyfra ustawianej
wartosci miga

Cyfra parametru miga

Uwaga: przyciski| si |, oraz mozna wykorzystac do przesuniecia kursora i zmiany wartosci
Rys. 4-5 Schemat zabezpieczenia dostepu do menu hastem

Ustawienie parametru P07.00 na wartos¢ 0 powoduje wyfaczenie zabezpieczenia hastem.

4.2.2. Podglad parametrow poszczego6lnych funkcji
Przemienniki DRV-24 posiadaja grupe kontrolng P17, stuzacg do monitorowania aktualnego stanu przemiennika.

Cyfra grupy
funkcyjnej miga

Cyfra kolejnego parametru miga

Cyfra parametru miga

Rys. 4-6 Schemat podgladu parametréow poszczegdlnych funkcji
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7 - -
5. Szczegotowy opis funkcji
Parametry funkcji s3 zawarte w 30 grupach funkcyjnych, gdzie funkcje z zakresu P18~P28 sg zarezerwowane.

Kazda z funkcji zawiera 3 poziomy menu. Np. P08.08 oznacza ésmga grupe funkcyjng P8. P29 to grupa funkcji
fabrycznych, do ktérych uzytkownik nie ma dostepu.

Instrukcja interpretacji kodéw funkcji zapisanych w tabeli:

e Kolumna pierwsza - kod definiujacy grupe funkcyjng i konkretna funkcje;
o Kolumna druga - nazwa funkgji;

e Kolumna trzecia - szczegétowa parametryzacja funkgji;

e Kolumna czwarta - warto$¢ domysina parametru, zawarta w ustawieniach fabrycznych;

Kolumna piata - edycja, okresla spos6b modyfikacji parametru:
O : funkcja edytowalna w trybie pracy i stop;

© : funkcja edytowalna w trybie stop;

@ : funkcja nieedytowalna, mozliwo$¢ odczytu.

Wartos¢ | Edy-

Kod Nazwa Opis funkcji .
domysina | cja

Grupa P00 - Podstawowe funkcje grupy

0: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe — tryb 0 - wykorzystywane w

wiekszosci przypadkéw. Umozliwia sterowanie jednym silnikiem. . Stoso-

wane dla silnikéw asynchronicznych oraz synchronicznych.

1: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe tryb 1 - wykorzystywane w przy-
Tryb padku gdy wymagany jest duzy moment obrotowy przy matej predkosci,

sterowania dokfadno$¢ regulacji predkosci i jej stabilno$¢ przy zmianie obcigzenia.

2: Sterowanie skalame (z modulacjq SVPWM) - wykorzystywane do za-

stosowan ogéinych, w ktérych nie ma wysokiego zapotrzebowania na do-

ktadnos¢ sterowania, takich jak sterowanie pompami, wentylatorami, itp.

Ten tryb umozliwia sterowanie wieloma silnikami.

P00.00

Polecenia sterujace pracg przemiennika czestotliwosci to komendy:
START, STOP, Start w prawo, Start w lewo, Czestotliwo$¢ serwisowa
JOG, Reset bleddw.
0: Klawiatura (Dioda LOCAL/REMOTE zgaszona) - Do sterowania pracg
przemiennika czestotliwosci wykorzystywany jest panel wbudowany lub
zdalny. W celu uruchomienia silnika nalezy nacisna¢ przycisk , nato-
miast zatrzymanie pracy nastepuje po nacisnigciu przycisku .
Zrédio polecert | Jezeli przycisk [QUICKWOG jest skonfigurowany jako funkcja zmiany kie-
sterujacych | runku obrotéw silnika (P7.02 ustawione na 3), to po jego nacignieciu silnik
zmienia kierunek obrotow.
Jednoczesne wecisnigcie przyciskow i podczas pracy sil-
nika, spowoduje zatrzymanie przemiennika czestotliwosci oraz odtaczenie
silnika (wolny wybieg).
1: Terminal I/O (Dioda LED miga) - komendy sterujace praca przemiennika
czestotliwos$ci wydawane sg poprzez zataczanie/wytaczanie odpowiednio
skonfigurowanych wej$¢ dyskretnych.

P00.01
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Wartos¢ | Edy-

Kod Nazwa Opis funkcji domysina | cja

2: Port komunikacyjny (Dioda LED $wieci) — port komunikacyjny jest ak-
tywny i pracuje poprawnie.

Parametr wykorzystywany do ustawienia maksymalnej czestotliwosci prze-
miennika. Czestotliwos¢ zadana nie moze przekracza¢ czgstotliwo$ci mak-
symalnej. Rzeczywiste czasy przyspieszenia i hamowania sg okreslane | 50.00Hz | ©
przez czestotliwo$¢ maksymalna.

Zakres nastawy: P00.04~400.00Hz.

Czestotliwos¢

P00.03
maksymalna

Gorny limit czestotliwosci nie moze by¢ wiekszy, niz warto$¢ ustawiona
jako czestotliwo$¢ maksymalna w P0.03.

Czestotliwosé wyjsciowa nie moze przekracza¢ gomego limitu czestotliwo- | 50.00Hz | ©
$ci ustawionego w P0.04.

Zakres nastawy: P00.05~P00.03.

Gorny limit

P00.04 s
czestotliwosci

Dolny limit czestotliwosci nie moze by¢ wigkszy, niz géry limit czgstotliwo-

§ci (P0.04).

Dolny limit cze- | W przypadku, gdy czestotliwos¢ zadana jest nizsza niz warto$¢ parametru
stotliwosci P00.05 przemiennik bedzie pracowat z czestotliwoscig zdefiniowang w

P00.05.

Zakres nastawy: 00.00Hz~P00.04 (Gorny limit czgstotliwosci).

P00.05 0.00Hz | ©

Zrodio 0: Klawiatura panelu - czestotliwo$¢ zadawana jest z poziomu panelu
P00.06 | czestotliwosci | przemiennika czestotliwosci. Czestotliwo$¢ poczatkowa jest rowna usta- 0 o
wyjsciowej A | wieniu w P0.10, natomiast zmiana czgstotliwosci odbywa si¢ za pomocg

przyciskow strzatek w gére i w dét na panelu wbudowanym lub oddalonym.
1: Wejscie analogowe Al1 — Czestotliwos¢ zadawana z potencjometru
wbudowanego w panel sterujacy.

2: Wejscie analogowe Al2 - Czestotliwo$¢ zadawana jest poprzez konfigu-
rowalne wejscie napigciowo — pradowe (terminal Al2). Rodzaj sygnatu ste-
rujgcego wybiera sie za pomoca zworek. Do wej$cia mozna podiaczy¢ sy-
gnat napieciowy 0 ~ 10V lub pradowy 0 ~ 20mA.

3: Wejscie analogowe Al3 - Czestotliwo$¢ zadawana jest poprzez analo-
gowe wejscie napieciowe -10 ~ 10V (terminal Al3).

Uwaga:

W trybie pradowym wejscia analogowego Al2, zakres napiecia referencyj-
nego dla 20mA wynosi 10V.

100% wartosci sygnatu analogowego (napigciowego lub pradowego) po-
danego na wejscie analogowe odpowiada czestotliwosci maksymalnej
(P00.03) przy kierunku obrotéw do przodu a -100% odpowiada czestotli-
wosci maksymalnej (P00.03) przy kierunku obrotéw do tytu.

4: Wejscie HDI - Czestotliwo$¢ zadawana jest poprzez wejscie czestotli-
wosciowe HDI. Przemienniki czestotliwosci Astraada DRV-24 posiadajg 1
wejscie impulsowe oznaczone symbolem HDI.

Zakres czestotliwo$¢ impulséw wejsciowych: 0 ~ 50,0kHz.

100% wartoéci zakresu czestotliwosci impulséw wejsciowych odpowiada
czestotliwosci maksymalnej (P00.03) przy kierunku obrotéw do przodu a -

Zrédio
P00.07 | czestotliwosci
wyjsciowej B
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100% odpowiada czgstotliwosci maksymalnej (P00.03) przy kierunku ob-
rotow do tytu.

Uwaga:

Sygnaty wysokoczestotliwosciowe moga by¢ podigczone tylko do wejscie
HDI.

W celu zadawania czestotliwo$ci poprzez wejscie HDI, nalezy dodatkowo
ustawi¢ parametry P05.00 na warto$¢ 0 oraz P05.49 na warto$¢ 0.

5: Wbudowany PLC — przemiennik pracuje w tym trybie gdy P00.06=5 lub
P00.07=5. Szczegolowe informacje na temat tego trybu znajduja sie w opi-
sie grupy funkcyjnej P10 (Wbudowany PLC i Praca wielobiegowa).

6: Praca wielobiegowa — przemiennik pracuje w trybie wielobiegowym
kiedy P00.06=6 lub P00.07=6.

Szczegbtowe informacje na temat tego trybu znajdujg sie w opisie grupy
parametréw P10 (Wbudowany PLC i Praca wielobiegowa).

7: Regulator PID - Czestotliwo$¢ zadana wyznaczana jest na podstawie
regulacji PID.

Przemiennik pracuje w tym trybie gdy P00.06=7 lub P00.07=7. Szczegé-
towe informacje na temat tego trybu zadawania czestotliwosci znajdujg w
opisie grupy parametréw P9.

8: Komunikacja MODBUS - czestotliwo$¢ moze by¢ ustawiana przy po-
mocy komunikacji MODBUS. Szczegdowy opis grupy parametrow znaj-
duje sie w P14.

9~11: zarezerwowane

0: Czestotliwo$¢ maksymalna, 100% czestotliwosci B odpowiada maksy-
Skalowanie | malnej czestotliwosci wyjsciowej

P00.08 | czestotliwosci | 1: Czestotliwosé wyjsciowa A. 0 o
B Ten tryb umozliwia zadawanie czestotliwo$ci jako offsetu dla czestotliwosci
A

0: Czestotliwos¢ A - aktywnym zrodiem czestotliwo$ci zadane;j jest zrodio
czestotliwosci A.

1: Czestotliwo$¢ B - aktywnym zrédtem czestotliwosci zadanej jest zrodto
czestotliwosci B.

2: Tryb sumy A+B

Obydwa zrédta zadawania czestotliwosci (A i B) sg aktywne. Czestotliwos¢
Wybor zadana = czestotliwos$¢ A + czestotliwosé B

P00.09 | czestotliwosci | 3: Tryba réznicy A-B 0 o
wyjsciowej Obydwa zrédta zadawania czestotliwosci (A i B) sg aktywne. Czestotliwo$¢
zadana = czestotliwos¢ A - czgstotliwo$¢ B

4: Maximum (A, B): obydwa zrédta zadawania czestotliwosci (A i B) sg ak-
tywne. Jako czestotliwo$¢ zadana ustawiana jest warto$¢ wyzsza.

5: Minimum (A, B): obydwa zrodta zadawania czestotliwosci (A i B) s ak-
tywne. Jako czestotliwo$¢ zadana ustawiana jest warto$¢ nizsza.

Uwaga:
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Wybér czestotliwosci wyjsciowej moze by¢ réwniez dokonywany za po-
moca odpowiednio skonfigurowanych wej$¢ dyskretnych. Szczegotowe in-
formacje na ten temat znajdujg sie w opisie grupy P5.

Gdy zrodtem czestotliwosci A lub B zostata wybrana klawiatura panelu,

Domysin -
y>ina ez ustawienie tego parametru bedzie wielko$cia poczatkowq czestotliwosci

P00.10 | stotliwosé kla- o 50.00Hz | o
wiatury wyjsciowej.
Zakres nastawy: 0.00Hz~P00.03 (Czestotliwo$¢ maksymalna).
Czas Czas przyspieszania, definiuje czas potrzebny do rozpedzenia silnika od | Zalezy
P00.11 | przyspieszania | OHz do czestotliwosci maksymalnej (P0.03). od mo- o
1 Czas hamowania natomiast jest to czas potrzebny do wyhamowywania sil- delu
nika z czestotliwosci maksymalnej (P0.03) do OHz.
W serii DRV-24 dostepne sa 4 grupy konfiguracji czaséw przyspieszania/ | Zalezy
P00.12 Czas ) hamowania definiowane odpowiednio w grupie funkcji P05. Domyslnie ak- | od mo- o
hamowania 1 tywowana jest grupa 1. delu
Zakres nastawy w P00.11 i P00.12: 0~3600s
0: Do przodu, dioda FWD/REV zgaszona
1: Do tylu, dioda FWD/REV zapalona
2: Blokada obrotow wstecznych
) Domysiny kierunek obrotéw silnika uzalezniony jest od kolejnosci podta-
Kierunek ob- : ) s e o
P00.13 czenia przewodéw faz zasilajacych do zaciskow silnika i ustawienia para- 0 o
rotu
metru P07.02.
Uwaga:

Po przywréceniu ustawien fabrycznych, kierunek obrotéw silnika moze
ulec zmianie. Nalezy zachowa¢ szczegoing ostroznos¢.

Czestotliwodd Zakldcenia Zaklocenia Zakldcenia
kluczowania |elektromagnetyczne pradem uplywu promieniowane

A Maie Male A male
1kHz

10 kHz
100 kHz ¥ Duie Duze Y Duze

Tabela zalezno$ci modelu przemiennika i domysinej czestotliwo$ci kluczo-
wania:

L Zalezy
P00.14 Cazgstotiiwose Typ przemiennika | Domysina czestotliwosé kluczowania domo- | o
' kluczowania
0.4~11kW 8 kHz delu

15~110 kW 4 kHz

Czestotliwo$¢ kluczowania ma wplyw na poziom hatasu generowanego
przez silnik, straty mocy w silniku i tranzystorach mostka oraz na zaki6ce-
nia elektromagnetyczne emitowane przez przemiennik czestotliwosci.
Zwiekszenie czestotliwosci kluczowania zmniejsza poziom hatasu i straty
mocy w silniku, natomiast zwigksza straty w tranzystorach mostka oraz po-
ziom zaktocen emitowanych przez przewody zasilajace oraz silnikowe.
Zwiekszenie czestotliwosci kluczowania powoduje réwniez znaczny wzrost
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temperatury przemiennika czestotliwo$ci (szybsze przelaczanie tranzysto-
réow mostka).

Warto$¢ ustawiona domysinie, jest warto$cig optymalng dla wiekszosci za-
stosowarn. Zmiana tego parametru nie jest zalecana.

Jezeli czgstotliwos¢ kluczowania jest mniejsza niz warto$¢ ustawiona fa-
brycznie, moze wowczas nastapi¢ ograniczenie wyjsciowego momentu ob-
rotowego silnika oraz wzrost harmonicznych pradu.

Jezeli czestotliwos¢ kluczowania jest wigksza niz wartos¢ ustawiona fa-
brycznie nalezy uwzgledni¢ ograniczenie mocy wyjsciowe; - 10% na kazdy
1 kHz.

Zakres nastawy: 1.0~15.0kHz

0: Funkcja nieaktywna

1: Dynamiczna - zaleca sie stosowanie gdy wymagana jest wysoka do-
kfadno$¢ sterowania. Nalezy przeprowadzac jg na odfaczonym od silnika
obcigzeniu.

2: Statyczna 1 (petna) - zaleca sig stosowanie gdy nie jest wymagana duza 0 ©
dokfadno$¢ sterowania oraz gdy nie ma mozliwosci odtgczenia od silnika
obcigzenia.

3: Statyczna 2 (czesciowa) - kiedy docelowym silnikiem jest silnik 1, auto-
konfiguracja P02.06, P02.07, P02.08

Autokonfigura-

P00.15 .
cja silnika

0: Funkcja nieaktywna

1: Funkcja zawsze aktywna

Automatyczna regulacja napiecia (AVR) zapewnia stabilne napiecie zasi-
lajgce silnik niezaleznie od wahan napigcia obwodu po$redniego.

Automatyczna
P00.16 | regulacja na-
piecia (AVR)

0: Funkcja nieaktywna
1: Przywr6¢ ustawienia fabryczne
2: Wyczy$¢ zapamietane bledy
Ustawienia fa- | 3: Zablokuj wszystkie kody funkcji
bryczne Parametr ten jest automatycznie przywracany na warto$¢ ,0” po wykonaniu
wybranej operacii.
Nalezy pamieta¢, ze przywrécenie ustawien fabrycznych spowoduje réw-
niez dezaktywacje ustawionego hasta dostepowego.

P00.18

Grupa P01 - parametry rozruchu i zatrzymania

0: Start bezposredni - start silnika przy czestotliwosci okreslonej przez pa-
rametr P1.01.

1: Hamowanie DC i start - przemiennik w pierwszej kolejnosci zasila silnik
pradem stalym (hamowanie dynamiczne), a nastepnie uruchomia go. W
przypadku wyboru tego trybu pracy, nalezy odpowiednio skonfigurowaé
P01.00 | Rozruch silnika | parametry P1.03iP1.04. 0 ©
Tryb ten moze zosta¢ uzyty w przypadku silnikéw, ktére pod wptywem mo-
mentu wstecznego, oddziatywujacego na wat silnika, moga go obréci¢ w
kierunku przeciwnym niz zadany.

2: Lotny start 1 - umozliwia realizacje ptynnego startu obracajacego sie juz
silnika.

43




Astraada DRV-24 5. Szczegbtowy opis funkcji

Wartos¢ | Edy-

Kod Nazwa Opis funkcji . .
domysina | cja

3: Lotny start 2. Przemiennik czestotliwosci najpierw wykrywa predko$c i
kierunek obrotow wirnika, a nastepnie rozpoczyna napedzanie silnika z
czestotliwoscig dostosowang do aktualnej predkosci wirnika. Ma zastoso-
wanie gdy moze pojawi¢ si¢ wsteczna rotacja przy uruchamianiu uktadu o
duzym momencie bezwladnosci.

Uwaga: Ten tryb rozruchu moze by¢ uzyty dla przemiennikéw o mocy 4 kW
lub wyzszej.

Crestolinosé Czestotliwo¢ poczatkowa definiowana jest jako czestotliwo$¢ zadana do

P01.01 oczatkowa rozruchu przemiennika czestotliwosci. Szczegotowe informacje w P01.02. | 0.50Hz | ©
poczq Zakres nastawy: 0.00~50.00Hz
Wiasciwe ustawienie czestotliwosci poczatkowej moze zwiekszy¢ poczat-
kowy moment obrotowy.
W zdefiniowanym czasie utrzymania czestotliwosci poczatkowej, czestotli-
wo$¢ wyjsciowa przemiennika bedzie caty czas przyjmowaé warto$¢ cze-
stotliwosci poczatkowej. Nastepnie przemiennik zwiekszy czestotliwo$¢ do
czestotliwosci zadane;.
Jezeli czestotliwos¢ zadana bedzie nizsza niz czgstotliwo$¢ startowa, prze-
miennik czestotliwosci przejdzie w tryb gotowosci.
Czestotliwos¢ startowa moze by¢ nizsza od dolnego limitu czgstotliwosci
Czas
utrzymania (P0.09)
potoz | reymane A 00s | ©
czestotliwosci
poczqtkowej Czestotliwosé
zadana
Czestotliwosd
poczatkowa
L
T1(P1.02) t
Zakres nastawy: 0.0~50.0s
Prad Przed rozruchem silnik zasilany jest pradem stalym (hamowanie dyna-

P01.03 | hamowania DC | miczne) zgodnie z P1.03, a nastepnie przemiennik czestotliwosci rozpo- | 0.0% ©
przed startem | czyna rozruch silnika po uptywie czasu ustawionego w P1.04.

Hamowania dynamiczne przed startem nie jest realizowane, gdy czas
ustawiony w P1.04 jest réwny 0.
Im wigkszy prad hamowania dynamicznego, tym wigkszy moment hamo-

Cza§ wania.
P01.04 | hamowania DC Warto$¢ P1.03 oznacza procentowa warto$¢ znamionowego pradu prze- 0.0s ©
przed startem miennika.

Zakres nastawy: P01.03: 0.0~100.0%
Zakres nastawy: P01.04: 0.0~50.0s
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0: Liniowa
Wyjsciowa czgstotliwos¢ rosnie lub maleje liniowo.
Caestotliwodt wyjbciowa
Charaktery-
tyk ie- i
P01.05 | SYr@Prayspe : 0 ©
szania i hamo- :
wania
1: Charakterystyka typu S.
Jest powszechnie stosowana w zastosowaniach stopniowego, ptynnego
uruchamiania i zatrzymywania (np. w windach).
Czas etapu 0.0~50.0s
P106 przyspieszania 01s o
(poczatek Cha- Cagstotliwost wyjiciowa
rakterystyki S)
Czas etapu ha- -FoLe
p1g7 | Mmowan o “riity 01s | ©
niec charakte-
rystyki S)
0: Hamowanie silnika - po wydaniu komendy STOP przemiennik czestotli-
Trvb wosci obniza czestotliwo$C wyjsciowa zgodnie z ustawionym czasem ha-
i .. | mowania az do momentu catkowitego zatrzymania.
P01.08 | hamowania sil- . . — . 0 o
nika 1: Wolny wybieg - po wydaniu komendy STOP przemiennik czestotliwosci
przestaje zasila¢ silnik. Wirnik zatrzymuje sig samoczynnie z wybiegiem
uzaleznionym od jego mechanicznej bezwtadnosci.
Czestotliwos¢ | Czestotliwos¢ poczatkowa hamowania DC: Rozpoczecie dynamicznego
P01.09 | poczatkowa | hamowania silnika nastapi w momencie, gdy czestotliwo$¢ wyjsciowa osig- | 0.00Hz o
hamowania DC | gnie warto$¢ ustawiong
Opéznienie ha- | W P1.09, czyli poczatkowa czestotliwosé hamowania DC.
P01.10 mowania DC Opodznienie hamowania DC: Przemiennik czestotliwosci przed rozpocze- 0.0s °
ciem dynamicznego hamowania silnika blokuje podawanie czestotliwosci
Prad s . . )
P01.11 . na wyjscie przez czas ustawiony w tym parametrze. Dopiero po jego upty- 0.0% o
hamowaniaDC | . . . o
wie rozpoczete zostaje dynamiczne hamowanie silnika. Parametr ten po-
Czas zwala ograniczy¢ przeciazenie pradowe, ktore wystepuje w momencie na-
P01.12 hamowania DC \gz:f;g;) hamowania dynamicznego przy wysokich czestotliwosciach wyjscio- 0.0s o
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Prad hamowania DC: Parametr ustawiany w P1.11 jest procentowa warto-
$cig pradu znamionowego przemiennika czestotliwosci. Im wigksza jest
warto$¢ pradu hamowania dynamicznego ustawiona w tym parametrze,
tym wiekszy jest moment hamowania.

Czas hamowania DC: Czas, w ktérym silnik poddawany jest hamowaniu
dynamicznemu. Jezeli warto$¢ wpisana w tym parametrze réwna jest 0,
wowczas dynamiczne hamowanie silnikiem nie jest realizowane. Prze-
miennik zatrzyma wtedy silnik zgodnie z ustawionym czasem hamowania
(np. w P00.12)

>

Czas hamowania przed startem | Przysp. | Stala predkos¢ . Czas hamowania DC

4

Zwalnianie 1 |
On S
Polecenie startu { off

| Opoznienie hamowania DC

Zakres nastaw:

P01.09: 0.00Hz~P00.03 (czestotliwo$¢ maksymalna)
P01.10: 0.0~50.0s

P01.11: 0.0~100.0%

P01.12: 0.0~50.0s

Parametr ten ustawia czas zatrzymania silnika podczas zmiany kierunku
obrotéw, liczony zaleznie od ustawien w P01.14 (czestotliwo$é OHz lub po-
czatkowa na wyjéciu). Efekt ustawienia tego parametru przedstawiono na
ponizszym rysunku.

Czestotliwos¢ A
wyjsciowa

Obroty Przefaczenie po osiagnigciu czestotliwosci poczatkowej

Przestdj o pracrhit

P01.13 | przy zmianie

o Przelaczenie po osiagnieciu czestotliwosci 0 Hz | o
Czestotliwosc 0.0s

kierunku poczatkowa [~~~ C i X
>
Przestdj przy A Obroty
zmianie kierunku , "do tytu"
Zakres nastawy: 0.0~3600.0s
Przetaczanie | 0: przetaczenie po osiagnieciu czestotliwosci 0Hz
P01.14 | kierunkow ob- | 1: przetaczenie po osiggnieciu czestotliwosci poczatkowej 1 ©
rotow 2: przetaczenie po osiagnieciu predkosci P01.15 i opdznieniu P01.24
Predko$c¢ za-
pot.15 | TTEAKOSCEZA 4 0o 100,00k 050Hz | ©
trzymania
Wykrycie pred- | 0: Wykrycie zadanej predkosci
P01.16 | koscizatrzy- | 1: Wykrycie predkoSci ze sprzezenia zwrotnego — stosowane tylko w ste- 1 ©

mania rowaniu wektorowym
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P01.17

Czas utrzyma-
nia predkosci
zatrzymania

Kiedy P01.16=1, a czestotliwo$¢ na wyjsciu jest mniejsza badz réwna war-
tosci w P01.15, przemiennik zatrzyma sig po czasie zapisanym w P01.17.
W przeciwnym razie zatrzyma si¢ w czasie ustawionym w P01.24.

Czestotliwasé

Czgstotliwosé wyjsciowa

Krzywa v
crestotlwoic —
Predkost odniesienia v
atrzymania | M N - _J-‘-7

VoPOL2e 0 POLLT

—_—

H
] ' H
o

Praehieg A ' [

Przebieg B .
H

I
Przebieg C H

Zakres nastawy: 0.0~100.0 s (aktywne gdy spe’rnibny warunek P01.16=1)

0.5s

P01.18

Aktywowanie
funkcji
terminalowych
po ponownym
rozruchu

Parametr ma zastosowanie tylko wtedy, gdy przemiennik czestotliwosci
sterowany jest za pomoca wej$¢ dyskretnych terminala.

0: Funkcja nieaktywna - po ponownym zasileniu przemiennika czestotliwo-
§ci, w celu uruchomienia silnika konieczne jest zresetowanie (odtaczenie i
ponowne zataczenie) wejscia START (zatgczenie wejscia dyskretnego z
przypisang funkcjq Start do przodu lub Start do tytu).

1: Funkcja aktywna - po ponownym zasileniu przemiennika czestotliwosci,
przy aktywnym sygnale START (zataczone wejScie dyskretne z przypisang,
funkcjg Start do przodu lub Start do tytu), przemiennik automatycznie uru-
chomi silnik.

Uwaga:

Poniewaz funkcja ta powoduje automatyczne uruchomienie silnika, nalezy
zachowac szczegoing ostroznos¢ i przewidzie¢ skutki takiego postepowa-
nia.

P01.19

Praca ponizej
dolnego limitu
czestotliwosci

Funkcja definiuje tryb pracy przemiennika czgstotliwo$ci gdy czestotliwos¢
zadana jest mnigjsza niz dolny limit czestotliwosci P00.05 . Wazna tylko
gdy dolny limit czestotliwosci jest wiekszy od OHz.

0: Praca z czestotliwo$cig okreslong dla dolnego limitu czestotliwosci

1: Zatrzymanie

2: Tryb uspienia - jesli czestotliwos¢ zadana jest mniejsza niz dolny limit
czestotliwosci, przemiennik zatrzyma silnik z wolnym wybiegiem. Gdy cze-
stotliwo$¢ zadana ponownie osiagnie i utrzyma przez czas okreslony w
P01.20 warto$¢ powyzej dolnego limitu czestotliwo$ci przemiennik auto-
matycznie powrdci do trybu pracy. Korzystajac z tego trybu, nalezy wpro-
wadzi¢ czas przej$cia napedu do stanu uspienia: P08.21.

P01.20

Opbznienie po-

nownego roz-
ruchu w trybie
uspienia

Funkcja definiuje opdznienie dla ponownego rozruchu przy aktywnym try-
bie uspienia P01.19=2.

0.0s
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Parametr ten okresla taczny czas gdy warto$¢ czestotliwosci zadanej jest
powyzej dolnego limitu czestotliwosci. Szczegdlowy opis dziatania przed-
stawia ponizszy wykres.

A Czestotliwosc wyjsciowa

t1<t2, przemiennik nie pracuje
t1+t2=t3, przemiennik pracuje
t3=P01.20

13 t

>
ruch

|
'
|

ruch | przejscie w stan uspienia

Zakres nastawy: 0.0~3600.0s (aktywny gdy P01.19=2)

Funkcja okresla w jakim trybie znajdzie sie przemiennik czestotliwosci przy

Ponowny roz- . . o
wylgczeniu i ponownym zatgczeniu zasilania.

ruch silnik
PO1.21 ue rszl e 0: Funkcja nieaktywna — praca przemiennika nie zostanie automatycznie 0 o
’ P y, wznowiona po powrocie zasilania
wylgczeniu za- . . — . U
silania 1: Funkcja aktywna - uruchamia przemiennik w trybie pracy z op6znieniem

czasowym ustawionym w P01.22

Funkcja definiuje czas oczekiwania na przejscie w tryb pracy po ponownym
zalgczeniu zasilania.

& Czestotliwosc wyjsciowa t1=P01.22
t2=P01.23

Opoznienie po-
P01.22 | nownego roz- 1.0s o
ruchu silnika Wit 82,

|_Tryb pracy,

v

Tryb pracy wylczenie  zalaczenie
zasilania

Zakres nastawy: 0.0~3600.0s (aktywny, gdy P01.21=1).

Funkcja okresla przerwe po wydaniu polecenia startu po jakiej przemiennik

P01.23 Opbznienie znajdujacy sie w trybie gotowosci (stand-by) przejdzie w tryb pracy. 0.0s o
startu
Zakres nastawy: 0.0~60.0s.
Opo6znienie
P01.24 | przy predkosci | Zakres nastawy: 0.0~100.0s. 0.0s o
zatrzymania
Ustawienia 0: Napiecia nie podawane na wyjsciu
P01.25 wyjscia 1: Napiecie podawane na wyjsciu 0 o
’ przemiennika | 2: Prad hamowania DC zadawany na wyj$cie
przy OHz
Grupa P02 - Parametry silnika 1
Moc Zalezy
P02.01 | znamionowa | 0.1~3000.0kW od mo- ©
silnika delu
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Kod Nazwa Opis funkcji Wam?sc qu-
domysina | cja
Czestotliwos¢
P02.02 | znamionowa | 0.01Hz~P00.03 (Czgstotliwo$¢ maksymalna) 50.00Hz | ©
silnika
Predkos$¢ zna- Zalezy
P02.03 | mionowa sil- | 1~36000rpm od mo- ©
nika delu
Napigcie zna- Zalezy
P02.04 | mionowe sil- | 0~1200V od mo- ©
nika delu
Prad Zalezy
P02.05 | znamionowy | 0.8~6000.0A od mo- ©
silnika delu
Rezystancja Zalezy
P02.06 | uzwojen sto- | 0.001~65.535Q od mo- o
jana delu
Rezystancja Zalezy
P02.07 | uzwojen wir- | 0.001~65.535Q od mo- o
nika delu
. Zalezy
Induk §¢
po2.08 | MAUKEYINOSC | ¢ 6563 5mH odmo- | o
rozproszenia
delu
L Zalezy
poz.0g | MAUKVINOSE | 4 s S odmo- | o
wzajemna
delu
- Zalezy
P -
poz.10 | FradbieUE- | o ¢ 6s35A odmo- | o
towego
delu
Wspdtczynnik na-
sycenia magne-
P02.11 | tycznego1dia | 0.0~100.0% 80.0% ©
rdzenia zelaz-
nego AM1
Wspdtczynnik na-
sycenia magne-
P02.12 | tycznego2dia | 0.0~100.0% 68.0% ©
rdzenia zelaz-
nego AM1
Wspoétczynnik na-
sycenia magne-
P02.13 | tycznego3dia | 0.0~100.0% 57.0% ©
rdzenia zelaz-
nego AM1
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Wspoétczynnik na-
sycenia magne-
P02.14 | tycznego4dia | 0.0~100.0% 40.0% ©
rdzenia zelaz-
nego AM1
0: Zabezpieczenie nieaktywne
1: Silnik standardowy
Przy niskich czestotliwosciach chtodzenie standardowych silnikow jest
mato efektywne. Zwigzane jest to z osadzeniem wentylatora chtodzacego
na wimiku silnika, co powoduje bezposredni wptyw predkosci obrotowej
. silnika na wydajno$¢ chtodzenia. W zwigzku z tym, jezeli czestotliwos¢ wyj-
Zabezpiecze- | , . ) N , Lo L
. . Sciowa jest nizsza niz 30Hz, przemiennik czestotliwosci obnizy automa-
nie przeciw o . . . - o
P02.26 zeciazenione tycznie prég zabezpieczenia przeciw przecigzeniowego silnika w celu za- 2 ©
P a‘ ) bezpieczenia go przed przegrzaniem.
silnika o . s
2: Silnik ze zmienng czestotliwo$cig
W silnikach pracujacych ze zmienng czestotliwo$cia, wydajno$¢ uktadu
chlodzenia nie jest bezposrednio zwigzana z predkoscig obrotowa, W
zwigzku z tym, nie jest wymagane automatyczne dostosowywanie progu
zabezpieczenia przeciw przecigzeniowego silnika do aktualnej czestotliwo-
$ci.
Parametr ten wykorzystywany jest w sytuacii, gdy prad pobierany z przez
silnik ma by¢ rézny od pradu znamionowego silnika (P02.05)
Warto$¢ dozwolonego pradu mozna wyliczy¢ z nastepujacej rownosci:
Dopuszczalny przez uzytkownika prad= prad znamionowy silnika (P02.05)
*P02.27.
Czas ochrony przeciw przecigzeniowej silnika: 60s przy 200% wartosci
Zabezpiecze- | pradu dopuszczalnego przez uzytkownika tj. (P02.05) * P02.27.
nie silnika
P02.27 przed S 100% 100.0% o
przeciqzeniem ochrona silnika
pradowym __ przed przecigzeniem
- pradowym
Tmino |- oo N
116% 200% prad
Zakres nastawy: 20.0%~120.0%
, . Korekcja wyswietlania mocy silnika 1.
Wspoiczynnik Parametr wptywa tylko na warto$ci wyswietlane, nie ma wptywu na rzecz,
P02.28 | korekji mocy | plywa ylkona w y ’ Pyw Y1 100 | o
sinika wista wydajnos¢ przemiennika.
Zakres nastawy: 0.00~3.00
Grupa P03 - Sterowanie wektorowe
P03.00 Wzmocnienie 200 o

regulatora Kp1
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Czas Parametry P3.00~P3.05 sg aktywne tylko dla sterowania wektorowego i
catkowania sterowania momentem obrotowym, dla sterowania skalarnego V/f pozo-
P03.01 o o . . . 0.200s o
wzmocnienie | stajg nieaktywne. Przy pomocy tych parametrow uzytkownik moze zdefi-
regulatora Ki1 | niowa¢ wzmocnienie i czas catkowania regulatora predkosci, w celu usta-
Czestotiiose wienia charakterystyki szybkosci odpowiedzi.
POS.0Z | setaczenia 1 | Wartosci P3.00 i P3.01 sa aktywne tylko gdy czestotiwost wyjsciowa jest | 5.00Hz | o
— nizsza niz P3.02. Wartosci P3.03 i P3.04 sg aktywne tylko gdy czestotli-
Wzmocnienie wos¢ wyjsciowa jest wyzsza niz P3.05. Jesli wartos¢ czestotliwosci wyj-
P03.03 | regulatora Sciowej jest pomiedzy parametrami P3.02 i P3.05, wartosci nastaw regula- 200 ©
(ASR) Ky1 tora Pl sg proporcjonalne do odchylenia miedzy P3.02 i P3.05. Zaleznosci
Czas te przedstawia rysunek:
catkowania APl parametry
P03.04 | wzmocnienie (P3.00,P3.01) 0.200s o
regulatora
(ASR) Ki2
(P3.03,P3.04)
P3.02  P3.03 czestoﬂiw&c’ wyjsciowa
Odpowiedz dynamiczna systemu moze by¢ szybsza jesli zwigkszymy
wspdiczynnik wzmocnienia proporcjonalnego Kp. Jednakze zbyt duza war-
tos¢ tego parametru moze spowodowac oscylacje w systemie.
Odpowiedz dynamiczna systemu moze by¢ szybsza je$li zmniejszymy
czas catkowania Ki. Jednakze zbyt mata warto$¢ tego parametru moze
spowodowaé przeregulowanie i oscylacje w systemie. Parametry P3.00 i
P3.01 odpowiadajg za wartosci Kp i Ki dla nizszych czestotliwosci, nato-
.., | miastwartosci P3.03 i P3.04 sg wykorzystywane przy wyzszych czestotli-
Czestotliwos¢ . ) , o
P03.05 przelaczenia 2 wosciach. Parametry te powinny by¢ dostosowane do obcigzenia genero- | 10.00Hz | o
wanego przez rzeczywisty uktad.
Procedura korekty jest nastepujaca:
- Zwigkszy¢ wspétczynnik wzmocnienia K, tak diugo jak to mozliwe bez
generowania oscylacji w uktadzie.
- Zmniejszenie warto$¢ czasu catkowania K; tak dtugo jak to mozliwe bez
generowania oscylacji w uktadzie.
Zakres nastawy: P03.00 i P03.03: 0~200.0
Zakres nastawy: P03.01 i P03.04: 0.000~10.000s
Zakres nastawy: P03.02: 0.00Hz~P00.05
Zakres nastawy: P03.05: P03.02~P00.03
P03 0 | T WISCIOWY | o dpowiada to 0~210ms) 0 o
regulatora
Kompensacja | Parametry te stuzg do regulacji poslizgu sterowania wektorowego oraz po-
P03.07 po$lizgu stero- | prawy kontroli predko$ci. Prawidtowe dobranie tych parametrow pozwala 100% o
wania VC (dla | na ograniczenie statycznego btedu predkosci.
ruchu)
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Kompensacja | Zakres nastawy: 50.0~200.0%
08lizgu stero-
P03.08 5vaniagVC (dia 100% | o
hamowania)
Wspétczynnik
P (proporcjo- Parametry s wykorzystywane do ustawienia regulatora Pl petli pradowej
P03.09 | alny) peti pra. | " @lu Zmiany szybkosci odpowiedzi i doktadnosci sterowania. Parametry 1000 o
dowej te fabrycznie zostaly dobrane optymalnie i do wigkszosci aplikacji nie wy-
- - magajq zmian.
Wspo’lfczynmk I. Dostepne tylko dla bezczujnikowego sterowania wektorowego (P00.00=0)
P03.10 | (calkuiacy) peti Zakres nastawy: 0~65535 1000 ©
pradowej
Parametr okresla zrodio zadawania momentu obrotowego:
0: Sterowanie momentem jest nieaktywne
1: Klawiatura panelu (P03.12)
2: Wejscie analogowe Al1 (potencjometr na panelu)
Zrédio 3: Wejscie analogowe Al2
P31 zadawania mo- | 4: WejScie analogowe Al3 0 o
mentu obroto- | 5: WejScie czestotliwosciowe HDI
wego 6: Praca wielobiegowa
7: Port komunikacyjny RS485 (MODBUS)
8~10: Zarezerwowane
Uwaga: Przy ustawieniu zrédta 2~7, 100% odpowiada 300% pradu zna-
mionowego silnika)
Zadawanie mo-
P03.12 mentu obrotF) " | Zakres nastawy: -300.0%~300.0% (pradu znamionowego silnika) 50.0% o
wego z klawia-
tury
Czas probko-
P03.13 | wania zadawa- | 0.000~10.000s 0.100s o
nia momentu
Zr6dto zadawa- o o e . .
nia gérmego li 0: Ustawienie gornegt? limitu czgstotliwosci z klawiatury (P03.16 ustawia
mitu czestoti- POM‘.‘Z I?03.17 ustawia P03.15) .
o qq | Woscidaste- ; : w::z:: z:z:zizx: 2:; (potencjometr na panelu) . .
rowania mo- )
mentem przy 3 WeJ:éc?e analoggwe AI.3
ruchu do 4: Wejscie czestotliwosciowe HDI
przodu 5: Praca wielobiegowa
- 6: Port komunikacyjny RS485 (MODBUS)
Zr.c’)d+o’ zadawg- 7~9: Zarezerwowane
P0315 n|§ gbrnego l.l- 0 o
mitu czestoli- Przy ustawieniu zrédta 1~9, 100% odpowiada czestotliwosci maksymalne;j.
wosci dla ste-
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rowania mo-
mentem przy
ruchu do tylu
Ustawienie z
klawiatury gor-
nego limitu
P03.16 czestotliwoélci 5000Hz | o
dla sterowania
momentem
przy ruchu do | Funkcja pozwala na ustawienie gémego limitu czestotiiwosci. P03.16 usta-
przodu wia warto$¢ P03.14; P03.17 ustawia warto$¢ P03.15.
Ustawienie z
klawiatury gor- | Zakres nastawy: 0.00Hz~P00.03 (czgstotliwosc maksymalna)
nego limitu
po3 17 | C2estotiwosc 50.00Hz | o
dla sterowania
momentem
przy ruchu do
tytu
Zrédio zadawa- | Funkcja wykorzystywana jest do okreslenia zrodla zadawania wartosci
nia maksymal- | maksymalnego momentu.
P03.18 | nego momentu | 0: Ustawienie maksymalnego momentu z klawiatury (P03.20 ustawia 0 o
obrotowego | P03.18, P03.21 ustawia P03.19)
(dla ruchu) 1: Wejscie analogowe Al1 (potencjometr na panelu)
2: Wejscie analogowe Al2
Zrodlo zadawa- | 3: Wejscie analogowe Al3
nia maksymal- | 4: Wejscie czestotliwosciowe HDI
nego momentu 5: Port komunikacyjny RS485 (MODBUS)
P03.19 obrotowego 6~8: Zarezerwowane 0 ©
(dla hamowa- | Uwaga:
nia) Przy ustawieniu zrodta 1~8, 100% odpowiada 300% pradu znamionowego
silnika)
Ustawienie z
klawiatury
po3 20 | Maksymainego 180.0% | o
momentu obro-
towego (dla ru-
chu) Funkcja pozwala na ustawienie maksymalnego momentu obrotowego.
Ustawienie 2 | 7,415 nastawy: 0.0 ~ 300.0% (pradu znamionowego silnika)
klawiatury
po3 21 | Maksymainego 180.0% | o

momentu obro-
towego (dla ha-
mowania)
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Wspdlczynnik | Kontrola ostabienia silnika.
P03.22 ostabieniaw | Parametry P03.22 oraz P03.23 wplywaja na sterowanie przy stafej mocy 03 o
obszarze statej | silnika. Silnik przejdzie w stan ostabienia, kiedy zostanie osiagnieta doce-
mocy lowa predko$¢ obrotowa. Mozna zmodyfikowa¢ krzywa ostabienia poprzez
Najnizszy modyfikacje wspotczynnikdw. Im wigkszy wspotczynnik kontroli ostabienia
punkt ostabie- | tym wigksza stromizna krzywej.
P03.23 nia w obszarze Zakres P03.22:0.1~2.0 20% ©
Sta{ej mocy Zakres P03.23:10%~100%
Gorny limit na- | Warto$¢ maksymalna napiecia przemiennika.
P03.24 100.09
03 piecia Zakres:0.0~120.0% W00% | ©
Czas nama Namagnesowanie wstepne silnika przed podaniem sygnatu START z prze-
) miennika. Przemiennik generuje pole magnetyczne wewnatrz silnika w
P03.25 | gnesowania ) ) 0.300s o
wsteoneao celu zwiekszenia momentu obrotowego podczas docelowego startu.
epneg Zakres nastawy: 0.000~10.000s
tabienie pol
P03.26 Ofnibf;ecpz(_) @ Zakres nastawy: 0~8000 1200 o
’ iegg Uwaga: P03.24~P03.26 sg dostepne tylko dla sterowania wektorowego.
Sterowanie 0: Wyswietlanie aktualnej predko$¢
P03.27 | wektorowe - yswieran °) preciox 0 °
- 1: WysSwietlanie zadanej predko$ci
predkoscia,
Wspétczynnik
K .
P03.28 | 0PN 14 0 100.0% 00% | o
tarcia spoczyn-
kowego
Wspodiczynnik
K .
P03.29 | "OmPEMSACN 1 6.100.0% 00% | o
tarcia dyna-
micznego
Odtaczenie | 0.00~100.00Hz
P03.30 momen.tu w Paranjfztr umozllw.la ustawienie warto$ci czestotliwosci przy ktérej moment 1 5Hz ©
momencie za- | na wyjsciu zostanie odtaczony.
trzymania Dotyczy sterowania wektorowego — parametr P00.00 na warto$¢ 0 lub 1
Grupa P04 - sterowanie SVPWM
Parametry te umozliwiajg dobér charakterystyki sterowania U/f do konkret-
nego typu obcigzenia.
Wybor 0: Charakterystyka liniowa
P04.00 | charaktery- Ma zastosowanie dla obcigzenia statym momentem obrotowym. Przemien- 0 ©
styki U/f nik czestotliwosci bedzie zwigkszat czgstotliwos¢ / napiecie wyjsciowe we-

diug charakterystyki liniowej do maksymalnej wartosci czestotliwosci.
1: Charakterystyka zdefiniowana przez uzytkownika
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Wartos¢ | Edy-

Kod Nazwa Opis funkcji domysina | cja

Przebieg charakterystyki U/f definiowany jest przez uzytkownika. Odbywa
sig to poprzez ustawienie 3 punktéw posrednich charakterystyki
(P4.03~P4.08).

2: CzeSciowe obnizenie momentu (krzywa 1.3)

3: Czesciowe obnizenie momentu (krzywa 1.7)

4: Czesciowe obnizenie momentu (krzywa 2.0)

Krzywe kwadratowe 2-4 majg zastosowanie w aplikacjach ze zmiennym
momentem obcigzenia, takich jak dmuchawy, wentylatory czy pompy. Dla
niskich czestotliwosci charakterystyka U/f zmienia sie liniowo. Dla wyz-
szych czestotliwosci, zalezno$¢ napiecia wyjsciowego od czestotliwosci
zmienia si¢ wediug krzywej kwadratowej. Przebieg poszczegdinych krzy-
wych przedstawia rysunek.

A napiecie wyjsciowe

charakterystyka
liniowa

", krzywa momentu obrotowego (rozkaz 1.3
krzywa momentu obrotowego (rozkaz 1.7)
~~,__krzywa momentu obrotowego (rozkaz 2.0)

czestotliwosd wyjsciowa
5: Separowane U/f
W tym trybie napiecie moze by¢ rozdzielone od czestotliwosci. Czgstotli-
wo$¢ moze by¢ zadawana z wykorzystaniem parametru P00.06. Przy re-
gulacji napieciowej krzywa moze by¢ modyfikowana przez zadawanie na-
piecia zgodnie z ustawieniami w P04.27.

Podbicie mo- | Podbicie momentu obrotowego polega na zwigkszaniu napiecia wyjscio-
P04.01 | mentu obroto- | wego dla czestotliwosci wyjsciowych nizszych niz granica podbicia mo- 0.0% o
wego mentu (P4.02). Aktywna funkcja podbijania momentu dla sterowania U/f,

podnosi dostepny moment obrotowy przy niskich warto$ciach predkosci
obrotowej. Warto$¢ tego parametru powinna by¢ okre$lona na podstawie
rzeczywistego obcigzenia, ktéremu poddany jest silnik. Im wieksze obcia-
zenie, tym wigksza warto$¢.

Warto$¢ tego parametru nie powinna by¢ zbyt duza, poniewaz ustawienie
parametru P4.01 na warto$¢ wieksza niz 0 powoduje state przegrzewanie
silnika przy niskich czestotliwosciach wyjciowych.

Jezeli parametr P4.01 ustawiony jest na 0", przemiennik czestotliwosci au-

Odciecie pod- | tomatycznie zwigkszy wyjsciowy moment obrotowy w zaleznosci od obcia-

P04.02 | bicia momentu | senia. 20.0% o
obrotowego A napiecie wyjéciowe

Vi |

Voot

N

: -
feuron fu  czestotliwosé wyjiciowa

Zakres nastawy: P04.01:0.0%:(automatyczny) 0.1%~10.0%
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Kod Nazwa Opis funkcji Wam?sc qu-
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Zakres nastawy: P04.02:0.0%~50.0%
Czestotliwos¢ | Gdy P04.00 = 1 uzytkownik powinien zdefiniowa¢ charakterystyke w
POLO3 | 41 kezywej UK | P04.03 ~ PO4.08. 000Kz | o
iaci 0<V1<V2<V3<napigcia znamionowego.
pog.4 | Napiecie Ut AR 000% | o
krzywej U/f 0<f1<f2< 3 < czestotliwosci znamionowe;j.
CZQStOt“WOéé A napiecie wyjéciowe
P04.05 12 krzywej U 100% Vs | 00.00Hz | o
iani V3t
PO4.06 NapIQCI(.-} u2 00.0% o
krzywej U/f
Czestotliwosé ¥
P04.07 13 krzywej Ul 00.00Hz | o©
Vit
f1 f2 3 fi cze—stomwos‘c‘ wyjsciowa
Napiecie odpowiadajace niskim czestotliwosciom nie powinno by¢ zbyt wy-
sokie, poniewaz moze to spowodowaé przegrzanie silnika lub uszkodzenia
Napiecie U3 przemiennika czestotliwosci. .
POY08 | Zywej Ulf | Zakres nastawy P04.03: 0.00Hz-P04.05 000% | o
Zakres nastawy P04.04, P04.06, P04.08 : 0.0%~110.0%
Zakres nastawy P04.05: P04.03~ P04.07
Zakres nastawy: P04.07: P04.05~P02.02 (czgstotliwo$¢ znamionowa sil-
nika 1)
Poslizg silnika zmienia sie zaleznie od momentu obcigzenia, powodujac
zmiany predkosci silnika. Czgstotliwo$¢ wyjsciowa przemiennika moze by¢
dostosowana automatycznie poprzez kompensacje poslizgu w zaleznoci
od momentu obcigzenia. Dzigki temu zmiany predko$ci, spowodowane
zmiang momentu obcigzenia, moga zosta¢ zredukowane. Warto$¢ kom-
. pensacji poslizgu jest zalezna od znamionowego poslizgu silnika, ktéry
P04.09 Kon;pé(lair;siqa moze zostac obliczony wg wzoru: 100.0% o
posizg P4.09 = f~ n*P/60
Gdzie:
- ,f" jest czestotliwoscig znamionowa silnika (P2.02),
- ,n” jest predkoscig znamionowa silnika (P2.03),
- ,P” jest liczba par biegunéw.
Zakres nastawy: 0.0~200.0%
Prég ograni-
czenia drgari W sterowaniu SVPWM, mogq wystapi¢ wahania przebiegu pradu na sil-
PO4.10 | 4ia niskich cze- | Nku, szczegdlnie przy silnikach wysokiej mocy. Ukiad moze nie dziatat 10 o
stotliwosci stabilnie i mogq wystapi¢ drgania. Zjawisko moze zosta¢ anulowane po-
- - przez dostosowanie tego parametru.
Progl 09ran | 7akres nastawy: P04.10:0~100
P04.11 czenia drgan Zakres nastawy P04.11:0~100 10 o
dia Wy§°k'Chl Zakres nastawy P04.12:0.00Hz~P00.03 (Czestotliwo$¢ maksymalna).
czestotliwosci
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Kod Nazwa Opis funkcji Wan?éé qu-
domysina | cja
P04 12 Granicla ograrlli- 3000Hz | o
czania drgan
0: Funkcja nieaktywna
1: Funkcja aktywna
Automatyczne | Funkcja automatycznego oszczedzania energii dedykowana jest do zasto-
P04.26 | oszczgdzanie | sowan w pompach i wentylatorach ze zredukowang charakterystyka mo- 0 ©
energii mentu. Przemiennik czestotliwo$ci dostosowuje napiecie wyjsciowe do ak-
tualnych potrzeb systemu, dzigki czemu mozliwe jest ograniczenie zuzycia
energii przez system.
Wybér zrodta zadawania napiecia przy korzystaniu z separowanej charak-
terystyki U/f — P04.00=5
0: Klawiatura — ustawiania napiecia zgodnie z P04.28
1: Wejscie analogowe Al1 (potencjometr na panelu)
rdlo 2: WEJ%C?G analogowe Al2
P04.27 | zadawania na- | 3 VeiScie analogowe AI3 0 o
piecia 4: Wejscie .czes.tothwosmowe HDI
5: Praca wielobiegowa
6: Regulator PID
7: Port komunikacyjny RS485 (MODBUS)
8~10: Zarezerwowane
Uwaga: 100% odpowiada znamionowemu napigciu silnika
Ustawianie na- | Parametr pozwala na cyfrowe ustalenie wartosci po wybraniu klawiatury
P04.28 | piecia z klawia- | jako Zrodia zadawania napigcia P04.27=0 100.0% o
tury Zakres nastawy: 0.0%~100.0%
P04.29 Czas narasta- | Czas narastania napiecia jest przedziatem czasowym, w ktorym napiecie 505 o
nia napiecia | ro$nie od zadanej warto$ci minimalnej do maksymainej.
| Czas opadania napiecia jest przedziatem czasowym, w ktérym napiecie
P04.30 Czas opaQan|a maleje od warto$ci maksymalnej do minimalnej. 5.0s o
napiecia Zakres nastawy: 0.0~3600.0 s
Maksymalne
P04.31 | napiecie wyj- 100.0% | ©
Sciowe Ustawianie warto$ci maksymalnej i minimalnej napigcia na wyjsciu.
— Zakres nastawy: P04.31: P04.32~100.0% (napiecie znamionowe silnika)
Minimalne na- | 7,415 nastawy: P04.32: 0.0%~P04.31 (napiecie znamionowe silnka)
P04.32 | piecie wyj- 0.0% ©
Sciowe
Weakening co-
efficient in con- | Adjust the output voltage of the inverterin SVPWM mode when weakening.
P04.33 o 1.00 o
stant power | Uwaga: Invalid in the constant torque mode.
zone
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Wartos¢ | Edy-

Kod Nazwa Opis funkcji domysina | cja

Napiecie wyjéciowe
Czestotliwost wyjsciowa

! (P04.33-1.00)*Vs
:
1
i
1
' i
1
1

H
1 ! Crestotliwosé wyjéciowa

fo 2fo

The setting range of P04.33:1.00~1.30

Grupa P05 - Konfiguracja wej$¢

0: Wejscie wysokoczestotliwosciowe

Pos.00 | YPPIEY 1 o egeiowy opis w P05.49~P05 54 0 ©
wejscia HDI o
1: Standardowe wejscie dyskretne
P05.01 Konfiguracja | Uwaga: o . ' 1 ©
S1 S1~S4, HDI to fizyczne wejscia w terminalu sterowania. Dodatkowo wyko-
Konfiguracja rzystujac funkcje P05.12 mozna skonfigurowaé wirtualne wejscia S5~S8.
P05.02 s2 0: Nieaktywne 4 ©
Ko - 1: Do przodu
PO5.03 | " oa | 2 Dot ;| o
3: Sterowanie 3-przewodowe
P05.04 Konfiguracja | 4: JOG do przodu 0 ©
S4 5: JOG do tytu
Konfiguracja | 6: Wolny wybieg
P03.05 S5 7: Kasowanie bedow 0 ©
Konfiquracia 8: Wstrzymaj silnik
P05.06 gs ) 9: Zewnetrzny btad 0 ©
. _ 10: Cyfrowy potencjometr + (UP)
P05.07 Konfiguracja | 11: Cyfrowy potenciometr — (DOWN) 0 ©
S7 12: Reset cyfrowego potencjometru
Konfiguracja | 13: Przefacz pomigdzy AiB
P05.08 S8 14: Przetacz pomigdzy A i A+B 0 ©
15: Przetacz pomigdzy B i A+B
16: Bit 1 trybu wielobiegowego
17: Bit 2 trybu wielobiegowego
. ) 18: Bit 3 trybu wielobiegowego
Kon.ﬂguraqa 19: Bit 4 trybu wielobiegowego
HDI jako stan- | 20 zamrozenie trybu wielobiegowego
P05.09 | dardowe wej- | o 0 ©

o : Czas przy$pieszania/hamowania bit 1
scie 22: Czas przyspieszanialhamowania bit 2

dyskretne | 3. Reset wbudowanego PLC przy zatrzymaniu

24: Wstrzymanie pracy wbudowanego PLC

25: Zamrozenie regulatora PID

26: Zamrozenie trybu oscylacyjnego
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27: Reset trybu oscylacyjnego

8: Reset licznika

9: Blokada sterowania momentem obrotowym

30: Blokada zmiany predkosci

1: Wejscie licznika

32: Zarezerwowane

33: Wstrzymanie zmiany czestotliwosci

34: Hamowanie DC

35: Zarezerwowane

36: Aktywacja sterowania z panelu sterowania

37: Aktywacja sterowania z terminala 1/0

38: Aktywacja sterowania z portu komunikacyjnego RS485
39: Aktywacja wstepnego ,namagnesowania”

40: Ograniczenie mocy

41: Utrzymanie mocy

42: Zatrzymanie w trybie awaryjnym (wymaga ustawienia parametru
P08.21)

43~60: Zarezerwowane

61: Przefaczanie bieguna regulatora PID

62 ~ 63: Zarezerwowane

NN

w

Ustawienie logiki sterowania (polaryzaciji) wejs¢
0: logika dodatnia
1: logika ujemna

Logika BIT§ BIT7| BIT6) BIT5| BIT4|
P05.10 | sterowania HDI S8 57 6 S5 0x000 o
wejsciami
BIT3 BIT2, BIT1 BITO)
S4 S3 S2 S1

Zakres nastawy: 0x000~0x1FF

Parametr ten uzywany jest do ustawiania czasu filtrowania sygnatu na wej-
Sciach dyskretnych przemiennika czestotliwosci (zaciski S1 ~ S4, HDI).

Czas Zwigkszenie tego parametru, moze po czesci zniwelowa¢ wptyw zakiocen
P05.11 | filtrowania ¢ gop , MO26 PO cz¢ W 0010s | o
weiké elektromagnetycznych na obwody sterujace oraz uchroni¢ system przed
) niewfaciwg praca.
Zakres nastawy: 0.000~1.000s
Aktywacja wejsciowego wirtualnego terminala w trybie zadawania parame-
trow z poziomu portu komunikacyjnego RS485 (Modbus).
Ustawienia wir- | Zakres nastawy: 0x000~0x1FF(0: Nieaktywny, 1: Aktywny)
P05.12 | tualnego termi- | BITO: wirtualny terminal S1 0x000 ©

nala BIT1: wirtualny terminal S2
BIT2: wirtualny terminal S3
BIT3: wirtualny terminal S4
BIT4: wirtualny terminal S5
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BIT5: wirtualny terminal S6
BIT6: wirtualny terminal S7
BIT7: wirtualny terminal S8
BIT8: wirtualny terminal HDI
0: 2-przewodowe sterowanie tryb 1
W tym trybie polecenia START/STOP zintegrowane sa z komenda kie-
runku obrotow.
K1 K2 Wykenywane polecenie
— start do przodu
ki wylaczone | wylaczone stop
{2 start do tylu zataczone | wylaczone start do przodu
wylaczone | zalgczone start do tytu
oM
zalaczone | zalaczone stop
1: 2-przewodowe sterowanie tryb 2
W tym trybie polecenie START/STOP przypisane jest do wejscia dyskret-
nego skonfigurowanego, jako funkcja Start do przodu, natomiast kierunek
obrotéw okreslany przez wejcie dyskretne skonfigurowane, jako Start do
tytu.
K1 K2 Wykenywane polecenie
— start do przodu
ki wylaczone | wylaczone stop
Tryb {2 startdo tylu zataczone | wylaczone start do przodu
P05.13 | sterowania om wylaczone | zalaczone stop 0 ©
wejéciami zalaczone | zalaczone start do tylu

2: 3-przewodowe sterowanie tryb 1

SB1: Styk monostabilny — komenda START (zbocze sygnatu)

SB2: Styk normalnie zamknigty — komenda zezwolenia startu, rozwarcie
powoduije zatrzymanie pracy (wykorzystywane wejscie S1-S5 powinno by¢
ustawione do pracy , sterowanie 3 —przewodowe”, wiasciwy parametr
P5.01...05=3)

K: Styk normalnie otwarty — wybér kierunku obrotéw (1 - FRD, 0 - REV)

SB1
~" startdo przodu
SB2
~. ] SIn
»k/ start do tylu
oM
SB2 K Poprzedni kie- | Docelowy kie-
runek runek
ON OFF— ON Do przodu Do tytu
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Nazwa

Opis funkcji

Wartos¢
domysina

Edy-
cja

Do tytu Do przodu

Do tytu Do przodu

ON ON — OFF

Do przodu Do tytu

ON

ON — OFF Zatrzymanie

OFF

3: 3-przewodowe sterowanie tryb 2
SB1: Styk monostabilny — Start do przodu (zbocze sygnatu)

SB2: Styk normalnie zamkniety — komenda zezwolenia startu, rozwarcie
powoduije zatrzymanie pracy

SB3: Styk monostabilny — Start do tylu (zbocze sygnatu)

start do przodu

Sin

start do tytu

com

SB2 SB1 SB3 Kierunek do-

celowy

ON Do przodu

ON OFF — ON

OFF Do tylu

ON Do przodu

ON OFF — ON

OFF Do tylu

Zatrzymanie
ON — OFF

Uwaga:

Dla sterowania 2-przewodowego pomimo aktywnych sygnatéw FWD i REV
po przejsciu przemiennika ze stanu pracy w stan zatrzymania na skutek
np. zadziatania dodatkowego sygnatu STOP (np. zatrzymania przemien-
nika wolnym wybiegiem zamiast zdjgcia sygnatéw FWD lub REV z wej$¢
lub np. zgtoszenie btedu w przemienniku), ponowny rozruch wymaga dez-
aktywacji FWD lub REV i ponownego ich zatgczenia.

P05.14

Opbznienie za-
taczenia wej-
$cia S1

Funkcja pozwala na definiowanie poziomu opéznienia programowalnych
wej§¢ podczas przejscia z trybu aktywnego do nieaktywnego.

0.000s
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Kod Nazwa Opis funkcji . .
domysina | cja

Op0&znienie wy- —| Ii
Podani natu na wejicie S
P05.15 | faczenia wej- orme A e 0.000s o

Scia S1 Stanwejécia S nieaktywny P/aktywny ;777777277:] nieaktywny
Opsinienie 7o | oggmiene || opdiniene |
P05.16 | faczeniawej- | Zakres nastawy: 0.000~50.000s 0.000s | o
$cia S2
Op0&znienie wy-
P05.17 | faczenia wej- 0.000s o
$cia S2

Opo6znienie za-

P05.18 | faczenia wej- 0.000s o
$cia S3
Opb&znienie wy-
P05.19 | faczenia wej- 0.000s o
$cia S3

Opo6znienie za-

P05.20 | faczenia wej- 0.000s o
$cia S4
Opb&znienie wy-
P05.21 | faczenia wej- 0.000s o
Scia S4

Opbdznienie za-

P05.30 | faczenia wej- 0.000s o
$cia HDI
Opb&znienie wy-
P05.31 | faczenia wej- 0.000s o
$cia HDI
P05.32 D;/Ig:ag:lrja:::a Sygnat na wejscie analogowe Al1 jest bezposrednio zadawany za posred- | 0.00V °
nictwem potencjometru na panelu sterowania, natomiast sygnaty na wej-
Wartos¢ odpo- | 43 analogowe AI2/AI3 podawane sa na wyprowadzone ziacza terminala.
P05.33 | wiadaja-ca dol- | parametry te okreslaia, relacie pomiedzy wartosciami napie¢ na wejsciach | 0-0% ©
nej granicy Al | analogowych a odpowiadajacym im wartosciom nastaw. Jezeli napiecie na
P05.34 Gorna granica | wejsciu analogowym jest mniejsze/wieksze od wartosci ustawionej jako 10.00V o
sygnatu Al1 dolna/gérna granica sygnatu analogowego, bedzie ono traktowane jako
Ustawienie od- | Wartos¢ rowna dolnejigomej granicy.
P05.35 g%?r:l::?]aerlﬁsy Jesli wejscie jest ustawione w trybie pradowym to warto$¢ napiecia, odpo- 100.0% o
Al wiadajacego zakresowi pradowemu 0~20mA, wynosi 0~10V.
Jesli wejscie jest ustawione w trybie napieciowym to warto$¢ nastawy od-
CZ?S powiadajaca 100,0% analogowego sygnatu moze by¢ rézna. Zaleznosci te
P05.36 ﬂItrow?nla war- przestawia ponizszy wykres: 0.100s o
tosci na Al1
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Kod Nazwa Opis funkcji Wam?sc qu-
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P05.37 Dolna granica 4 nastawa odpowiadajaca 0.00V o
' sygnatu Al2 '
Ustawienie od-
iadai
po5.3g | POMACAACE 00% | o
dolnej granicy Al
A2 v
20mA
P05.39 Goérna granica " 10.00V o
' sygnatu Al2 All7AIZ ’
Ustawienie od- 100%
powiadajace
P05.40 gomej granicy | Stala czasu fitrowania Al jest wykorzystywana, wowezas gdy pojawiaja sie 100.0% | o
Al2 szybkie, nagte zmiany warto$ci sygnatu analogowego spowodowane np.
C zaktoceniami w wejsciowym sygnale analogowym. Wydtuzanie czasu fil-
zgs trowania stabilizuje sygnat analogowy, ale jednocze$nie wydtuza reakcje
P05.41 | filtrowania war- - NV . 0.100s o
. przemiennika czestotliwosci na jego zmiane.
tosci Al2 .
Uwaga:
PO5.42 Dolna granica | Al1 pracuje jako wejScie napigciowe w zakresie 0~10V lub pradowe 1000V | o
' sygnatu AI3 | 0~20mA. '
Ustawienie od- | Al2 moze pracowac jako wejécie napigciowe w zakresie 0~10V lub jako
powiadajace wejscie pradowe 0~20mA (warto$¢ napiecia referencyjnego dla trybu pra-
P05.43 ) . d 20mA nales ié na 10V -100.0% | o
dolnej granicy | dowego przy 20mA nalezy ustawic na 10V).
A3 Al3 pracuje jako wejscie napigciowe w zakresie -10 ~ +10V.
Srednia war-
PO5.44 | tos¢ sygnatu Zakres nastawy P05.32: 0.00V~P05.34 0.00V o

Zakres nastawy P05.33: -100.0%~100.0%

Al3
Zakres nastawy P05.34: P05.32~10.00V

Ustawienié od- | Zakres nastawy P05.35: -100.0%~100.0%

Pos.45 | PO"iadaace | Zakres nastawy P05.36: 0.0005~10.000s 00% | o

srednlg warto- | 7akres nastawy P05.37: 0.00V~P05.39
Sci Al3 Zakres nastawy P05.38: -100.0%~100.0%

Gérna granica | Zakres nastawy P05.39: P05.37~10.00V

POS46 | gnalu Al | Zakres nastawy P05.40: -100.0%~100.0% 1000V 1o
oo | PIS£2.-0.00-50544
owiadaiace akres nastawy P05.42: -10.00V~P05.
P05.47 gi’)rn 6 gr:rlli oy Zakres nastawy P05.43: -100.0%~100.0% 100.0% | o
Al3 Zakres nastawy P05.44: P05.42~P05.46
Zakres nastawy P05.45: -100.0%~100.0%
Cza_s Zakres nastawy P05.46: P05.44~10.00V
P05.48 | filtrowania War- | 7,y ec nastawy P05.48: 0.000s~10.000s 0.100s | o
tosci Al3
Minimalna cze-
P05.50 | stotliwos¢ na | Zakres nastawy: 0.00 kHz ~ P05.52 0.00kHz | o
wejsciu HDI
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Ustawienie od-
powiadajace
P05.51 minimalnej Zakres nastawy: -100.0%~100.0% 0.0% o
czestotliwosci
HDI

Maksymalna
P05.52 | czestotliwos¢ | Zakres nastawy: P05.50 ~50.00kHz 50.00kHz | o
na wejsciu HDI

Ustawienie od-

powiadajace
P05.53 | maksymalnej | Zakres nastawy: -100.0%~100.0% 100.0% o
czestotliwosci
HDI
Czas filtrowa-
P05.54 | nia wartoScina | Zakres nastawy: 0.000s~10.000s 0.100s o
wejsciu HDI
Grupa P06 - terminal wyjsciowy
P06.01 Kon.f’|gllJraCJa 0: V\(yJ§C|e nleaktwne 97
wyjscia Y1 1: Silnik uruchomiony
Konfiguracja 2: Obroty do przodu
wyjscia 3: Obroty do tytu
P06.03 przekazniko- 4: Praca z czestotliwo$cig serwisowq 1 0
wego RO1 5: Btad przemiennika czestotliwosci
6: Test czestotliwosciowy FDT1
7: Test czestotliwoSciowy FDT2
8: Osiagniecie czestotliwosci zadanej

9: Zerowa predko$¢ wyjsciowa
10: Osiagniecie gérego limitu czestotliwosci
11: Osiagniecie dolnego limitu czestotliwosci
12: Przemiennik gotowy do pracy
13: Magnesowanie wstepne
14: Ostrzezenie o przecigzeniu
Konfiguracja | 15: Ostrzezenie o niedociazeniu
P06.04 wyjscia 16: Zakoriczony krok wbudowanego PLC 5
przekazniko- | 17: Zakonczony cykl wbudowanego PLC
wego RO2 18: Osiagniecie zadanej warto$¢ licznika
19: Osiagniecie zdefiniowanej wartosci licznika
20: Zewnetrzny btad
21: Zarezerwowane
22: Ustalony czas pracy
23: Aktywacja wirtualnego terminala wyj$¢ z poziomu magistrali RS485
(Modbus)
24~25: Zarezerwowane
26: Ustalenie napigcia na szynie DC
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27: Funkcja STO
28~30: Zarezerwowane
Funkcja pozwala na ustawienie logiki w jakiej pracowa¢ ma wyjscie.
0: logika dodatnia
Logika 1: logika ujemna
P06.05 | sterowania wyj- Zakres nastawy: 00~0F 00 o
Sciami BIT3 BIT2 BIT1 BITO
RO2 Rot | Zarezemo- Y1
wane
P06 06 | OPOZNENEZa |/ res nastawy: 0.000~50.0005 0.000s | o©
taczenia Y1
pog 07 | OPOZNIENIE WY- | res nastawy: 0.000~50.000s 0.000s | o
taczenia Y1C
Opo6znienie za-
P06.10 | ftaczenia wyj- 0.000s o
$cia RO1
Opoznienie wy- | Funkcja definiuje opdznienie zmiany stanu przekaznika
P06.11 | taczenia wyj- " —I 0.000s ¢
-~ Stan wyjscia Y
$cia RO1
Opéznienie za- Wystawienie sygnatu nawyjécieY  nieaktywne aktywne
P06.12 | taczenia wyj- |__opéznienie | 0.000s o
$cia RO2 Zakres nastawy: 0.000~50.000s
Opb&znienie wy-
P06.13 | taczenia wyj- 0.000s o
$cia RO2
Konfiguracja | 0: Czestotliwo$¢ wyjéciowa
P06.14 | wyjscia analo- | 1: Czestotliwo$¢ zadana 0 o
gowego AO1 | 2: Rampa czestotliwo$ci odniesienia
3: Predkos¢ silnika 0 o
4: Prad wyjSciowy (w odniesieniu do dwukrotnosci pradu znamionowego
przemiennika)
5: Prad wyjsciowy (w odniesieniu do dwukrotnosci pradu znamionowego
silnika)
] ) 6: Napiecie wyjsciowe
Konfiguracja 7: Moc wyjsciowa
P06.15 | wyjscia analo- 8: Zadany moment obrotowy 0 o
gowego AO2 9: Moment obrotowy na wyjsciu
10: Wartos¢ wejsciowa Al1
11: Wartos¢ wejsciowa Al2
12: Wartos¢ wejsciowa Al3
13: Wartos¢ wejsciowa HDI
14: Zadana warto$¢ 1 z poziomu magistrali RS485 (Modbus)
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15: Zadana warto$¢ 2 z poziomu magistrali RS485 (Modbus)

16~21: Zarezerwowane

22: Aktualny moment obrotowy (w odniesieniu do trzykrotno$ci pradu zna-
mionowego silnika)

23: Rampa czestotliwosci odniesienia

24~30: Zarezerwowane

Dolna granica

POBAT sygnatu AO1 0.0% °
Ustawienie od-
P06.18 d’fmw;fgffnfy 000V | o
Wyjscia AO1 Parametry te odpowiadajg za skalowanie sygnatu analogowego, ktéry zo-

stanie wystawiony na wyjscia. Jezeli wartoS¢ na wyjsciu przekroczy

P06.19 Goma granica | dolna/géra granice ustawiona dla danego wyjécia, bedzie ona traktowana 1000% | o
sygnatu AOT | jako wartos¢ rwna dolnejlgornej granicy.

Ustawienie od- | W trybie pradowym, 1mA pradu wyjéciowego odpowiada 0,5V napiecia re-
powiadajace | ferencyjnego.

P06.20 | 10.00V o
gormnej granicy A0 R
AO1
Czas filtrowa-
P06.21 | nia wartosci na 0.000s o
wyjsciu AO1
po6.22 | DONa fr%c; 0.0% 1000% 00% | o
Sygnaiu Zakres nastawy P06.17: -100.0%~P06.19
Ustawienie od- | Zakres nastawy P06.18: 0.00V~10.00V
i i . '~ 0,
P06.23 powgdajag.:e Zakres nastawy P06.19: P06.17~100.0% 0.00V o
dolnej granicy | Zakres nastawy P06.20: 0.00V~10.00V
AO2 Zakres nastawy P06.21: 0.000s~10.000s
Gérma granica | Zakres nastawy P06.22: -100.0%~P06.24
POB24 | analuAO2 | Zakres nastawy P0G.23: 0.00V~10.00V 100.0% | o
Ustawienie od- Zakres nastawy P06.24: P06.22~100.0%
owiadaiace Zakres nastawy P06.25: 0.00V~10.00V
Po6.25 | POV 1 7ok res nastawy P06.26: 0.000s~10.000s 1000V | o
gornej granicy
AQ2
Czas filtrowa-
P06.26 | nia wartosci na 0.000s o
wyjsciu AO2
Grupa P07 - Konfiguracja panelu sterowania
Jezeli uzytkownik chce zablokowa¢ dostep do menu konfiguracyjnego prze-
P07.00 Hasto miennika czestotliwosci, powinien uaktywni¢ hasto uzytkownika. W tym celu na- 0 o

uzytkownika | lezy w parametrze P7.00 ustawi¢ warto$¢ liczbowa wigksza od zera, ktora au-
tomatycznie staje sie hastem dostepowym do menu konfiguracyjnego
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(00001~65535). Hasto zostanie aktywowane w 60 sekund po opuszczeniu trybu
programowania (wyjécie z menu konfiguracyjnego).

Aby skasowa¢ hasto nalezy ustawi¢ wartos¢ 0 (00000) w kazdym bicie pa-
rametru P7.00.

Uwaga:

Przywrdcenie ustawien fabrycznych przemiennika kasuje réwniez usta-
wione hasto.

Ta funkcja pozwala na kopiowanie parametréw pomigdzy przemiennikiem
a opcjonalnym panelem sterujacym AS24LED0002, posiadajacym mozli-
wos$¢ kopiowania i przenoszenia parametrow.
0: Nieaktywne
1: Kopiowanie parametréw z przemiennika do panelu sterujgcego
2: Kopiowanie parametrdw z panelu sterujgcego do przemiennika (wtacz-
Kopiowanie pa- | nie z parametrami silnikow)

rametréow 3: Kopiowanie parametrow z panelu sterujgcego do przemiennika (z wyta-
czeniem parametréw silnikéw — grup P02 oraz P12)
4: Kopiowanie parametréw z panelu sterujacego do przemiennika (tylko
parametry silnikéw — grupy P02 oraz P12)
Uwaga:
Po zakonczeniu operacji 1~4, parametr z powrotem zostaje ustawiony na
warto$¢ 0. Funkcja kopiowania pomija parametry fabryczne P29.

P07.01

Zakres nastawy: 0x00~0x27

Cyfra jednosci:

0: Nieaktywny

1: Czgstotliwosc serwisowa JOG. Nacisnigcie spowoduje, ze

silnik bedzie pracowat z czestotliwoscig serwisowg JOG

2: Zmiana statusu wy$wietlacza. Nacisnigcie spowoduje

zmiane wy$wietlanego parametru.

3: Zmiana kierunkow obrotow. Nacisnigcie spowoduje

zmiane aktualnego kierunku obrotéw silnika. Funkcja ta jest aktywna tylko

Konfiguracja | wtedy, gdy przemiennik czestotliwosci sterowany jest z poziomu klawiatury
przycisku na panelu sterowania.

P07.02 | |QUICKAJOG | Uwaga: 0x01 ©

i blokowania | W przypadku zmiany kierunku obrotéw, przemiennik nie zapamietuje tej
klawiatury zmiany przy wylaczeniu i ponownym zatgczaniu zasilania. Przemiennik po

ponownym uruchomieniu przyjmie parametry ustalone w P00.13.

4: Kasowanie cyfrowego potencjometru. Naci$nigcie skasuje

aktualng warto$¢ cyfrowego potencjometru.

5: Wolny wybieg. Nacisniecie zatrzyma silnik z wolnym wy-

biegiem.

6: Zmiana zrodia polecen sterujacych zgodnie z ustawieniami w P07.03.

7: Menu ,szybkie debugowanie” — szybki przeglad modyfikowanych para-

metrow (zmienionych wzgledem wartosci domysinej)

Cyfra dziesiatek:
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0: przyciski panelu aktywne
1: przyciski panelu zablokowane

2: Zablokowany przycisk |PRG/ESC|

Przefaczanie | Jesli P07.02=6 to parametr P07.03 okresla zrodfa polecen sterujacych po-
pomigdzy 2r6- | miedzy, ktérymi bedzie realizowane przetaczanie.
dkami polecen | 0: Klawiatura — Terminal I/O — Port komunikacyjny
sterujacych za | 1: Klawiatura < — Terminal I/O
pomoca 2: Klawiatura < — Port komunikacyjny
ICKIJOG 3: Terminal I/O «— — Port komunikacyjny

P07.03

Parametr P7.04 okre$la tylko konfiguracje funkcji STOP przypisanej do

przycisku .

Funkcja RESET przypisana do przycisku jest zawsze aktywna.
Konfiguracja | 0: Aktywny, przy sterowaniu z klawiatury panelu sterowania

P07.04 |  przycisku 1: Aktywny, przy sterowaniu z klawiatury panelu sterowania lub z terminala 0 °
o

2: Aktywny, przy sterowaniu z klawiatury panelu sterowania lub portu ko-
munikacyjnego

3: Aktywny, dla wszystkich zrédet sterowania

Funkcje P7.05 i P7.06 definiujq parametry, ktére mogg by¢ wyswietlane
przez wySwietlacz LED w czasie pracy przemiennika czgstotliwosci. Jezeli
dany bit ustawiony jest na 0, to parametr ten nie bedzie wySwietlony, jezeli
natomiast na 1, parametr ten bedzie widoczny. W celu przewijania para-
metréw w prawo nalezy uzywac przycisku . Kombinacja przyci-
skow [DATA/ENT] + [QUICKAJOG| powoduje przewijanie parametrow w
lewo. Wyswietlane parametry i odpowiadajace im odpowiednie bity funkcji
opisano ponizej.

Zakres nastawy: 0x0000~0xFFFF

BITO: Czestotliwo$¢ wyjsciowa (dioda ,Hz" zapalona)

BIT1: Czestotliwo$¢ zadana (dioda ,Hz" mrugajaca)

Wyswietlanie | BIT2: Napigcie obwodéw posrednich (dioda ,V” zapalona)

P07.05 | parametrow w | BIT3: Napiecie wyjéciowe (dioda ,V” zapalona) OX03FF | o
trybie pracy 1 | BIT4: Prad wyjsciowy (dioda ,A” zapalona)

BIT5: Predkos$¢ obrotowa (dioda ,rpm” zapalona)

BIT6: Moc wyjsciowa (dioda ,%" zapalona)

BIT7: Wyjsciowy moment obrotowy (dioda ,%" zapalona)

BIT8: Wartos¢ zadana regulatora PID (dioda ,%" mrugajaca)

BIT9: Warto$¢ sprzezenia zwrotnego regulatora PID (dioda ,%” zapalona)
BIT10: Status terminala wej$¢

BIT11: Status terminala wyj$¢

BIT12: Warto$¢ zadana momentu (dioda ,%” zapalona)

BIT13: Warto$¢ licznika

BIT14: Zarezerwowane

BIT15: Nr kroku w trybie wielobiegowym
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Zakres nastawy: 0x0000~0xFFFF
BITO: Wartos¢ Al1 (dioda ,V” zapalona)
BIT1: Wartos¢ Al2 (dioda ,V" zapalona)
BIT2: Wartos¢ Al3 (dioda ,V" zapalona)
Wyswietlanie | BIT3: Czestotliwo$¢ na wejsciu HDI
P07.06 | parametréw w | BIT4: Procentowe obcigzenia silnika (dioda ,%” zapalona) 0x0000
trybie pracy 2 | BIT5: Procentowe obcigzenia przemiennika (dioda ,%” zapalona)
BIT6: Rampa czestotliwosci odniesienia (dioda ,Hz: zapalona)
BIT7: Predkos¢ liniowa

BIT8: Prad wejsciowy (dioda ,A” zapalona)

BIT9~BIT15: Zarezerwowane

Funkcja P7.07 okresla parametry wyswietlane w stanie zatrzymania. Me-
toda konfiguracji parametru jest analogiczna do ustawiania funkcji P7.05 i
P7.06. Wyswietlane parametry oraz odpowiadajace im bity wartosci P7.07
opisano ponizszej.

Warto$¢ nastawy: 0x0000~0xFFFF

BITO: Czestotliwo$¢ zadana (dioda ,Hz" zapalona, warto$¢ wyswietlana
wolno mrugajaca)

BIT1: Napiecie obwoddw posrednich (dioda ,V” zapalona)

Wyswietlanie | BIT2: Status terminala wejs¢

parametréw w | BIT3: Status terminala wyj$¢

P07.07 FF
07.0 stanie BIT4: Warto$¢ zadana regulatora PID (dioda ,%” mrugajaca) 0x00 °
zatrzymania | BIT5: Warto$¢ sprzezenia zwrotnego PID (dioda ,%" mrugajaca)
BIT6: Zadany moment obrotowy (dioda ,%” mrugajaca)
BIT7: Wartos¢ Al1 (dioda ,V” zapalona)
BIT8: Warto$¢ Al2 (dioda ,V” zapalona)
BIT9: Warto$¢ Al3 (dioda ,V” zapalona)
BIT10: Czestotliwo$¢ na wejsciu HDI
BIT11: Nr kroku w trybie wielobiegowym
BIT12: Warto$¢ licznika
BIT13~BIT15: Zarezerwowany
Skalowanie
PO7.08 ’ p.rzy . Zak’re§ nastawy: 0'01.~19',()0 o ) 100 o
wysSwietlaniu | WySwietlana czestotliwos¢ = czestotliwosé pracy * P07.08
czestotliwosc¢
kal i
2 3\10\2/:’:2;_ Zakres nastawy: 0.1~999.9%
P07.09 pniz ry | Predkosc obrotowa = 120 * wyswietlana czestoliiwost x PO7.09 losc par | 100.0% | o
pre ) biegunéw
obrotowej
Skalowanie
. A 0
PO710 przy wySwietla- | Zakres nastawy: 0.1~999.9% 10% o

niu predkosci | Predko$c¢ liniowa = predkos¢ obrotowa x P07.10
liniowej
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Temperatura
P07.11 ukfadu Zakres wyswietlania: -20.0~120.0°C °
prostownika
Temperatura
P07.12 | modutu IGBT | Zakres wySwietlania: -20.0~120.0°C °
przemiennika
P07.13 Wersja oer)- Zakres wys$wietlania: 1.00~655.35 °
gramowania
PO7.14 Ca*k;‘gtcyyms Zakres wyswietlania: 0~65535h .

P07 15 | £u2ycie energii | Wyswietlanie poboru energii
—starszy bit | Pobér energii = P07.15 * 1000 + P07.16

Zuzycie energii | Zakres wyswietlany: P07.15: 0~65535 kWh (*1000)

POTAB | _ iodszy bit | Zakres wySwietlany: PO7.16: 0.0~999.9 kiWh .
P07.17 | Zarezerwowany | Zarezerwowany °
Moc
P07.18 | znamionowa | Zakres wySwietlania: 0.4~3000.0kW °
przemiennika
Napigcie zna-
P07.19 | mionowe prze- | Zakres wyswietlania: 50~1200V °
miennika
Prad
P07.20 | znamionowy | Zakres wySwietlania: 0.1~6000.0A °
przemiennika
P07.21 | Zarezerwowany | Zarezerwowany .
P07.22 | Zarezerwowany | Zarezerwowany °
P07.23 | Zarezerwowany | Zarezerwowany °
P07.24 | Zarezerwowany | Zarezerwowany .
P07.25 | Zarezerwowany | Zarezerwowany °
P07.26 | Zarezerwowany | Zarezerwowany .
P07.27 Os.tatnio Z8p3- | przemiennik czgstotliwosci moze wyswietlié 36 kodéw bledéw. Ponizej za- °
migtany blad | mieszezono znaczenie poszezegélnych kodow.
Drugi 0: Brak btedu
zapamietany | 1:Out! - blad fazy U
P07.2
07.28 blad 2: Out2  blad fazy V *

(przedostatni) | 3: Out3 - bigd fazy W

Trzeci 4: OC1 - Przecigzenie pradowe podczas przyspieszania
P07.29 | zapamietany 5: OC2 - Przecigzenie pradowe podczas hamowania
blad 6: OC3 - Przecigzenie pradowe przy statej predkosci
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Czwarty zapa- | 7: OV1 - Przecigzenie napigciowe podczas przyspieszania
P07.30 ) . e . 4
mietany blad | 8: OV2 - Przecigzenie napigciowe podczas hamowania
Piaty 9: OV3 - Przecigzenie napigciowe przy statej predkosci
P07.31 | zapamietany 10: UV - Zbyt niskie napiecia obwoddw posrednich °
blad 11: OL1 - Przecigzenie silnika
12: OL2 - Przecigzenie przemiennika
13: SPI - Blad fazy napiecia zasilania
14: SPO - Blad fazy napigcia wyjsciowego
15: OH1 - Przegrzanie ukfadu prostowniczego
16: OH2 — Przegrzanie modutu IGBT przemiennika
17: EF - Zewnetrzny biad
18: CE - Biad komunikacji na porcie RS485
19: ItE — Biad pomiaru pradu
20: tE - Blad autokonfiguracii silnika
21: EEP - Btad pamieci EEPROM
22: PIDE - Btad sprzezenia zwrotnego PID
23: bCE - Btad modutu hamujacego
24: END - Osiagniecie czasu pracy
Sz6sty 25: OL3 - Przekroczenie ustawionego maksymalnego obcigzenia
P07.32 | zapamietany 26: PCE - Biad komunikacji z panelem sterujagcym .
blad 27: UPE - Blad przesytania konfiguracii
28: DNE - Btad pobierania konfiguracji
29~31: Zarezerwowane
32: ETH1 - Btad doziemienia 1
33: ETH2 - Btad doziemienia 2
34: dEU - Blad wahania predkosci
35: Sto — Niedopasowanie parametréw przemiennika i silnika
36: LL - Btad niedocigzenia
37: STO - Zadziatanie funkcji bezpieczenstwa STO
38: STL1 — Obwdd bezpieczenstwa kanatu H1 jest nieprawidiowy
39: STL2 — Obwéd bezpieczenstwa kanatu H2 jest nieprawidiowy
40: STL3 — Obwod wewnetrzny STO jest nieprawidtowy (kanat H1 oraz H2
jednoczesnie pracujg nieprawidtowo)
41: CrCE - Kod bezpieczenstwa, sprawdzi¢ btad FLASH CRC
Czestotliwos¢
po7 33 | Wisciowa przy 0.00Hz | o
ostatnim bte-
dzie
Rampa czgsto-
po7.34 | {osclodnie- 0.00Hz
sienia przy
ostatnim bledzie
po7.35 | \apiecie W ov
Sciowe przy
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ostatnim bte-
dzie

Prad wyjsciowy
P07.36 | przy ostatnim 0.0A
btedzie

Napiecie na
szynie DC przy
ostatnim bte-
dzie

P07.37 0.0V

Maksymalna

temperatura

przy ostatnim
btedzie

P07.38 0.0°C

Stan terminala
wejs¢ przy
ostatnim bte-
dzie

P07.39

Stan terminala
wyjs¢ przy
ostatnim bte-
dzie

P07.40

Czestotliwosc¢

wyjsciowa przy

przedostatnim
bledzie

P07.41 0.00Hz .

Rampa czesto-
tliwosci odnie-
P07.42 | sienia przy 0.00Hz °
przedostatnim
bledzie

Napigcie wyj-
Sciowe przy
przedostatnim
bledzie

P07.43 oV °

Prad wyjsciowy
P07.44 | przy przedo- 0.0A °
statnim btedzie

Napiecie na
szynie DC przy
przedostatnim

bledzie

P07.45 0.0V °
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Maksymalna

temperatura

przy przedo-
statnim btedzie

P07.46 0.0°C °

Stan terminala
wejs¢ przy
przedostatnim
btedzie

P07.47

Stan terminala
wyjs¢ przy
przedostatnim
bledzie

P07.48

Czestotliwos¢

wyjsciowa przy

P07.49 | trzecim zapa- 0.00Hz °

mietanym bte-
dzie

Rampa czesto-
tliwosci odnie-
sienia przy
trzecim zapa-
mietanym bte-
dzie

P07.50 0.0Hz °

Napiecie wyj-

Sciowe przy

P07.51 | trzecim zapa- ov )

mietanym bte-
dzie

Prad wyj$ciowy
przy trzecim za-
pamietanym
btedzie

P07.52 0.0A °

Napiecie na
szynie DC przy
P07.53 | trzecim zapa- 0.0v .
mietanym bfe-

dzie

Maksymalna
temperatura
P07.54 | przy trzecim za- 0.0°C .
pamietanym
btedzie
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Stan terminala
pO7.55 | esC Py trze- 0 .
cim zapamieta-
nym bledzie
Stan terminala
po7.56 | "VCPH Frze- 0 .
cim zapamieta-
nym bledzie
Grupa P08 - funkcje dodatkowe
Czas Zalezy
P08.00 | przyspieszania od mo- o
2 delu
Zalezy
P08.01 Czas' od mo- o
hamowania 2 del
Seria DRV-24 posiada 4 zdefiniowane grupy czaséw przyspieszania / ha- e
Czas mowania, ktore moga zosta¢ wykorzystane zgodnie z ustawieniami funkcji | Zalezy
P08.02 | przyspieszania | w grupie P5. od mo- o
3 Czasy przyspieszania 1 / hamowania 1 ustawiane sa odpowiednio w delu
P00.11 oraz P00.12. Przy tych parametrach mozna znalez¢ szczegdlowy | Zalezy
P08.03 Czas opis dziatania funkcji. od mo- o
hamowania 3
delu
Cras Zakres nastawy: 0.0~3600.0s Zalezy
P08.04 | przyspieszania od mo- o
4 delu
Zalezy
Pos.os | % odmo- | o
hamowania 4
delu
Czestotliwos¢ - s .
. Parametr ten definiuje czestotliwo$¢ serwisowg JOG. Zakres nastawy:
P08.06 | serwisowa P 5.00Hz o
JOG 0.00Hz ~ P00.03 (czestotliwo$¢ maksymalna)
Czas Czas przyspieszania w trybie serwisowym JOG, definiuje sie czas po- | Zalezy
P08.07 | przyspieszania | trzebny do rozpedzenia silnika od OHz do czestotiwosci maksymalnej | odmo- | o
w trybie JOG | (P0.03). delu
Czas Czas hamowania w trybie serwisowym JOG jest to czas potrzebny do wy- Zalezy
P08.08 | hamowaniaw | hamowywania silnika z czestotliwosci maksymalnej (P0.03) do OHz. od mo- o
trybie JOG Zakres nastawy: 0.0~3600.0s delu
P08.09 CZQSt?t“WOQé Poprzez zdefiniowanie czestotiwosci pomijanych w pasmie zadawanej | ooz | o
pomijana 1 czestotliwosci, mozna zapobiec pojawieniu sie rezonansu mechanicznego
Histereza cze- | W sterowanym systemie.
P08.10 | stotliwosci po- | Parametry P8.09, P8.11, P8.13 sa wartosciami $rodkowymi pomijanego | 0.00Hz o
mijanej 1 zakresu czestotliwosci.
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Czestotliwosé
POB1T | 20 - - _ - 0.00Hz | o©
pomijana 2 Praca silnika w padmie czgstotliwosci rezonansowych jest niedozwolona,
Histereza cze- jednak przyspieszanie i hamowanie sg realizowane ptynnie, bez przesko-
P08.12 | stotliwosci po- kow. 0.00Hz o
mijanej 2 Dziatanie funkcji pomijania czestotliwosci rezonansowych przedstawiono
- na ponizszym rysunku:
Czestotliwos¢
P08.13 pomijana 3 Czestotliwosc zadana 0.00Hz o
Ny . 1 1/2%histerezy czestotliwosci 3
czgstotliwosé pomijana 3 — + 1/2*histerezy czestotliwosci 3
czestotliwo$é pomijana 2 3 1/2%histerezy czestotl!woscj 2
Histereza cze- 1 1/2*histerezy czestotliwosci 2
: ‘e o 3 1/2*hist totliwosci 1
P08.14 | stotliwoscipo- | cZestetliwosépomijana 12 historesy coustotiinodci T 0.00Hz | o
mijanej 3
-7
Zakres nastawy: 0.00~P00.03 (czestotliwo$¢ maksymalna)
P08 15 Amplituda Funkcja pracy oscylacyjnej jest szeroko stosowana w przemysle tekstyl- 0.0% o
' oscylacji nym oraz widkienniczym. Sposob dziatania funkcji prezentuje ponizszy ry- =
Czestotliwose | Sunek.
P08.16 drgah Czestotliwosé wyjsciowa 0.0% o
A
Czas narasta- gérna granica czgstot. | Cz%slot.drgaf\
P08.17 | nia czestotliwo- ! Amplituda oscylaj 5.0s o

czestotliwosc srodkowa

§ci oscylacyjnej

zwalnianie

dolna granica czestot. |
przysp.

czas

Czas opadania | | Czas narastania

czestotliwosci | | czestotliwosci
oscylacyjnej | \oscylacyjnej

Wykres dziatania oscylacyjnego.

Wyjsciowa czestotliwo$¢ oscylacji ograniczona jest z géry przez gomy limit
czestotliwosci (P0.04) oraz z dotu przez dolny limit czestotliwosci (P0.05).
Czestotliwo$¢ $rodkowa jest réwna czestotliwosci zadane.

Czas opadania Amplituda oscylacji = czestotliwos¢ Srodkowa * P8.15

P08.18 | czestotliwosci Czestotliwo$¢ drgan = amplituda oscylacji * P8.16 5.0s °
oscylacyjnej Czas narastania czestotliwosci oscylacyjnej: wskazuje czas przyspiesza-
nia od najmniejszej do najwiekszej czestotliwosci oscylacyjnej.

Czas opadania czestotliwosci oscylacyjnej: wskazuje czas hamowania od
najwiekszej do najmniejszej czestotliwosci oscylacyjne;.

Zakres nastawy: P08.15: 0.0~100.0% (w odniesieniu do czestotliwosci za-
danej)

Zakres nastawy: P08.16: 0.0~50.0% (w odniesieniu do czestotliwosci
drgan)

Zakres nastawy: P08.17: 0.1~3600.0s

Zakres nastawy: P08.18: 0.1~3600.0s
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Cyfra jednosci: liczba miejsc po przecinku dla predkosci obrotowe;:
Liczba wyswie- 0: Bezlrr'uejsc po przegnku,
L 1: 1 miejsce po przecinku,
tlanych miejsc L .
) 2: 2 miejsca po przecinku,
po przecinku L .
P08.19 .. | 3: 3 miejsca po przecinku. 0x00 o
dla predkosci . ) L . A
. Cyfra dziesiatek: liczba miejsc po przecinku dla czestotliwosci:
obrotowej oraz L .
.| 0: 2miejsca po przecinku,
czestotliwosci L .
1: 1 miejsce po przecinku.
Zakres nastawy: 0x00~0x13
Kalibracja .
e 0: Nieaktywna
P08.20 | wyj$¢ analogo- G 0 ©
1: Aktywna
wych
Cz?s hamowa- 0.0~6553 55
nia dia rybu 0.0 oznacza zatrzymanie z wolnym wybiegiem
P08.21 | zatrzymania w U.wa N y ymwybieg 0.0s o
trybie awaryj- g . ) ) . S
nym Do celéw bezpiecznego zatrzymania nalezy wykorzystywaé¢ wejscie STO.
Czas przejscia | 0.0~3600.0s
P08.22 | napedu do Wskazuje czas op6znienia przejscia napedu do stanu uspienia i jest wazny 2.0s o
stanu uspienia | tylko wtedy, gdy parametr P01.19 = 2.
Warto$¢ do- | 0: Napiecie 230 V; czestotliwosé 50Hz
P08.23 mlysllna nap|§- 1 Nap!gc!e 220 V; czestotl!wo'?? 60Hz 2 ©
ciaiczestotli- | 2: Napiecie 400 V; czestotliwo$¢ 50Hz
wosCi 3: Napiecie 460 V; czestotliwo$¢ 60Hz
Konsumowanie
energii zwrot- | L
P08.24 | nej z hamowa- 0 Funkc!a nieaktywna 1 o
. ) 1: Funkcja aktywna
nie przemien-
nikiem
P08.25 Warto$¢ za- | Licznik zlicza impulsy zadawane na wejscie HDI. 0 o
’ dana licznika | Jezeli funkcja przypisana do wyjscia dyskretnego ustawiona jest jako ,War-
to$¢ zadana licznika”, po osiagnieciu przez licznik warto$ci ustawionej w
P8.25, wyjscie to zostanie zataczone. Nastepnie przemiennik czgstotliwo-
§ci samoczynnie wyzeruje wartos¢ licznika oraz rozpocznie zliczanie im-
pulséw od nowa.
» Jezeli funkcja przypisana do wyj$cia dyskretnego ustawiona jest jako ,War-
P08.26 | . War‘toslc pg- to$¢ posrednia licznika”, po osiagnieciu przez licznik wartosci ustawionej w 0 o
Srednia licznika P8.26, wyjscie to zostanie zataczone do czasu naliczenia przez licznik
ustawionej w P8.25. Nastepnie przemiennik czestotliwosci samoczynnie
wyzeruje warto$¢ licznika oraz rozpocznie zliczanie impulséw od nowa.
Warto$¢ posrednia licznika, wpisana w P8.26 nie powinna by¢ wieksza od
warto$ci ustawionej w P8.25, jako warto$¢ zadana licznika.
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Zaciskiem wyjsciowym przypisanym do licznika moze by¢ jedno z wyj$¢
przekaznikowych RO1 lub RO2.
Dziatanie licznika oraz wyj$¢ dyskretnych przypisanych do niego prezen-
tuje ponizszy rysunek.

TR T I

HDO, RO1, RO2 Osiggnieta "Warto$¢ zadana licznika'

HDOROLROZ [ | Osiagnieta"Wartaic posrednia licznika"
Zakres nastawy P08.25: P08.26~65535
Zakres nastawy P08.26: 0~P08.25

Jezeli do wyjscia dyskretnego przypisano funkcje ,Ustalony czas pracy”,
Ustalony zostanie ono zataczone, kiedy catkowity czas pracy urzadzenia osiggnie

czas pracy warto$¢ zdefiniowana.

Zakres nastawy: 0~65535 m

P08.27 Om o

Liczba automa- | Parametr P08.28 okresla liczbe prob automatycznego zresetowania btedu
P08.28 | tycznychzre- | po czasie P08.29 jesli btad ustapit przemiennik wznowi prace, jesli btad 0 o
setowan btedu | nadal wystepuje odczeka czas P08.29 i ponowi prébe, jesli P08.28 >1 sy-

tuacja bedzie sig powtarza¢ przez zadana liczbe razy P08.28.

Czas Np. gdy nastapi krotkotrwaty zanik napigcia wystapi btad ,Za niskie napie-
P08.29 | zadziatania au- | cie na szynie DC (UV)’ falownik sam zresetuje btad i powrdci do pracy. 1.0s o
toresetu Zakres nastawy P08.28: 0~10
Zakres nastawy P08.29: 0.1~3600.0s

Jezeli kilka silnikow zostato sprze¢zonych w celu napedzania tego samego
obcigzenia, rzeczywiste obcigzenie oraz predkos¢ kazdego z nich moga,
by¢ rézne. W celu zréwnowazenia tej réznicy, mozna uzy¢ funkcji P8.30,

Kontrola opa- ktéra sprawia, ze predko$¢ silnika zmniejsza sie wraz ze wzrostem obci
P08.30 | daniapredko- | - o SPrawid, z6 Predkost siinika zmnicjsza sig &1 000Hz | o
& zenia. Jezeli silnik zostanie obcigzony znamionowym momentem obroto-
wym, na wyjéciu przemiennika nastapi spadek czestotliwosci wyjsciowej o
warto$¢ réwng parametrowi P8.30.
Zakres nastawy: -50.00~50.00Hz
Czestotliwos¢
P08.32 50.00H
progowa FDT1 20
Offset czestotli-

P08.33 | wosci progowej Jezeli czestotliwos¢ wyjsciowa osiggnie warto$¢ ustawiong w P8.32/34, 5.0%
FDTA odpowiednio skonfigurowane wyjscie dyskretne zostanie zataczone. Dez-

aktywacja wyjscia nastapi po zmniejszeniu czestotliwosci wyjsciowej, po-
Czestotliwos¢

P08.34 nizej czestotliwosci progowej P8.32/34 pomnigjszone;j o offset ustawionyw | 50.00Hz | o
progowa FDT2 P8.33/35. Dziatanie tej funkcji prezentuje ponizszy rysunek.
Offset
P08.35 | czestotliwosci 5.0% o

progowej FDT2
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Czgstotliwosc wyjsciowa &

o ; '
czestotliwoi¢ progowa FDT m offset czestotliwoéci progowej FDT
| '
I
|

! > czas
Stan wyjscia |

¥, ROT, RO2
» czas

Zakres nastawy P08.32: 0.00Hz~P00.03 (czestotliwos¢ maksymalna)
Zakres nastawy P08.33 i P08.35: 0.0~100.0% (czestotliwos¢ FDT1)
Zakres nastawy P08.34: 0.00~P00.03 (czestotliwo$¢ maksymalna)

Jezeli czestotliwos¢ wyjsciowa znajdzie sig w przedziale czestotliwosci mo-
nitorowanej, odpowiednio skonfigurowane wyjscie dyskretne zostanie za-
taczone. Dziatanie tej funkcji prezentuje ponizszy rysunek.

A czestotliwosc wyjsciowa
Przedziat cze- czestotliwosc zadana : przedziat monitorowany
P08.36 | stotliwosci mo- 0.00Hz o
nitorowanej R
\ |
Y, RO1,R02 l_l [_l
> czas
Zakres nastawy: 0.00Hz~P00.03 (czestotliwo$¢ maksymalna)
Parametr wykorzystywany do aktywacji wbudowanego modutu hamuja-
. cego.
Aktywacjamo- | .
P08.37 |  dulu 0: Nieaktywny 0 o
hamuiacedo 1: Aktywny
jaceg Uwaga:
Przeznaczone tylko do wbudowanego modutu hamujacego
Jezeli napiecie obwoddw posrednich przekroczy warto$¢ parametru P8.38, | 230.0V
Nabieci przemiennik czestotliwosci rozpocznie hamowanie dynamiczne silnika. Napiecie:
aplezlla PO | Dia zasilania 400V napiecie obwodéw posrednich wynosi maksymalnie | 400.0V
P08.38 90‘”: f m" | 700.0v .
) uu Zakres nastawy: 200.0~2000.0V 400V
amujacego Napiecie 230V 400V Napiecie:
Zakres 375~400V 685~750V 700.0V
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0: Aktywacja wentylatora tylko w trybie pracy.

Sterowanie 1: Aktywacja wentylatora po zatgczeniu zasilania przemiennika
P08.39 | wentylatorem | 2: Aktywacja, gdy czestotliwo$¢ pracy jest wigksza od OHz a prad wyj- 0 o
chlodzacym | $ciowy nie mniejszy niz 10% pradu znamionowego.

W przeciwnych przypadkach wentylator przestaje dziata¢ w ciggu 1 minuty.

Zakres nastawy 0x00~0x21

Cyfra jednosci: Wybor trybu kluczowania PWM

0: Tryb PWM 1, kluczowanie 3-fazowe oraz 2-fazowe
1: Tryb PWM 2, kluczowanie 3-fazowe PWM

Konfiguracja
P08.40 | kluczowania
PWM

Cyfra dziesiatek: tryb ograniczenia czgstotliwo$ci kluczowania przy matych
predkosciach

0: Tryb 1 - ograniczenie czestotliwosci kluczowania do 2kHz jesli przekra-
cza 2kHz przy matych predko$ciach

1: Tryb 2 - ograniczenie czgstotliwosci kluczowania do 4kHz jesli przekra-
cza 4kHz przy matych predko$ciach

2: Brak ograniczenia

0x01 ©

Zakres nastawy 0x00~0x11
Cyfra jednosci:

0: Nieaktywne

1: Aktywne 0x00
Cyfra dziesigtek (przy parametrach fabrycznych): lub ©
0: Lekkie ograniczenie, w strefie 1 0x01
1: Silne ograniczenie, w strefie 2

Warto$¢ domysina dla modeli < 2.2 kW wynosi 0x00
Warto$¢ domysina dla modeli = 4 kW wynosi 0x01

Ograniczenie

P08.41 .
oscylacji

Zakres nastawy: 0x0000~0x1223

Cyfra jedno$ci: aktywacja zrodta zadawania czestotliwo$ci
0: Aktywacja przyciskow |a/v| oraz potencjometru cyfrowego
1: Aktywacja przyciskéw

2: Aktywacja potencjometru analogowego

3: Przyciski oraz potencjometr cyfrowy - nieaktywne

Tryb
zadawania
P08.42 | czestotliwosci
z panelu stero-

wania

Cyfra dziesiagtek: zadawanie czestotliwosci
0: Aktywne tylko gdy P00.06=0 lub P00.07=0 0x0000
1: Zawsze aktywne

2: Nieaktywne dla trybu wielobiegowego jesli ten tryb ma ustawiony prio-
rytet.

Cyfra setek: ustawienia w trybie zatrzymania

0: Ustawienia aktywne

1: Aktywne w trybie pracy, kasowane po zatrzymaniu

2: Aktywne w trybie pracy, kasowane po otrzymaniu komendy stop
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Cyfra tysiecy: Zintegrowane sterowanie z przyciskow i potencjometru
analogowego
0: Funkcja aktywna
1: Funkcja nieaktywna
Rozdzielczo$¢
pog.43 | POENCIOME | 4 01 10.00 010 | o
na panelu ste-
rowania
Zakres nastawy: 0x000~0221
Funkcja definiuje tryb zadawania czestotliwo$ci gdy ktores z wejs¢ S1~S5
zostato skonfigurowane do pracy jako ,cyfrowy potencjometr + (UP)” lub
,cyfrowy potencjometr — (DOWN)” {j. funkcje P05.01~P05.09 ustawione na
warto$¢ 10 lub 11.
Cyfra jednosci — aktywacja zrodta zadawania czestotliwosci
0: Aktywny cyfrowy potencjometr +/ -
Tryb 1: Nieaktywny cyfrowy potencjometr +/ -
zadawania
P08.44 | czestotliwosciz | Cyfra dziesigtek — zadawanie czestotliwosci 0x000 o
terminala wejs¢ | 0: Aktywne tylko gdy P00.06=0 lub P00.07=0
(UP/DOWN) | 1: Zawsze aktywne
2: Nieaktywne dla trybu wielobiegowego jesli ten tryb ma ustawiony prio-
rytet.
Cyfra setek: ustawienia w trybie zatrzymania
0: Ustawienia aktywne
1: Aktywne w trybie pracy, kasowane po zatrzymaniu
2: Aktywne w trybie pracy, kasowane po otrzymaniu komendy stop
Rozdzielczos¢
zwigkszania
P08.45 | czestotliwosci z | Warto$¢ nastawy: 0.01~50.00s 050Hz/s| o
terminala wej$¢
(UP)
Rozdzielczos¢
zmniejszania
P08.46 | czestotliwosci z | Warto$¢ nastawy: 0.01~50.00s 0.50Hz/ls| o
terminala wej$¢
(DOWN)
Tryb pracy 0X000.~0X1 1,1. ’ . o .
orzy Cyfra Jeldnosc.| - okre;la zachowanie przemiennika gdy cyfrowe zadawanie
odlaczonym czestotliwosci zostanie wytaczone
P08.47 srodle 0: Zapis podczas wytgczania. 0x000 o
) 1: Zerowanie podczas wylaczania
zadawania

czestotliwosci

Cyfra dziesigtek — okresla zachowanie przemiennika gdy zadawanie cze-
stotliwosci z poziomu komunikacji MODBUS zostanie wytaczone,
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0: Zapis podczas wylaczania
1: Zerowanie podczas wytaczania
Cyfra setek - okresla zachowanie przemiennika gdy zadawanie czestotli-
wosci z innego zrodta zostanie wytaczone.
0: Zapis podczas wytaczania
1: Zerowanie podczas wytaczania
P08 4g | £uzycie energii | Parametr wykorzystywany do okreslania zuzycia energii 0 o
- starszy bit | Wartos¢ zuzycia energii = P08.48*1000+ P08.49
Zuzycie energii | Zakres nastawy P08.48: 0~59999 kWh
POBA9 | iodszy bit | Zakres nastawy P08 49:0.0~999.9 kWh 00 | o
Funkcja wykorzystywana do aktywacji hamowania strumieniem magne-
tycznym.
0: Nieaktywne
Zakres nastawy: 100~150: Im wigkszy wspétczynnik hamowania, tym sil-
niejsza sita hamowania.
Przemiennik moze wyhamowywac¢ silnik zwigkszajac strumien magne-
tyczny. Generowana w trakcie hamowania energia moze by¢ przeksztat-
Hamowanie cana n? t'anelrgie cieplng. . . .
. Stan silnika jest stale monitorowany nawet podczas hamowania strumie-
przez zmiang ) ) L .
P08.50 strumienia ma- niem magnetycznym, dlatego zmiana strumienia magnetycznego moze zo- 0 o
sta¢ wykorzystana do zmiany predkosci obrotowej silnika oraz jego zatrzy-
gnetycznego .
mania.
Inne zalety funkcji:
Natychmiastowe zatrzymanie silnika po wywotaniu komendy STOP. Nie
trzeba czekac na ostabienie strumienia magnetycznego.
Chlodzenie silnika jest bardziej efektywne. Prad stojana w przeciwienstwie
do pradu wimika wzrasta podczas hamowania strumieniem magnetycz-
nym, a chtodzenie stojana jest bardziej efektywne od chtodzenia wirnika.
Wspodiczynnik
korekcji
pog51 | MWoWetlna Zakres nastawy: 0.00~1.00 05 | o
pradu
wejsciowego
Zakres nastawy:
0.0%~300% (w odniesieniu do pradu znamionowego silnika)
Dolna granica
dla zerowego | Zgodnie z zrédtem zadawania momentu obrotowego wybranym w
P08.52 . . . 0.0%
momentu wyj- | P03.11, gdy warto$¢ bezwzgledna zadanego momentu obrotowego jest
Sciowego mniejsza niz P08.52, zadany moment obrotowy jest przetwarzany jako
zerowy moment na wyjsciu przemiennika.
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Grupa P09 - Sterowanie regulatorem PID

Regulator PID jest powszechnie stosowanym uktadem w systemach auto-
matyki. Stuzy on do ptynnej regulacji m.in. przeptywu, ci$nienia czy tempe-
ratury. Zasada dziatania regulatora PID polega na regulowaniu sygnatu
wyjsciowego w sposob zapewniajacy utrzymanie uchybu sterowania, czyli
réznicy pomigdzy wartoscia zadang a wartoscia sprzezenia zwrotnego.
Schemat blokowy regulacji PID wykorzystanej do sterowania praca silnika
przedstawia ponizszy rysunek.

caestotliwosé wyjsciowa

wartos¢ zadana + ! ) S
: regulator a\gnrytm. A |: MI—p)
l . PID regularcji ] PNy \
warto$c sprzezenia zwrotnego
| filtyF

Schemat blokowy sterowania praca silnika z regulacja PID

Sygnat

Al Jezeli zrodio zadawania czestotliwosci (P00.06 lub P00.07 = 7) lub zrodio
warto$ci zada-

P09.00 | . zadawania napigcia (P04.27 = 6) zostaly zdefiniowane jako regulator PID 0 o
nej przy regula- L e )
N to czestotliwo$¢ zadana / napiecie zadane wyznaczane sa na podstawie
cji PID .
regulacji PID.

Parametr P09.00 wykorzystywany jest do wyboru sygnatu warto$ci zadanej
przy regulacji PID.

0: Klawiatura panelu

1: Wejscie analogowe Al1

. Wejscie analogowe Al2

. Wejscie analogowe Al3

. Wejscie HDI

. Tryb wielobiegowy

6: Komunikacja MODBUS

7~9: Zarezerwowane

Warto$¢ zadana oraz warto$¢ sprzezenia zwrotnego sg warto$ciami wyra-
zonymi w procentach.

100% warto$ci zadanej odpowiada 100% wartosci sprzgzenia zwrotnego.
Uwaga:

Tryb wielobiegowy realizowany przez ustawienia parametréw grupy P10.

g A w N

Warto$¢ za- | Jezeli P09.00 = 0 to warto$¢ zadana (procentowo) wprowadzana jest w

P09.01 | danazklawia- | tym parametrze 0.0% o
tury Zakres nastawy: -100.0%~100.0%
Wybor zrédta dla sygnatu sprzezenia zwrotnego.
Sygnat e .
sorzezenia 0: Wejscie analogowe Al1 (wbudowany potencjometr)
P09.02 prZe 1: Wejscie analogowe Al2 0 o
zwrotnego re- L
ulatora PID 2: Wejscie analogowe Al3
g 3: Wejscie HDI
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4: Komunikacja MODBUS

5: Maksymalna warto$¢ Al2, Al3

6~7: Zarezerwowane

Uwaga:

Zrodto sygnatu wartosci zadanej oraz zrodio wartosci sprzezenia zwrot-
nego regulatora PID musza by¢ rozne. Jezeli do obu wartosci zostanie
przypisane to samo zrédlo sygnatu, regulator PID nie bedzie dziafat.

0: Dziatanie normalne
Jezeli warto$¢ sygnatu sprzezenia zwrotnego jest wigksza niz warto$¢ sy-
Tryb pracy re- | gnatu zadanego, czestotliwo$¢ wyjsciowa bedzie zmniejszana.

P09.03 gulatora PID | 1: Dziatanie odwrotne 0 °
Jezeli warto$¢ sygnatu sprzgzenia zwrotnego jest wigksza niz wartos¢ sy-
gnatu zadanego, czestotliwos¢ wyjsciowa bedzie zwigkszana.
Wspdiczynnik wzmocnienia Kp jest wielkoscig charakteryzujaca czton pro-
Wspétczynnik | porcjonalny regulatora PID. Odpowiada on za zachowanie proporcji pomig-
wzmochienia | dzy sygnatem wyjsciowym, a uchybem regulacji. Wspétczynnik wzmocnie-
P09.04 czescei nia Kp wptywa bezpo$rednio na szybko$¢ odpowiedzi uktadu na zmiane 1.00 o
proporcjonalnej | uchybu regulacji i ma za zadanie zapewni¢ sterowanie pozbawione skoko-
(Kp) wych zmian sygnatu wyjsciowego.

Zakres nastawy: 0.00~100.00

Wspdiczynnik Ti jest wielko$cig charakteryzujaca czton catkujacy regula-
tora PID. Odpowiada on za zmiane sygnatu wyjsciowego poprzez catko-
Czas . . . s o
P09.05 calkowania (Ti) wanie uchybu regulacji. Czas catkowania wplywa bezposrednio na mini- | 0.10s o
malizacje uchybu regulacji w stanie ustalonym.

Zakres nastawy: 0.01~10.00s

Wspoiczynnik Td jest wielkoscig charakteryzujaca czton rézniczkujacy re-

Czas gulatora PID. Odpowiada on za przys$pieszenie procesu regulacji, poprzez
P09.06 | rézniczkowania | skrocenie czasu reakcji uktadu sterujgcego na zmiany wartosci sygnatu | 0.00s o
(Td) sprzezenia zwrotnego.

Zakres nastawy: 0.00~10.00s

Czas prébkowania T jest parametrem, ktéry odpowiada za czestotliwosé
aktualizacji wartosci sygnalu sprzezenia zwrotnego. Obliczenia regulatora

Czas PID wykonywane sg pomigdzy kolejnymi pomiarami wartosci sygnatu
P09.07 | probkowania yyKonywane s3 pomigdzy Kokejnymi pomiaran >l SYg 010s | o
M sprzezenia zwrotnego. Im wieksza warto$¢ czasu probkowania jest usta-
wiona, tym wolniejsza jest odpowiedz uktadu.
Zakres nastawy: 0.00~100.00s
Uchyb regulaciji okresla maksymalng dopuszczalng réznice pomiedzy war-
toscig sygnatu sprzezenia zwrotnego a warto$cig zadang. Jezeli réznica
P09.08 | Uchyb regulacii tych dwdch sygnatéw jest mniejsza od ustawionego uchybu, regulator PID 0.0% o

przyjmuje, ze warto$¢ wyjsciowa jest réwna wartosci zadanej. Wiasciwe
ustawienie tego parametru jest konieczne w celu zwigkszenia doktadnosci
czestotliwosci wyjsciowej oraz jej stabilnosci.

83



Astraada DRV-24 5. Szczegbtowy opis funkcji

Wartos¢ | Edy-

Kod Nazwa Opis funkcji domysina | cja

Warto$¢ odniesienia A wartos¢ sprzezenia zwrotnego

m uchyb regulacji
'

» czas

A
Czestotliwosc wyjsciowa !

® czas

Zakres nastawy: 0.0~100.0%

Gorny limit sy-

gnatu wyjscio- Parametry sg wykorzystywane do ustawienia gémego i dolnego limitu sy-

P09.09 | ego przy re- | 9nalU WyjSciowego przy korzystaniu z regulatora PID. 1000% | ©
gulacji PID 100.0 % odpowiada czestotliwosci maksymalnej lub maksymalnemu na-
pieciu wyjsciowemu (P04.31).
Dolny limit sy-
Pog.10 | MBI WIISCO- | Zayres nastawy P09.09: P09.10~100.0% 00% | o
WEgo Przy e~ | 7akres nastawy P09.10: -100.0%~P09.09
gulacji PID
Warto$¢ detekcji | Gdy warto$¢ sygnatu sprzezenia zwrotnego jest mniejsza niz warto$¢ pa-
P09.11 zaniku sygnafu | rametru P9.11, a stan ten utrzymuje sie nieprzerwanie przez czas ustalony 0.0% o
' sprzgzenia w parametrze P9.12, przemiennik czestotliwos¢ zataczy blad zaniku sy- '
zwrotnego gnalu sprzezenia zwrotnego, sygnalizowany na wyswietlaczu jako ,PIDE”.
A
Czestotliwos¢ wyjéciowa t1<t2 przemiennik w trybie pracy
t2=P09.12
Czas detekcji A PIDE
H P09.11 P y
pog,12 | Z2Nku sygnatu AN 105 | o
sprzezenia XN T ] > czas
zwrotnego
tryb pracy ﬁ blad wyjscia PIDE
Zakres nastawy P09.11: 0.0~100.0%
Zakres nastawy P09.12: 0.0~3600.0s
Zakres nastawy: 0x0000~0x1111
Cyfra jednosci:
. .| 0: Utrzymanie dziatania catkujacego dla uchybu regulacji gdy czestotli-
Tryby st
P0.13 | | VOV STOIME | et osiagnie gomy lub dolny limit, 00001 | o

regulatora PID 1: Zatrzymanie dziatania catkujacego dla uchyby regulacji gdy czestotli-

wos¢ osiagnie gérny lub dolny limit.
Cyfra dziesiatek:

84



Astraada DRV-24 5. Szczegbtowy opis funkcji

Wartos¢ | Edy-

Kod Nazwa Opis funkcji . .
domysina | cja

0: Utrzymanie zadanego kierunku obrotow. Je$li sygnat wyjSciowy przy re-
gulacji PID jest przeciwny do zadanego kierunku obrotéw, dziatanie catku-
jace na wyjsciu wymusi 0.

1: Zmiana zadanego kierunku obrotow.

Cyfra setek:

0: Ograniczenie do maksymalnej czestotliwosci

1: Ograniczenie do czestotliwosci A

Cyfra tysiecy:

0: czestotliwos¢ A+B, bufor przyspieszania’lhamowania nie jest aktywny
przy czestotliwosci odniesienia ze zrédia zadawania czestotliwosci A

1: czestotliwos¢ A+B, bufor przyspieszenia/hamowania jest aktywny dla
przy czestotliwosci odniesienia ze zrédta zadawania czestotliwosci A oraz
okreslony przez czas 4 w funkcji P08.04

Wspétczynnik
wzmocnienia
cze$ci propor-
P09.14 | cjonalnej (Kp) | 0.00~100.00 1.00 o
przy matych
czestotliwo-
ciach

Regulacja PID
pog.15 | " CZaENa 10 0 100005 00s | o
mowania /

przyspieszania

Czas filtrowa-
P0g.16 | "3 WANOSCNa | o 1y 10.000s 0.000s | o
wyjéciu regula-

tora PID

Wzmocnienie
dla niskiej cze-
stotliwosci
(czlon P)

P09.17 0.00-100.00 1.00 o

Catkowity czas
dla niskiej cze-
stotliwosci
(czlon 1)

P09.18 0.00 - 10.00s 0.10s o

Czas dla ni-
P09.19 | skiej czestotli- | 0.00 - 10.00s 0.00s o
wosci (czton D)

0.00Hz - P09.21
Gdy czestotliwo$¢ rampy nie jest wieksza niz P09.20, aktualne parametry | 5.00Hz o
PID to P09.17 — P09.19. Gdy czestotliwo$¢ rampy jest nie mnigjsza niz

Niska, punk-

P09.20 towa czestotli-
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wosé przeta- | P09.21, aktualne parametry PID to P09.04 — P09.06. Sredni zakres cze-
czania parame- | stotliwosci jest liniowa interpolacjg pomiedzy dwoma grupami parametrow
trow PID PID.
Wysoka, punk-
towa czgstotli-
P09.21 | wos¢ przeta- | P09.20 - P00.03 10.00Hz | o
Cczania parame-
trow PID
Grupa P10 - Tryb PLC i sterowanie trybem wielobiegowym
0: Pojedynczy cykl
Przemiennik czestotliwo$ci zatrzyma silnik po zakonczeniu jednego cyklu
sterowania.
W celu ponownego uruchomienia silnika, nalezy ponownie wyda¢ ko-
mende START.
Tryb pracy o " .
1: Zatrzasnigcie ostatniej czestotliwosci pierwszego cyklu
P10.00 | wbudowanego ) o } o S 0 o
PLC Po zakofczeniu jednego cyklu sterowania, przemiennik czestotliwosci
utrzyma czestotliwoS¢ wyjsciowa oraz kierunek obrotow z ostatniego
kroku.
2: Praca cykliczna
Po wydaniu komendy START sterowanie wykonywane jest cyklicznie do
momentu wydania polecenia STOP.
Zapis aktual- | Parametr ten okresla, czy aktualnie wykonywany krok zostanie zapamie-
P10.01 nego kr(?ku tany przylwyllqczemu zasilania. 0 o
przy utracie za- | 0: Funkcja nieaktywna
silania 1: Funkcja aktywna
Czestotliwos¢
P10.02 T(roku 0 Warto$é 100% ustawiona jako czestotliwo$¢ kroku ,x” odpowiada maksy- | 0.0% °
- malnej czestotliwosci wyjciowej ustawionej w P0.03.
p1003 | CZaStWania | jeqjitryb pracy PLC jest aktywny, nalezy zdefiniowaé parametry pracy po- | 0,05 o
kroku0 | 7¢zeg6inych krokow P10.02~P10.33.
Czestotliwos¢
P10.04 0.0
kroku 1 Uwaga: o °
Czas trwania | Jezeli wartoS¢ ustawiona jako czestotliwo$¢ kroku ,x” jest ujemna, oznacza
P10.05 kroku 1 to, ze zmieniony zostanie kierunek obrotow na wsteczny. 0.0s °
C t t| ., P10.28
Z€SlotiwosC czas hamowania
Pl0os | 3 Y P00y e P1030 00% | o
Czas trwania | | i
P10.07 kroku 2 : 0.0s o
1 wagmkioks L= P1006
P10.08 Czestotliwos¢ : : ‘ 0.0% o
kroku 3 ' '
fI0.0i:_ P10.05 .L P10.07 - P10.31 .. P10.33 "
P10.09 Czis Lmzma Praca wielobiegowa odbywa sie w zakresie czestotliwosci 0.0s o
roku
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£10.10 Czestotliwos¢ | -fmax ~fmax. Astraada DRV-24 daje mozliwo$¢ ustawienia 16 krokow, kto- 0.0% o
' kroku 4 rych wybor realizowany jest poprzez odpowiednig kombinacje binarng o
Czas trwania ustawiong na wielofunkcyjnych wejsciach dyskretnych.
P10.11 Caastotliwodé A 0.0s o
kroku 4 zestoriwose
wyjéciowa -
Czestotliwos¢ ; (4] .
P10.A2 | 5 e M\L{ 00% | o
- o 6 4
P10.413 Czas trwania L [7] o ?E/ \ 0.0 .
kroku 5 [ & A P> czas
: : ! ! Bl my ! ‘\[le
P10.14 Czestotliwose o Lo L b 0.0% o
. I | ! V%
s SRR ERERRER .
Czas trwania T S -
Pro.15 | 70> SN I I e A e R L
Czestotliwos¢ 53| 1 1 : | - on b ! ! |
P1016 T LI [ T [ T T T T | » czas 0.0% o
kroku 7 BEREEEE BEErS |
. S — ' N > czas
Czas trwania

P10.17 kroku 7 Jezeli wszystkie wejscia S1, S2, 3, S4 sa nieaktywne, czestotliwosé sy- | 0.0s o
gnatu jest zadawana zgodnie z ustawieniami w funkcji P00.06 i P00.07.

Czestotliwos¢

P10.18 Jezeli dowolne wejscie S1, S2, S3, S4 jest aktywne to tryb wielobiegowy 0.0% o
kroku 8 bedzie aktywny i jednoczesnie bedzie on miat pierwszenstwo przed innymi
P10.19 Czas trwania | zrodtami zadawania czestotliwosci (klawiatura, wejsciami analogowymi, 0.0s o
' kroku 8 wejsciem HDI, komunikacjg MODBUS). '
Czestotliwosc¢
P10.20 kroku 9 Zalgczanie i wytaczanie trybu wielobiegowego definiowane jest przez funk- 0.0% ©
- cje P00.06. Relacje pomigdzy ustawieniami wej$¢ S1, S2, S3, S4 a krokami
Czas trwania - :
P10.21 kroku 9 trybu wielobiegowego pokazane zostaty w tabeli: 0.0s o
Crestolimodd S1 | OFF | ON | OFF | ON | OFF | ON | OFF | ON
zestotliwose
P10.22 Ifroku 10 S2 | OFF | OFF | ON | ON | OFF | OFF | ON | ON 0.0% o
o102 Czas trwania S3 | OFF | OFF | OFF | OFF | ON | ON | ON | ON 00
' kroku 10 S4 | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF 8 ©
iwWose krok | 0 1 2 3 4 & 6 7
P10.24 Czestotliwos¢ 0.0% o
kroku 11 S1 | OFF | ON | OFF | ON | OFF | ON | OFF | ON
P10.25 Czljrzliz"’f:ia S2 | OFF | OFF | ON | ON | OFF | OFF | ON | ON 0.0s o
S3 | OFF | OFF | OFF | OFF | ON | ON | ON | ON
TWose
P10.26 | CZESOIMOSE | TS TON [ ON | ON | ON | ON | ON | ON | ON 00% | o
kroku 12
Cras twania krok | 8 9 10 1" 12 13 14 15
P10.27 kroku 12 0.0s o
— Zakres nastawy: P10.02 ~P10.33
p10.28 | CZESOMOSE | cectotiwose kroku " -100.0~100.0% 00% | o

kroku 13
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P10.29 Czas trwania | - Czas trwania kroku ,x": 0.0~6553.5s (min) 0.0s o
kroku 13
510,40 Czestotiiwose Wybér jednostki czasu (sekunda lub minuta) zalezy od ustawienia parame- 00 .
. kroku 14 tru P10.37. Vi
Czas trwania
P10.31 kroku 14 0.0s o
Czestotliwos¢ 0
P10.32 kroku 15 0.0% o
Czas trwania
P10.33 kroku 15 0.0s o
Czas przyspie- | Parametry te uzywane sg do okreslenia czasow przyspieszania i hamowa-
szania / hamo- | nia przy przej$ciach pomigdzy kolejnymi krokami pracy automatycznej oraz
P10.34 ) S . . N . 0x0000 o
wania dla kro- | trybu wielobiegowego. Uzytkownik ma mozliwo$¢ zdefiniowana czterech
kow 0~7 grup czasow przyspieszania (ACC) i hamowania (DEC).
Zakres nastawy: -0x0000~0xFFFF
Kod Reprezentacja Krok ACC/ | ACC/ | ACC/ | ACC/
funkcji binarna DECO|DEC1 |DEC2 | DEC3
BIT1 BITO 0 00 01 10 11
1 0 | o1 | 10 | 11
2 00 | 01 10 11
BIT7| | [BIT6) 3 00 01 10 11
P10.34
BIT9 | [BIT8 4 00 01 10 11
Czas BIT11| | [BIT10 5 00 01 10 11
przyspieszania g [Bmid | 6 | oo | o1 | 10 | 11
P10.35 | /hamowania 0x0000 o
dla krokéw BIT15 | [BIT14 7 00 01 10 11
8~15 8 | 00 | o1 | 10 | 11
9 | 00 | o1 | 10 | 11
10 [ 00 | 00 | 10 | 11
1| 00 | 01 | 10 | 11
P10.35
12 | 00 | 01 | 10 | 1
BIT11| | [BIT10 13 00 01 10 11
BIT13| | [BIT12 14 00 01 10 11
BIT15 | [BIT14 15 00 01 10 11
Sposadb
P10.36 | restartuwbu- | 0: Restart od kroku 0. 0 ©
dowanego PLC
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Jezeli przemiennik czestotliwosci zostanie zatrzymany w czasie pracy ko-
menda STOP Iub zaistniatym btedem, wbudowany PLC wznowi prace od
kroku 0 po ponownym wydaniu polecenia START.
1: Kontynuacja od wstrzymanego kroku.
Jezeli przemiennik czestotliwosci zostanie zatrzymany w czasie pracy ko-
mendg STOP lub zaistniatym btedem, po ponownym wydaniu polecenia
START, wbudowany PLC wznowi prace od kroku, ktéry byt realizowany
przed zatrzymaniem.
Jednostka. Parametr ten okreéla jednostke czasu pracy w jakiej odmierzane sq kroki
czasu tnwania trybu wielobiegowego.
P10.37 | krokow trybu 0: Sekundy 0 ©
wielobiego- 1: Minuty
wego
Grupa P11 - Konfiguracja zabezpieczen
0x000~0x111
Cyfra jednosci:
0: Nieaktywne programowe zabezpieczenie utraty fazy zasilajacej
1: Aktywne programowe zabezpieczenie utraty fazy zasilajacej
. Cyfra dziesiatek:
nZi:t;)erzzz(ljeZi;— 0: Nieaktywne zabgzpieczlenie utraty fazy na lv’vy.jéciu
P11.00 | Kiem faz zasila- 1: Aktywne zabezpieczenie utraty fazy na wyjsciu 0x100 o
jacych / wyj- Cyfrz.a setek: . . o
ciowych 0: Nieaktywne sprzetowe zabezpieczenie utraty fazy zasilajacej
1: Aktywne sprzetowe zabezpieczenie utraty fazy zasilajacej
Uwaga:
Wytaczenie powyzszych funkcji ochrony nie jest zalecane. Brak tych za-
bezpieczen moze doprowadzi¢ do przegrzania przemiennika czgstotliwo-
§ci lub silnika, powodujac trwate ich uszkodzenie.
Obnizanie cze-
P11.01 stotliwosci przy | 0: Funkcja nieaktywna 0 o
utracie zasila- | 1: Funkcja aktywna
nia
Zakres nastawy: 0.00Hz/s~P00.03 (czestotliwos¢ maksymalna)
Przy utracie zasilania, napigcie obwodéw posrednich spadnie do wartosci
progowej, przemiennik zmniejszy czestotliwo$¢ pracy o wartos¢ ustawiong
RozdzielczoS¢ | w P11.02, generujgc tym samym ponownie napiecie na obwodach posred-
obnizania czg- | nich, ktére moze pozwolié na utrzymanie przemiennika w trybie pracy do 10.00
P11.02 StOt”V‘{OéCi Przy | momentu ponownego zataczenia zasilania. Hzs °
utracie zasila- Napiecia zasilania 230V | 400v | 660V
nia
Warto$¢ pfogow’a napllema ob- 260V 460V 800V
wodéw posrednich
Uwaga:
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1: Ustawienie parametru moze zabezpieczy¢ przed zatrzymaniem prze-
miennika podczas krétkotrwatego zaniku zasilania.

2: Funkcja zadziata jezeli deaktywowane bedzie zabezpieczenie przed za-
nikiem faz zasilajgcych (niezalecane).

0: Funkcja nieaktywna
1: Funkcja aktywna

Napiecie &

wyjiciowe
: abezpieczenie nadnapigciowe
Zabezpiecze- e L‘i)é)::lczas harﬂgm:ama /\/\/\
nie nadnapie- |

P11.03 | . | 1 )
ciowe podczas i
: T » czas
hamowania Czestotliwose A !
wyjiciowa :
» czas
Prog zalacze- | Zakres nastawy: 110~150% (standardowego poziomu napigcia obwodow | ...,
0

p11gg | e Zabezie- posrednich)(400V) .
| czenianadna- | Zakres nastawy: 110~150% (standardowego poziomu napiecia obwodow

pieciowego | posrednich)(230V) 125%
Automatyczne | Funkcja automatycznego ograniczania pradu wykorzystywana jest w celu
P11.05 | ograniczenie | ograniczenia pradu wyjsciowego do wartoci okreslonej w parametrze 0x01 ©
pradu P11.06. Dzigki temu przemiennik czestotliwo$ci nie bedzie przekraczat do-
Prog puszczalnych warto$ci pradu. Funkcja ta jest szczegolnie przydatna do za-

stosowan w uktadach o duzej bezwladnosci obcigzenia lub ze skokowq G

automatycz- :
P11.06 nego ograni- | ZMiana obciazenia, w kiorych moga wystapic nagle skoki pradu pobiera- | 4gq g9, ©
czania pradu nego przez silnik. P11.06 jest warto$cig procentowa pradu znamionowego
przemiennika.
P11.07 okresla rozdzielczo$¢ obnizania czestotliwosci wyjsciowej, gdy
funkcja ograniczania pradu jest aktywna. Jezeli wartos¢ progu P11.06 jest
zbyt mafa, przemiennik czestotliwosci moze zgtosi¢ btad przecigzenia. Je-
$li warto$¢ ta jest zbyt duza, czestotliwo$¢ bedzie zmieniac si¢ bardzo
Rozdzielczosé gwattownie, co moze spowodowaé nadmierny wzrost energii odbieranej z
obnizania cze- silnika, a w konsekwencji przemiennik czestotliwosci zgtosi btad przecia-
e Zenia napieciowego.
P11.07 st::lg;:;gz Y Podczas pracy przemiennika, funkcja wykrywa warto$¢ pradu wyjsciowego 10.00Hzls | ©
nym ogranicza- i poréwnuje go z poziomem zdefiniowanym w P11.06.
niu pradu Jezeli prég zostat przekroczony w czasie przyspieszania, przemiennik

utrzymuje statg czestotliwo$¢ a po spadku pradu ponizej progu zacznie po-
nownie przyspieszanie.

Jezeli prog zostat przekroczony w trakcie pracy ze statg predkoscia prze-
miennik obnizy czestotliwo$¢ o warto$¢ okreslong w P11.07 a po spadku
prad ponizej progu zacznie przyspieszanie do wartosci zadane;j.
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ostrzezeniu o
przeciazeniu

0: Ostrzezenie o przeciagzeniu silnika, prég zataczenia zdefiniowany w od-
niesieniu do pradu znamionowego silnika

1: Ostrzezenie o przecigzeniu przemiennika, prog zatgczenia zdefinio-
wany w odniesieniu do pradu znamionowego przemiennika.

Cyfra dziesiatek:

0: Przemiennik kontynuuje prace po wystapieniu ostrzezenia o niedocia-
zeniu.

Kod Nazwa Opis funkcji Wam?sc qu-
domysina | cja
Napiecie wyjsciowe &
Prég automatycznego
ograniczania pradu /\ﬂf\m
IR 1 —— T t E ® czas
Czestotliwosc wyjsciowa \ : : : : :
czestotliwosé zadana |- — - I* +q== *: 44 :
przyspieszanie _Lpredkos‘c‘ J :
> czas
Uwaga:
Podczas automatycznego ograniczenia pradu, czestotliwo$¢ wyjsciowa
przemiennika moze ulec zmianie, dlatego nie jest zalecane wigczanie tej
funkcji, jezeli wymagana jest stabilna czestotliwo$¢ wyjsciowa.
Jesli warto$¢ parametru PB.08 jest zbyt mata, moze to mie¢ wptyw na prze-
cigzalno$¢ silnika podczas automatycznego ograniczenia pradu.
Zakres nastawy P11.05:
0: Funkcja nieaktywna
1: Funkcja aktywna
2: Funkcja nieaktywna podczas pracy ze statg predkoscig
Zakres nastawy P11.05: 0x00~0x12
Zakres nastawy P11.06: 50.0~200.0%
Zakres nastawy P11.07: 0.00~50.00Hz/s
Ostrzezenie o | Jezeli prad wyjsciowy przemiennika lub prad silnika przekracza warto$¢ z
P11.08 prz.eQiqzeniu P11.09 przez czas diuzszy niz ustawiony w P11.10, wyjscie zostanie akty- 0x000 o
silnika lub wowane.
przemiennika Prad wyjéciowy &
PI'Og Prog zataczenia : \/ :
i ostrzezenia o przecigzeniu : :
p11gg | ZAczena e o | 150% | o
ostrzezenia o | \ |
przecigzeniu | 1 |
L L L
opbznienie | opdznienie |
Y, RO1, RO2
Opoznienie 2a- | 7aires nastawy P11.08: 0x0000~0x1311
dziatania wyj$¢ Cyfra jednosci:
P11.10 | RO1, RO2 przy 1.0s o
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1: Przemiennik kontynuuje prace po wystapieniu ostrzezenia o niedocia-
Zeniu a przechodzi w stan zatrzymania po wystapieniu bedu przecigzenia.
2: Przemiennik kontynuuje prace po wystapieniu ostrzezenia o przecigze-
niu a przechodzi w stan zatrzymania po wystapieniu btedu niedocigzenia.
3: Przemiennik przechodzi w stan zatrzymania gdy nastapi przecigzenie
lub niedocigzenie.
Cyfra setek :
0: Funkcja aktywna caty czas
1: Funkcja aktywna podczas pracy ze statq predkoscig
Zakres nastawy P11.09: P11.11~200%
Zakres nastawy P11.10: 0.1~3600.0s
Cyfra tysiecy :
0: Wspdlne ostrzezenie o przeciazeniu dla silnika i przemiennika.
1: Oddzielne ostrzezenia o przecigzeniu dla silnika i przemiennika.
Prog
py1.qq | Zalczenia 50% | o
ostrzezenia 0 | Jezeli prad wyjéciowy przemiennika jest mniejszy od warto$¢ w P11.11,
niedocigzeniu | przez czas diuzszy niz ustawiony w P11.12, wyjscie zostanie aktywowane.
Opo6znienie za-
dziatania wyjs¢ | Zakres nastawy P11.11: 0~P11.09
P11.12 | RO1,RO2 przy | Zakres nastawy P11.12:0.1~3600.0s 1.0s o
ostrzezeniu o
niedocigzeniu
Wybér ustawienia statusu wyjs¢ RO1, RO2 po wystapieniu i kasowaniu
btedu zbyt niskiego napiecia.
Ustawienie | Zakres nastawy: 0x00~0x11
wyj$¢ RO1, Cyfra jednosci:
P11.13 | RO2wprzy- | 0: Aktywne po wystapieniu btedu zbyt niskiego napigcia 0x00 o
padku wysta- | 1: Nieaktywne po wystapieniu btedu zbyt niskiego napiecia
pienia bledu | Cyfra dziesiatek:
0: Aktywne podczas autoresetu
1: Nieaktywny podczas autoresetu
P11 14 Dgtekcja wa’hg- Zadawanie zakresu detekcji przy wahaniu predkosci. 10.0% o
nia predkosci | Zakres nastawy: 0.0~50.0%
. M(’):::ncii:tsri;?"_ :;rametr definiuje czas detekcji, po ktérym zadziata btad wahania predko- 055 o
kosci ’
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domysina | cja

Predkos¢
A

wartosc progowa

zadana detekcja
wahania predkosci

» Czas

tryb pracy blad wyjicia dEu

Zakres nastawy P11.15: 0.0~10.0s

0x000 - 0x111

Cyfra jednosci:

Automatyczne obnizanie czestotliwosci przy spadku napiecia.

0: Nieaktywne automatyczne obnizanie czestotliwosci przy spadku napie-
cia

1: Aktywne automatyczne obnizanie czestotliwo$ci przy spadku napiecia
Cze$¢ dziesiatek:

Ponowny wybér czasu ACC/DEC.
0: Nieaktywny

1: Aktywny
Funkcje dodat- | gdy wartos¢ czestotliwosci jest wieksza, niz w parametrze P08.36, czas
P11.16 ) . 0x000 o
kowe ACC/DEC jest ponownie zataczany.
Cze$¢ setek:
Wybér metody kasowania btedu funkcji STO.
0: Alarm STO z blokada; gdy pojawi sie blad STO, w celu ponownego uru-
chomienia napgdu wymagany jest wczesniejsze skasowanie alarmu przy-
ciskiem reset (RST).
1: Alarm STO bez blokady: gdy pojawi sie blad STO, w celu ponownego
uruchomienia napedu nie jest wymagany jego reset, btad zniknie automa-
tycznie po odzyskaniu przez wejscia STO prawidtowego stanu pracy
Uwaga: STL1 - STL3 to btedy, ktérych nie mozna zresetowa¢, nalezy usu-
na¢ przyczyne ich powstania.
Grupa 13 - Sterowanie silnikiem synchronicznym
Prad Gdy P01.00 = 0 podczas uruchamiania przemiennika, to ustawienie P13.14
P13.13 | hamowania | nawarto$¢ niezerowq zataczy krotkie hamowanie zwarciowe. 0.0% o

zwarciowego | Gdy czestotliwo$¢ uruchamiania jest nizsza niz P01.09 podczas zatrzymy-

Czas wania przemiennika, to ustawienie P13.15 na warto$¢ niezerowg zataczy
P13.14 | hamowania | Krotkie hamowania zwarciowe, a nastgpnie przeprowadzi hamowanie DC | ( oos o
przed startem | W czasie ustalonym przez P01.12 (zgodnie z ustawieniami w P01.09 ~
P01.12).
Czas Zakres nastawy: P13.13: 0.0~150.0% (przemiennika)
P13.15 | hamowania | Zakres nastawy: P13.14: 0.0~50.0s 0.00s °

przy stopie | zakres nastawy: P13.15: 0.0~50.0s
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Wartos¢ | Edy-

Kod Nazwa Opis funkcji domysina | cja

Grupa 14 — Komunikacja szeregowa Modbus RTU

Zakres nastawy: 1~247

Parametr ten okresla unikalny adres przemiennika czestotliwosci, ktory wy-

korzystywany jest do komunikacji szeregowej z urzadzeniem nadrzednym

typu ,Master” (oprogramowanie narzedziowe Astraada DRV CFG, sterow-

nik PLC, panel HMI, oprogramowanie wizualizacyjne SCADA itp.).

Adres ,0” jest adresem uzywanym do komunikacji rozgtoszeniowej typu
Adres Jroadcast’, ktéra umozliwia przestanie w jednej ramce informacji do

urzadzenia wszystkich urzadzen ,Slave” dostepnych w sieci szeregowe;.

W standardowej komunikacji szeregowej Master — Slave, kazdorazowo po

otrzymaniu ramki od urzadzenia Master, przemiennik czestotliwo$ci wysyta

potwierdzenie jej odebrania. Potwierdzenie takie nie jest wysylane, po

otrzymaniu przez przemiennik czestotliwosci ramki rozgtoszeniowe;.

Uwaga:

Adres urzadzenia nie moze by¢ ustawiony na 0.

P14.00

Parametr okresla predko$¢ transmisji danych w komunikacji szeregowej
pomiedzy przemiennikiem (Slavem) z urzadzeniem nadrzednym (Maste-
rem).

0: 1200bps

1: 2400bps

2: 4800bps

3: 9600bps 4 o
4: 19200bps

5: 38400bps

6: 57600bps

Uwaga:

Predkosci transmisji urzadzen Master i Slave musza by¢ takie same. Wiek-
sza predko$¢ oznacza szybsza wymiang danych.

Predkos¢ ko-

P14.01 -
munikacji

Ten parametr okresla format danych wykorzystany w protokole komunika-
cji szeregowej. Format danych ustawiony w urzadzeniach Master i Slave
musi by¢ taki sam.

0: RTU, 1 bit startu, 8 bitdw danych, parzysto$¢ none, 1 bit stopu.

P14.02 | Formatdanych | 1: RTU, 1 bit startu, 8 bitdw danych, parzysto$¢ even, 1 bit stopu. 1 o
2: RTU, 1 bit startu, 8 bitéw danych, parzysto$¢ odd, 1 bit stopu.
3: RTU, 1 bit startu, 8 bitéw danych, parzysto$¢ none, 2 bity stopu.
4: RTU, 1 bit startu, 8 bitéw danych, parzystos¢ even, 2 bity stopu.
5: RTU, 1 bit startu, 8 bitéw danych, parzysto$¢ odd, 2 bity stopu

Zakres nastawy: 0~200ms

Parametr ten stuzy do ustawienia opdznienia, pomiedzy otrzymanym za-
Opb&znienie pytaniem a wystaniem odpowiedzi przez urzadzenie Slave. Opdznienie ta-
P14.03 czasu kie moze by¢ konieczne w celu dostosowania parametréw komunikacji do 5 o
odpowiedzi potrzeb urzadzenia odpytujacego Master lub urzadzer posredniczacych,
wpietych w magistrale komunikacyjng (np. konwertery interfejséw szerego-
wych).
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Wartos¢ | Edy-

Kod Nazwa Opis funkcji domysina | cja

Przekroczenie | Zakres nastawy: 0.0~60.0s
dopuszczal- | Gdy warto$¢ wynosi 0.0 funkcja jest nieaktywna. Jezeli przerwa w komuni-

P14.04 nego czasu kacji trwa diuzej niz niezerowa warto$¢ ustawiona w P14.04, przemiennik 00s °
oczekiwania | czestotliwosci zgtosi btad komunikacji szeregowej (CE).
0: Sygnalizacja alarmem oraz zatrzymanie z wybiegiem
Reakcia na wy- 1: Kontynuacja pracy bez alarmu
P14.05 stqpie:lie b+ed):J 2: Zatrzymanie silnika bez alarmu zgodne z ustawieniem w P01.08 - tylko 0 o

gdy zrodtem polecen sterujacych jest komunikacja MODBUS (P00.01=2)
3: Zatrzymanie silnika bez alarmu zgodnie z ustawieniem w P01.08 — nie-
zaleznie od wybranego zrodta polecen sterujacych.

w komunikacji

Zakres nastawy: 0x00~0x11

Cyfra jednosci:

0: Potwierdzanie komend zapisu: przemiennik wysyta do urzadzenia Ma-
ster odpowiedz zawierajacq potwierdzenie wykonania operacji zapisu oraz
odczytywane parametry pracy.

1: Brak potwierdzania komend zapisu: przemiennik wysyta do urzadzenia
Informacije Master odpowiedz zawierajacg, tylko odczytywane parametry pracy.
P14.06 | przesylanew | Ta metoda moze zwigkszy¢ wydajno$¢ komunikacji. 0x000 o
odpowiedziach | Cyfry dziesigtek:

0: Szyfrowanie komunikacji nieaktywne

1: Szyfrowanie komunikaciji aktywne

Cyfra setek: Priorytet dla zdefiniowanych przez uzytkownika adresow dla
komend pracy oraz ustawieh czestotliwosci (zawartych w P14.07 i 14.08)
0: Nieaktywny

1: Aktywny

Zdefiniowane
przez uzytkow-
nika adresy dla
komend pracy

P14.07 0x0000~0xffff 0x1000 o

Zdefiniowane
przez uzytkow-
P14.08 | nika adresy dla | 0x0000~0xffff 0x2000 o
ustawien cze-

stotliwosci

Grupa P17 - Monitorowane parametry

Czestotliwos¢

P17.00
zadana

Zakres wys$wietlania: 0.00Hz~P00.03 °

Czestotliwos¢

P17.01 o Zakres wys$wietlania: 0.00Hz~P00.03 °
wyjéciowa

Rampa
P17.02 | czestotliwosci | Zakres wyswietlania: 0.00Hz~P00.03 )
odniesienia
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Kod Nazwa Opis funkcji Wam?sc qu-
domysina | cja
P17.03 Na[?|el0|e g Zakres wyswietlania: 0~1200V °
ciowe
P17.04 | Prad wyjsciowy | Zakres wySwietlania: 0.0~5000.0A °
P17.05 Perkos.c Qbro- Zakres wy$wietlania: 0~65535rpm °
towa silnika
p17.06 | AKWAINYIMO- |- o5 wyswietlania: 0~5000.0A .
ment obrotowy
Prad
P17.07 | magnesowania | Zakres wy$wietlania: 0.0~5000.0A °
wstepnego
SWi 9 0/ ' 0, iaci 1 0=
P17.08 | Moc sinika Zakrgs yvysmetlama. 300.0%~300.0% ( w odniesieniu do mocy znamio: .
nowe; silnika)
P17.09 MOmtirx;bm' Zakres wyswietlania: -250.0~250.0% .

Wyliczona czg- | Wyliczona czestotliwo$¢ wimnika silnika przy bezczujnikowym sterowaniu

P17.10 | stotliwos¢ sil- | wektorowym °
nika Zakres wyswietlania: 0.00~ P00.03
Napigcie obwo-
P17.11 | dow posred- | Zakres wySwietlania: 0.0~2000.0V °
nich
pr712 | SBUS 1 2okres wyswietiania: 0000~00FF .
terminala wejs¢
Status e
P17.13 ) ... | Zakres wySwietlania: 0000~000F .
terminala wyj$¢
Wartos¢ za-
P17.14 | dana z klawia- | Zakres wy$wietlania: 0.00Hz~P00.03 °
tury
P1715 Momentza- | Zakres wy$wietlania: -300.0%~300.0% (w odniesieniu do momentu zna- .
‘ dany mionowego silnika)
pi71p | TTEAKOSEI o res wyswietiania: 0~65535 .
niowa
P17.17 | Zarezerwowany °
P17.18 Wa”:ii: 62| Zakres wyswietiania: 0~65535 .
Warto$¢ napie-
P17.19 | cia nawejsciu | Zakres wySwietlania: 0.00~10.00V °
Al
Warto$¢ napie-
P17.20 | cia nawejsciu | Zakres wyswietlania: 0.00~10.00V )
Al2
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Kod Nazwa Opis funkcji Wam?sc qu-
domysina | cja
Warto$¢ napie-
P17.21 | cia nawejsciu | Zakres wySwietlania: -10.00~10.00V °
Al3
Czestotliwos¢ o
P17.22 - Zakres wyswietlania: 0.00~50.00kHz °
na wejsciu HDI
Wartos¢ za-
P17.23 | danaregula- | Zakres wyswietlania: -100.0~100.0% °
tora PID
Warto$¢ sprze-
P17.24 | zeniazwrot- | Zakres wy$wietlania: -100.0~100.0% °
nego PID
p17.25 | WSpdloaynnk - res wyswietiania: -1.00~1.00 .
mocy silnika
P17.26 | Czaspracy | Zakres wyswietlania: 0~65535min °
Aktualnie wy-
p17.27 | KOMWANY Kok |- e wyswietiania: 0~15 .
trybu wielobie-
gowego
Wyjscie regula- | Zakres wyswietlania: -300.0%~300.0% (w odniesieniu do pradu znamiono-
P17.28 S ®
tora ASR wego silnika)
P17.29 | Zarezerwowany °
P17.30 | Zarezerwowany °
P17.31 | Zarezerwowany °
p17.3p | STUMERMa- | res wyswietiania: 0.0%~200.0% .
gnetyczny
Zadawany prad Prad wzbudzenia zadawany przy bezczujnikowym sterowaniu wektoro-
P17.33 wzbudzenia | W *
Zakres wys$wietlania: -3000.0~3000.0A
Zadawany prad
P17.34 | przy sterowa- | Zakres wyswietlania: -3000.0~3000.0A °
niu momentem
P17.35 | Prad wejSciowy | Zakres wy$wietlania: 0.0~5000.0A °
P17.36 Moment obro- | Warto$¢ ujemna oznacza moment generowany w trybie pracy pradnicowej. .
’ towy Zakres wys$wietlania: -3000.0Nm~3000.0Nm
pr7.37 | MK PIZECIa | o wyswietlania: 0~100 (100 zgfasza blad OL1) .
zen silnika
Warto$¢ na
P17.38 | wyjsciu regula- | Zakres wyswietlania: -100.00~100.00% °
tora PID
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Kod Nazwa Opis funkcji Wan?éé qu-
domysina | cja
Parametr okre-
P17.39 | S$lajacy blad | 0.00 —99.99 0.00 .
pobierania
Wzmocnienie
P17.40 | czionu propor- | 0.00 - 100.00 °
cjonalnego PID
Czasdla
P17.41 | czlonu catkujg- | 0.00 - 10.00s [
cego PID
Czasdla
P17.42 | czonu réznicz- | 0.00 - 10.00s °
kujacego PID
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6. Rozwigzywanie problemow

6.1. Okresowa konserwacja

Przemiennik czestotliwosci zamontowany zgodnie z wymaganiami zawartymi w instrukcji obstugi, wymaga okre-
sowej konserwacji. Szczegdtowe zalecenia zawarto w tabeli.

Sprawdzane elementy Parametry badane Stosowane metody Kryteria oceny
ZrTnerzycrtrem;I)eratyre oloczenia, Badania wizualne Poréwna¢
wilgotnos¢, wibracje oraz upew- )

PO . ) oraz przy pomocy z parametrami pracy
nic sie, ze nie wystepujg w nim . ) A
\y, gazy, skraplanie pary wod przyrzadow pomia- zawartymi w niniej-
, PYY. 982y, p, pary rowych. szej instrukcii.
Srodowisko pracy nej.
“pewn|c SIQ. zene mz? PO Brak narzedzi lub nie-
blizu narzedzi, urzadzen moga- . .
] ) Ocena wizualna. bezpiecznych przed-
cych spowodowac uszkodzenie o
. miotow.
przemiennika.
Upewnic sig, ze obwdd zasilania i . .
. ] o Pomiar woltomie- o .
Napigcie obwdd sterowania nie ulegty uszko- Zgodnie z instrukcja.
) . rzem.
dzeniom podczas eksploatacii.
U - . Wszystkie znaki sg
Upewnic sie, ze wy$wietlacz jest . .
. Ocena wizualna. wysSwietlane
czysty i czytelny. )
Panel sterowania prawidtowo.
- " "
Upewnic sie, Z? wszys? 16 znaKt Ocena wizualna. Zgodnie z instrukcja.
sg kompletnie wyswietlane.
Zweryfikowa¢ dokrecenie $rub. Dokrecenie. N/D
Upewni¢ sie, ze nie wystepujg
znieksztatcenia i uszkoézenla Ocena wizualna. ND
spowodowane przegrzaniem czy
starzeniem izolacji.
Przytacze zasi- N/D
lajgce Uwaga: Zmiana ko-
Obwody silno- loru miedzianych
pradowe Upewnié sie., czy sq wc’>lne od Ocena wizualna. przquczgf, jelst lnatul-
kurzu i zabrudzen. ralnym zjawiskiem i
nie oznacza uszko-
dzenia / zuzycia ele-
mentow.
Upewni¢ sie, ze nie wystepujg
Doprowadzone znleksztalcem’a oraz zmiany ko- Ocena wizualna. ND
przewody loru przewodow spowodowane
przegrzaniem.
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Upewnic sie, Ze nie wystepujg
znlell(sztaklslenla oraz zmiany ko- Ocena wizualna. N/D
loru izolacji spowodowane prze-
grzaniem.
Z+a;:za Upewni¢ S|(gi ze nie m? zadnych Ocena wizualna. ND
terminala uszkodzen mechanicznych.
Upewnic sig, ze nie wystepuje
wycieki elektrolitu, lub zmiany Ocena wizualna. N/D
koloru.
U — - -
pew.n|c sie, c.zy .n|e nastapito Oszacowat czas
nadmierne zuzycie eksploata- ac N/D
Kondensatory cyjne. pracy.
Pojemno$¢ konden-
Zmierzvé poi o i . .
Zweryfkowac pojemnosé kon- mn?rz.yc pojemno$¢ sa 'oral nie pc?yvmna
. wiasciwym przyrza- by¢ nizsza niz 85%
densatorow. ) - )
dem pomiarowym warto$ci znamiono-
wej.
Upewni¢ sie, czy nie doszto do
przemieszczania lub rozdziele- Ocena wizualna i za- ND
nia komponentéw w wyniku pachowa.
przegrzania.
Rezystory S "
Upewnic sie, ze nie doszio do . p r.awny. retzys or po-
) ) Ocena wizualna lub | winien mie¢ £10% re-
uszkodzen komponentow oraz ) . "
, , pomiar multimetrem. zystancji
ich potgczen lutowanych. . .
nominalnej.
Przetwornice i L{pewmc Sig, czy nie \I/vystgpun Ocena wizualna, za-
o nietypowe odgtosy, wibracje lub ) N/D
dtawiki pachowa i stuchowa.
zapachy.
Upewni¢ sie, czy nie wystepujg
Styczniki i nietypowe, zbyt czeste odgtosy Ocena stuchowa N/D
przekazniki przetaczania stykow.
Zweryfikowa¢ stan stykow. Ocena wizualna N/D
Zweryﬂkowa'c, czy nie ma p’olu- Dokrecenie. ND
zowanych $rub i przewoddw.
Plytk: i¢ si i j
tyt .a Upe‘wnlc sig, czy nie Wy’StQpqu Ocena wizualna i za-
elektroniczna zmiany koloru elementow lub achowa N/D
(PCB) i zlacza nietypowe zapachy. P '
terminala Upewnié sie, czy nie wystepuja
pekniecia, $lady korozji lub Ocena wizualna. N/D
uszkodzenia mechaniczne.
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Upewnic sie, ze nie wystepuje,
odksztatcenia, wycieki elektro-
litu, lub zmiany koloru kondensa-
torow.

Ocena wizualna
oraz oszacowanie
czasu pracy.

N/D

Upewnic sie, czy nie wystepujq,
nietypowe odgtosy lub wibracje
w trakcie pracy wentylatora.

Ocena wizualna |
stuchowa oraz kon-
trola mechaniczna
przez reczne wpro-

Stabilne obroty

wadzenie w ruch.
Wentylat Zweryfikowac i u-
entylator weryfikowag, czy rne ma polu Dokrecenie. N/D
zowanych $rub.
pewmc SIQ,. ze nie wy§tepu1q Ocena wizualna P’orownac z zywotno
znieksztatcenia oraz zmiany ko- ) $cig wentylatora za-
oraz oszacowanie L
loru spowodowane przegrza- wartg w niniejszej in-
: Czasu pracy. o
niem. strukcji.
Kanat i¢ drozno$¢ kanat
ana . Sprawdzi¢ drozr.wsc anatu Ocena wizualna. N/D
wentylacyjny wentylacyjnego.

6.1.1. Wentylator
Wentylatory sa elementami zuzywajacymi sie w czasie normalnej eksploatacji.

Minimalna zywotnos$¢ wentylatora to 25 000 godzin pracy. Na rzeczywistg zywotnos¢ wentylatora wptywajg wa-
runki i temperatura pracy.

Czas pracy mozna zweryfikowa¢ w funkcji P07.14 (Catkowity czas pracy przemiennika).
Nadmierne zuzycie wentylatora mozna rozpozna¢ po jego gtosniejszej pracy. W celu unikniecia przerw w pracy
przemiennika zalecana jest wymiana wentylatora po zaobserwowaniu gtosniejszej pracy lub prewencyjnie jesli

jego czas pacy przekroczyt minimalng zywotnosc.

Nowe wentylatory do przemiennikdéw Astraada DRV-24 mozna naby¢ w firmie ASTOR.

/N

Procedura wymiany wentylatora:

o Postepowa¢ zgodnie z zasadami uzytkowania opisanymi w rozdziale ,Srodki bezpieczerstwa”. Nie-
dostosowanie si¢ do tych zasad stwarza zagrozenie dla zdrowia i zycia ludzkiego oraz ryzyko trwatego
uszkodzenia urzadzenia.

1. Zatrzymac przemiennik czestotliwosci, odtgczy¢ go od zrddta zasilania a nastepnie odczekac czas opisany na
przemienniku, co najmniej 5 min (dla przemiennikdw o mocy do 15 kW) w celu roztadowania kondensatoréw
w obwodzie posrednim.

2. Przy uzyciu $rubokreta odblokowac zatrzask ostony wentylatora a nastepnie ostroznie unies¢ jej przednig czesé
do gory.

3. Odtgczy¢ przewdd zasilajacy wentylator od przemiennika czestotliwosci. Zdjgé ostone wentylatora z zawiaséw.
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4. Zamontowaé nowy wentylator w ostonie i wykona¢ czynnosci montazowe w odwrotnej kolejnosci. Nalezy
zwrdci¢ szczegdlng uwage na kierunek obrotéw / przeptywu powietrza i zamontowa¢ zgodnie z ponizszymi

rysunkami:

Kierunek
przeptywu
powietrza

T N
=F~ ——7+ Kierunek

~ przeptywu
Kierunek obrotéw powietrza
Rys. 6-1 Montaz wentylatora — modele < 2.2 kW
Kierunek obrotow  Kierunek
przeptywu
powietrza
Kierunek
przeptywu
powietrza

Rys. 6-2 Montaz wentylatora — modele > 4 kW

6.1.2. Kondensatory

Dotadowywanie kondensatoréw

W przypadku przemiennikdw, przechowywanych przez dtuzszy czas, przed rozpoczeciem uzytkowania nalezy wy-
konaé procedure dotadowania kondensatoréw w obwodzie posrednim zgodnie z ponizszymi wytycznymi. Przy
dtuzszym niz 2 lata okresie przechowywania nalezy zasili¢ urzgdzenie za pomocg transformatora, w celu stopnio-
wego podnoszenia napiecia wejsciowego do wartosci napiecia znamionowego.

Przy wyliczaniu czasu sktadowania, dla nowego przemiennika nalezy bra¢ pod uwage date jego produkcji odczy-
tang na podstawie numeru seryjnego, a nie jego date zakupu.

Czas Wykonywane czynnosci
Czas sktadowania krotszy niz 1 rok Uruchomi¢ bez tadowania.
Czas sktadowania 1 - 2 lata Podtaczy¢ do zasilania na godzine przed rozpoczeciem trybu pracy.
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W celu dotadowania kondensatoréw zasili¢ przemiennik stopniowo podnoszac
napiecie zasilajace:

o do 25% napigcia znamionowego przez 30 minut

o do 50% napigcia znamionowego przez 30 minut

o do 75% napigcia znamionowego przez 30 minut

o do 100% napiecia znamionowego przez 30 minut.

Czas sktadowania 2 - 3 lata

W celu dotadowania kondensatoréw zasili¢ przemiennik stopniowo podnoszac
napiecie zasilajace:

o do 25% napigcia znamionowego przez 2 godziny

o do 50% napigcia znamionowego przez 2 godziny

o do 75% napigcia znamionowego przez 2 godziny

o do 100% napiecia znamionowego przez 2 godziny.

Czas sktadowania dtuzszy niz 3 lata

Dobor zrédta zasilania w celu dotadowania kondensatoréw
Przemienniki czestotliwosci o zasilaniu 1-fazowym lub 3-fazowym 230V mogg by¢ zasilane ze zrddta zasilania
jednofazowego 230V AC/2A.

Przemienniki czestotliwos¢ o zasianiu 3-fazowym 400V nalezy podtgczaé do zrédta zasilania 3x400 VAC / 2A. Po-
bér pradu w czasie tadowania nie jest wysoki w zwigzku z czym Zrédto zasilania nie musi mie¢ mocy wyjsciowej

skorelowanej z mocga przemiennika.

Wymiana kondensatoréw

dostosowanie sie do tych zasad stwarza zagrozenie dla zdrowia i zycia ludzkiego oraz ryzyko trwatego

f o Postepowa¢ zgodnie z zasadami uzytkowania opisanymi w rozdziale ,Srodki bezpieczenstwa”. Nie-
uszkodzenia urzadzenia.

Kondensatory sg elementami zuzywajgcymi sie w czasie normalnej eksploatacji.

Minimalna zywotno$¢ kondensatoréw to 35 000 godzin pracy. Na rzeczywistg zywotno$¢ kondensatorow wpty-
wajg warunki i temperatura pracy.

Czas pracy mozna zweryfikowa¢ w funkcji P07.14 (Catkowity czas pracy przemiennika).

W przypadku potrzeby wymiany kondensatoréw w przemiennikach Astraada DRV-24 nalezy skontaktowac sie z
Dziatem Pomocy Technicznej firmy ASTOR.

6.1.3. Przewody zasilajace

dostosowanie sie do tych zasad stwarza zagrozenie dla zdrowia i zycia ludzkiego oraz ryzyko trwatego

j o Postepowa¢ zgodnie z zasadami uzytkowania opisanymi w rozdziale ,Srodki bezpieczenstwa”. Nie-
uszkodzenia urzadzenia.

1. Zatrzymac przemiennik czestotliwosci, odtgczy¢ go od zrddta zasilania a nastepnie odczekaé, co najmniej 5 min
(dla przemiennikdéw o mocy do 15 kW) w celu roztadowania kondensatoréw w obwodzie posrednim.

2. Sprawdzi¢ poprawnosc¢ potaczenia przewodow zasilajacych z zaciskami terminala. W razie potrzeby dokrecic.

3. Przywrdci¢ zasilanie.
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6.2. Procedura przy zadzialaniu zabezpieczenia

o Tylko wykwalifikowani pracownicy moga obstugiwa¢ urzadzenie. Postepowa¢ zgodnie z zasadami
uzytkowania opisanymi w rozdziale ,Srodki bezpieczenstwa’

6.2.1. Sygnalizacja btedow i ostrzezen

Btedy i ostrzezenia sygnalizowane sg na panelu sterowania (szczegdtowy opis w rozdziale ,Wyswietlanie bte-
déw”). Gdy dioda , TRIP” jest zapalona, informacja o btedzie jest sygnalizowana na wyswietlaczu LED. Informacje
podane w tym rozdziale pomogg zdiagnozowac oraz znalez¢ przyczyny wiekszosci btedéw. Jesli problemu nie
udato sie rozwigzaé, nalezy skontaktowac sie z Dziatem Pomocy Technicznej firmy ASTOR.

6.2.2. Kasowanie bledow

Zaistniaty w przemienniku btad moze zosta¢ skasowany poprzez naci$niecie STOP/RST na panelu sterowania, z
wykorzystaniem wejscia cyfrowego lub przez wytaczenie/zataczenie zasilania. Jesli btad zostat skasowany, prze-
miennik moze ponownie przej$¢ w tryb pracy.

6.2.3. Historia bledow
Funkcje P07.25~P07.30 przechowujg 6 ostatnich btedéw. Funkcje P07.31~P07.38, P07.39~P7.46, P07.47~P07.54
wyswietlajg parametry pracy podczas 3 ostatnich bteddw.

6.2.4. Przyczyny i rozwiazania przy zaistnieniu bledu

Zasady postepowania w przypadku wystgpienia btedow:

1. Sprawdzi¢ czy panel sterowania nie ulegt uszkodzeniu. Jesli tak, nalezy skontaktowac sie z firma ASTOR.

2. Zweryfikowac¢ za pomocg funkcji w P07 stan przemiennika oraz parametry jego pracy w trakcie zaistnienia
btedu.

3. Sprawdzi¢, czy wystepujacy btad znajduje sie na liscie w ponizszej tabeli. Jesli tak zastosowac sie do zawartych
w niej instrukcji.

4. Usungé przyczyne oraz zabezpieczy¢ aplikacje / zmodyfikowa¢ ustawienia przemiennika aby problem nie wy-
stepowat w przysztosci.

5. Sprawdzi¢ czy przemiennik wyswietla btad. Jesli, tak zrestartowac btad i uruchomié w tryb pracy.

bll(::u Typ btedu Mozliwa przyczyna Sugerowane rozwigzanie
out1 Btad fazy U e (Czas przyspieszania (ACC) jest za | e Zwigkszy¢ czas ACC
krotki. e Zmien zrédio zasilania.
2 Btad fazy V
out ad fazy o Btad modutu IGBT. o Sprawdzi¢ przewody i zaciski terminala.
outs Blad fazy W o Problem z przewodami silnopradowymi. | e Sprawdzi¢ zewnetrzne urzadzenia i wy-

o Nieprawidtowe uziemienie eliminowa¢ zakidcenia.
Przecigzenie pra- i ¢ i i -
oc dow:po dczqu o Czas przyspieszania / hamowania jest * ZWIQKS?YC czas przyspieszania / ha
S za krotki. mowame.
przyspieszania e Sprawdzi¢ poziom napiecia zasilaja-

o Zbyt niskie napiecie zasilania

Przecigzenie pra- . L cego.
0C2 | dowe p?)dczasphz- © Zbytduze obciazene. e Zastosowa¢ przemiennik o wiekszej
) * Nagta zmiana obcigzenia.
mowania mocy.
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Kod

bledu Typ biedu Mozliwa przyczyna Sugerowane rozwigzanie
Zwarcie lub btad uziemienia wystepu- Sprawdzi¢ obcigzenie.
jace na wyjsciu przemiennika. Sprawdzic: czy silnik nie jest uszko-
L Wystepowanie silnych zakfocen. dzony, stan izolacji, czy nie ma uszko-
Przecigzenie pra- o . .
. System ochrony przepieciowej nie jest dzenia przewodow.
0C3 dowe przy statej . .
predkosci aktywny Sprawdzi¢ zewnetrzne urzadzenia i
wyeliminowa¢ zaklocenia.
Sprawdz ustawienie odpowiednich
funkgji
Przecigzenie na-
ov1 pieciowg podc%as Zbyt wysokie napiecie zasilania. Obnizy¢ napigcie zasilajace do warto-
przyspieszania Zbyt krétki czas hamowania, energia $ci zgodnej ze specyfikacia.
Przecigzenie na- oddawana przez silnik jest zbyt duza. Zwiekszy¢ czas hamowania lub pod-
ov2 pieciowe podczas Brak modutu i/lub rezystora hamuja- tacz rezystor hamujacy.
hamowania cego Zainstaluj rezystor i modut hamujacy
Przecigzenie na- Ukfad modutu hamowania nie jest ak- Sprawdz ustawienie odpowiednich
OV3 | pieciowe przy sta- tywny funkeji
tej predkosci
Zbyt niskie napie- Napiecie zrédta zasilania jest za niskie. Sprawdzi¢ zrddto zasilania.
uv cie obwoddéw po- System ochrony przepieciowej nie jest Sprawdz ustawienie odpowiednich
$rednich aktywny funkgji
Sorawdzié pozi — laia-
Zbyt niskie napiecie zasilania CE;W 216 pozilom naplgoia zasiaja
Przeciazenie sil- » . - .
oL rzematzeme Si Wangsc pr’qqu znamionowego silnika Sprawdzié wartosé pradu znamiono-
nika jest niewtasciwa o
Nagta zmiana obcigzenia wego sinika.
g apenia. Sprawdzi¢ obcigzenie.
Zwigkszy¢ i ia.
Zbyt krotki czas przyspieszania. w.|e fzyc cz.as przyspieszania
L Unika¢ szybkiego ponownego rozru-
Nagte zatrzymanie i ponowny rozruch chu
silnika. o o
oL2 Przecigzenie prze- Zbyt niskie napiecie zasilania. fgrzwdzm poziom napigcia zasiaja:
miennika Zbyt duze obcigzenie. o . .
. o ) Sprawdzi¢ obcigzenie lub zastosowaé
Zbyt duze obcigzenie przy matej pred- L )
- . o przemiennik wiekszej mocy.
kosci ilub nieodpowiednio dobrane pa- i ,
) Dopasowa¢ parametry pracy przemien-
rametry sterowania wektorowego. nika
Ostrzezenie o _— - L )
rzeciazeniu si- Przemiennik zgtasza ostrzezenie o Sprawdzi¢ obcigzenie oraz zweryfiko-
OL3 P niza b przecigzeniu po przekroczeniu progu wac czy prog ostrzezenia nie jest zbyt
S zadanego w P11.09. niski.
przemiennika
sl Btad fazy napiecia Brak ktorej$ fazy napiecia zasilania. Sprawdzi¢ poziom napigcia sieci zasi-
zasilania Chwilowy zanik zasilania. lajacej oraz obwody przytaczeniowe.

105




Astraada DRV-24

6. Rozwigzywanie probleméw

Kod

bledu Typ biedu Mozliwa przyczyna Sugerowane rozwigzanie
Uszkodzenie przewodu w obwodzie
wyjsciowym
SPO Btad fazy napiecia Uszkodzenie przewodu w uzwojeniach Sprawdzi¢ przewody, instalacje elek-
wyjsciowego silnika lub niesymetryczne obcigzenie tryczna oraz obcigzenie.
Poluzowane zaciski podtgczania sil-
nika.
Przegrzanie mo- ia. . )
4 ) ! Z,b,yt wys'oka temperftura otoczenia Zainstalowa¢ zewnetrzny wentylator.
OH1 dutow Zradlo ciepta w poblizu. ; A
. sung¢ dodatkowe Zrodto ciepta.
prostownika Zatrzymany lub uszkodzony wentyla- .
for Wymieni¢ wentylator
' ) Udrozni¢ kanat wentylacyjny.
Przegrzanie mo- Przeszkoda w kanale wentylacyjnym. e o )
OH2 Ny L Obnizy¢ czestotliwos¢ kluczowania.
dutu IGBT Czestotliwos¢ kluczowania jest zbyt o .
Wymieni¢ panel sterujacy.
wysoka.
Pojawit sig sygnat na dowolnym wej-
EF Zewnetrzny btad $ciu S1...S5 ustawionym w tryb obstugi Sprawdz urzadzenia zewnetrzne.
zewnetrznego btedu.
& whasci Kosé t i
Niewtaciwe ustawiania predko$ci Ustawic W aSciwg preckost transis
-, Sprawdzi¢ przewody.
transmisji. ) _— .
. . Ustawi¢ odpowiedni adres komunika-
- Uszkodzenie przewodow tacza szere- i
CE Btad komunikacji owedo cyjny.
gowego. ) ) Zmieni¢ potozenie / sprawdzi¢ uziemie-
Btedny adres jednostki. ) )
— - nie ekranu przewodéw w celu lepszego
Zaktocenia w komunikacii. ) .
odseparowania od zaki6cen.
Poluzowane przewody lub zaciski w
) obwodzie sterowania. Sprawdzi¢ przewody.
Btad pomiaru ) )
ItE pray Uszkodzony uktad pomiarowy. Wymagany kontakt z serwisem firmy
Nieprawidiowo$ci w obwodzie wzmac- ASTOR
niajacym.
Zmieni¢ model przemiennika lub tryb
Niewtasciwe dopasowanie mocy silnika sterowania
i przemiennika Ustawi¢ parametry znamionowe
Niewtasciwe ustawienie parametrow zgodne z tabliczkg znamionowa silnika.
€ Btad znamionowych silnika. Odfaczy¢ obcigzenie od silnika i po-
autokonfiguracji Zbyt duze rozbiezno$¢ pomiedzy para- nownie wykona¢ autokonfiguracie.
metrami z autokonfiguracji a warto- Sprawdzi¢ okablowanie silnika.
$ciami domysinymi. Sprawdzi¢ czy gorny limit czestotliwo-
Przekroczenie czasu autokonfiguracii. §ci jest przekracza 2/3 czestotliwosci
znamionowej.
e Btad odczytu / zapisu parametréw ste- o
EEP Btad pamieci EE- rowania Na(’:|anc STOP/RESET aby zreseto-

PROM

Uszkodzenie EEPROM

wac.
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Kod

bledu Typ biedu Mozliwa przyczyna Sugerowane rozwigzanie
Zmieni¢ panel sterowania, jesli blad sie
powtarza skontaktowac si¢ z serwisem
firmy ASTOR.
Nie podtaczone sprzgzenie zwrotne re- Sprawdzi¢ przewdd sygnatowy sprze-
PIDE Btad sprzezenia gulatora PID. zenia zwrotnego PID.
zwrotnego PID Brak sygnaltu ze zrodta sprzezenia Sprawdzi¢ zrédto sprzgzenia zwrot-
zwrotnego PID. nego PID.
Uszkodzenie modutu lub obwodu ha-
bCE Btad modutu ha- mowania. Sprawdzi¢ modut hamujacy.
mujacego Zbyt mata wydajnos¢ podtgczonego Dobra¢ wlasciwy rezystor.
zewnetrznego rezystora hamujacego.
Doziemienie w obwodzie wyjsciowym Sprawdzi¢ przewody na wyjsciu prze-
Btad w obwodzie pomiarowym pradu. miennika oraz uziemienie silnika i pota-
ETH1 Btad doziemienia Znaczace roznice pomiedzy rzeczywi- czenie ekranow.
1 stymi parametrami silnika a ustawie- Zmienic¢ panel sterowania
niami tych parametrow w przemien- Skorygowac parametry silnika w prze-
niku. mienniku.
Doziemienie w obwodzie wyjsciowym Sprawdzi¢ przewody na wyjsciu prze-
Btad w obwodzie pomiarowym pradu. miennika oraz uziemienie silnika i pota-
ETH2 Btad doziemienia Znaczace roznice pomiedzy rzeczywi- czenie ekranow.
2 stymi parametrami silnika a ustawie- Zmienic¢ panel sterowania
niami tych parametréw w przemien- Skorygowac parametry silnika w prze-
niku. mienniku.
Sprawdzi¢ obcigzenie. Wydtuzy¢ czas
dEU Btad wahania Zbyt duze obcigzenie lub nagte zmiany detekcji wahania predkosci (P11.15).
predkosci obcigzenia. Sprawdzi¢ ustawienia parametrow ste-
rowania pracg przemiennika.
Parametry sterowania silnikiem sg
btednie zadane. TP
) ) ) L ) Sprawdzi¢ obciagzenie i parametry ste-
Niedopasowanie Niewtadciwie ustawiony parametr prze- rowania.
STo parametrow prze- taczania sterowania pomiedzy dwoma i -
miennika i silnika silnikami. Sprawdz!? ustaW|en|.e par.anlu?tru.
L , . Sprawdzi¢ potaczenie z silnikiem.
Przemiennik jest niepotaczony z silni-
kiem.
END Osiagniecie czasu Zostat osiggniety zdefiniowany czas Skontaktowat sig z serwisem w celu
pracy pracy przemiennika przeprowadzenia przegladu.
Blad komunikaci 2 Uszkodzony prze\A{éd potaczeniowy z Sprawdzi.é przewody taczace panel
panelem sterowania. sterowania.
PCE panelem ) ) . , , i ) ,
sterowania Z.byt diugi przewdd lub duze zaktdce- Zweryfikowa¢ warunki pracy i usuna¢

nia.

mozliwe zrédta zakidcen.
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Kod

bledu Typ biedu Mozliwa przyczyna Sugerowane rozwigzanie
Uszkodzenie panelu sterowania lub ob- Sprawdzi¢ dziatanie panelu sterowania
wodu na plycie gtéwnej przemiennika. na innym urzadzeniu.
Panel sterowania jest nieprawidtowo
podtaczona lub niepodtaczona. Sprawdz potaczenie oraz wyeliminuj
. Przewéd do panelu sterowania jest zaktécenia
Btad przy kopio- S . . L e
UPE X ] zbyt dhugi lub istniejg zbyt duze zakto- Zmien osprzet lub skontaktuj sie ze
waniu parametrow ) . .
cenia. wsparciem technicznym
Uszkodzenie panelu sterowania lub
plyty gtéwnej urzadzenia
Sprawdzi¢ przewody taczace panel
Uszkodzony przewdd pofaczeniowy z sterowania.
panelem sterowania. Zweryfikowa¢ warunki pracy i usuna¢
DNE Btad pobierania Zbyt dugi przewdd lub duze zaktdce- mozliwe zrodfa zaktocen.
konfiguracji nia. Zaktualizowa¢ parametry w pamieci
Nieprawidiowe parametry w pamieci panelu.
panelu. Sprawdzi¢ dziatanie panelu sterowania
na innym urzadzeniu.
Warto$¢ obcigzenia przemiennika jest
LL Btad mniejsza od ustawionej warto$ci progu Sprawdzi¢ obcigzenie. Obnizy¢ war-
niedocigzenia zadziatania ostrzezenia o niedocigze- tos¢ progu (P11.11).
niu.
Wyt i - i ilani ienni -
POFF y qc.zam.e prze V\./y+lqczen|.e z.aS|Ian|a przemiennika lub Sprawdz sieé zasilajaca,
miennika niskie napiecie DC
Funkcja bezpie- Uaktywnienie funkcji bezpieczefistwa Upewnic sie, ze oba kanaty H1 oraz H2
STO X STO; oba kanaly H1 oraz H2 zostaly . | .
czenstwa STO ) L wrécity do pierwotnego pofozenia.
jednoczesnie otwarte
STL Btad kanatu H1 Btad lub usterka wewnetrznego ob-
STO wodu sprzetowego dla kanatu H1
Wymieni¢ styki odpowiadaj d-
Btad kanatu H2 Btad lub usterka wewnetrznego ob- yn.1|en|.c SYKo pom.na’ Iajqce za.o .
STL2 powiedni kanat STO; jesli po wymianie
STO wodu sprzetowego dla kanatu H2 :
problem nadal bedzie wystepowat,
Blad kanatow H1 Jednoczesny biad lub usterka we- skontaktuj sie z producentem.
STL3 wnetrznego obwodu sprzetowego dla
oraz H2 STO )
kanatéw H1 oraz H2
CICE Kod bezpieczen- Btad bezpiecznego kodu STO FLASH Skontaktuj e 2 producentem.

stwa FLASH CRC

CRC
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Alarm STO
1)  Gdy cyfra setek wartosci parametru P11.16 jest ustawiona na 0, alarm STO jest aktywowany z blokada.

Gdy stany na wejsciach H1 i H2 zostang przetaczone (OFF) podczas pracy czyli nastgpi zataczenie funkcji bezpie-
czenstwa (np. na skutek wcisniecie przycisku bezpieczenstwa), naped przejdzie w tryb bezpieczenstwa i zatrzyma
podawanie momentu na wyjscie (Rys. 6-3).

W celu wytaczenia alarmu STO wymagane jest przywrdcenie stanéw wejsciowych H1 i H2 (np. przez uwolnienie
przycisku bezpieczenstwa do pierwotnego stanu pracy) oraz skasowanie btedu przyciskiem RST znajdujgcym sie
na panelu przemiennika czestotliwosci. Naped bedzie mozna ponownie uruchomié zadajac polecenie startu na-
pedu.

Polecenie

startu napedu Praca Stop Praca
Wejécie H1 ON OFF ON

Weiscie H2 ON OFF ON

Wyijscie

premiensita | Stop e
czestotliwosc
Reset (RST) Reset

Rys. 6-3 Dziatanie funkcji bezpieczenstwa, gdy alarm STO jest aktywowany z blokada

2)  Gdy cyfra setek wartosci parametru P11.16 jest ustawiona na 1, alarm STO jest aktywowany bez blo-
kady.

W tym przypadku po wystgpieniu alarmu STO nie jest wymagane skasowanie go przyciskiem RST. Alarm STO

ustgpi po powrocie wejs¢ H1 i H2 do normalnego stanu pracy, a naped bedzie mozna ponownie uruchomic zada-
jac polecenie startu napedu (Rys. 6-4).

109



Astraada DRV-24 6. Rozwigzywanie probleméw

Polecenie

startu napgdu Praca \Sti‘ Praca
Wejécie H1 ON OFF ON

Wejscie H2 ON OFF ON

Wyjscie

przemm'nnll‘(a m Stop ’T
czestotliwosc

Rys. 6-4 Dziatanie funkcji bezpieczenstwa, gdy alarm STO jest aktywowany bez blokady

Blad STL1

Gdy wejscie bezpieczenistwa H1 nie pracuje poprawnie, a wejscie H2 pracuje poprawnie zostaje wyswietlony btad
STL1, a naped wchodzi w tryb bezpieczerstwa i zostaje zatrzymany. Pomimo polecen resetowania oraz ponow-
nego uruchomienia, przemiennik czestotliwosci nadal bedzie wyswietlat btad STL1. W tym przypadku nalezy
sprawdzi¢ poprawnosé dziatania styku odpowiedzialnego za taczenie wejscia H1 z +24V. Po usunigciu przyczyny
w celu ponownego uruchomienia niezbedne jest skasowanie btedu przyciskiem RST (Rys. 6-5).

Polecenie

startu napedu Praca Stop Praca
Weijscie H1 ON OFF ON

Wejscie H2 ON

Wyjécie

przemie.nnil’c;l m Stop
czestotliwosc
Reset (RST) Reset

Rys. 6-5 Dziatanie funkcji bezpieczerstwa, gdy wejscie H1 nie pracuje poprawnie
Blad STL2

Gdy wejscie bezpieczenstwa H2 nie pracuje poprawnie, a wejscie H1 pracuje poprawnie zostaje wyswietlony btad
STL2, a naped wchodzi w tryb bezpieczeristwa i zostaje zatrzymany. Pomimo polecen resetowania oraz ponow-
nego uruchomienia, przemiennik czestotliwosci nadal bedzie wyswietlat btad STL2. W tym przypadku nalezy
sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania styku odpowiedzialnego za tagczenie wejscia H2 z +24V. Po usunieciu przyczyny
w celu ponownego uruchomienia niezbedne jest skasowanie btedu przyciskiem RST (Rys. 6-6).
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Polecenie

startu napedu Praca \&‘ Praca
Wejécie H1 ON

Wejécie H2 ON ’ OFF ‘ oN

Wyjscie

przemle_nmlfa Praca Stop
czestotliwosc
Reset (RST) Reset

Rys. 6-6 Dziatanie funkcji bezpieczenstwa, gdy wejscie H2 nie pracuje poprawnie
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7. Protokét komunikacyjny Modbus RTU

7.1. Podstawowe informacje

Modbus jest protokotem komunikacyjnym, pozwalajagcym na sterowanie urzadzeniem i monitorowanie jego
stanu. Obstuga protokotu Modbus w Astraada DRV-24 pozwala na realizacje komunikacji w oparciu o interfejs
szeregowy RS485, ktdry jest jednym z popularniejszych standardéw wykorzystywanych w przemysle. Zastosowa-
nie komunikacji po protokole Modbus z wykorzystaniem sieci szeregowej RS485 pozwala na podtgczenie prze-
miennika czestotliwosci do przemystowej sieci komunikacyjnej, umozliwiajac zdalne zadawanie i odczyt parame-
tréw z poziomu urzadzenia nadrzednego typu Master (sterownika PLC, panelu operatorskiego, oprogramowania
wizualizacyjnego SCADA).

Przemiennik wykorzystuje tryb transmisji Modbus RTU (Remote Terminal Units), pracujac jako urzadzenie pod-
rzedne typu Slave. Jesdli przemienniki pracujg w jednej wiekszej sieci to wszystkie urzadzenia powinny zosta¢
skonfigurowane wedtug tych samych parametrow komunikacyjnych (predkos¢, parzystosé, bit stopu, bity da-
nych).

Protokoét komunikacyjny Modbus RTU umozliwia sterowanie w jednej sieci, przez urzadzenie typu Master, wie-
loma urzadzeniami typu Slave. Urzadzenie typu Master jest odpowiedzialne za generowanie zapytan (rozkazéow)
do odpowiednich urzadzen typu Slave. Zapytanie z urzadzenia Master odwotuje sie do konkretnej komérki pa-
mieci zawierajac rozkaz zapisu do niej lub odczytu wartosci w niej zapisanej. Urzadzenia typu Slave tylko generujg
odpowiedz, na zapytanie urzadzenia Master, zawierajgca aktualne wartosci poszczegdlnych komoérek pamieci.

Uzytkownicy moga wykorzystywaé urzadzenia typu PC, PLC, IPC, HMI jako urzadzenia Master w tego typu komu-
nikacji. Master moze komunikowac sie z konkretnymi urzagdzeniami Slave odwotujac sie bezposrednio do ich nu-
meru ID lub pracowacd w trybie rozgtoszeniowym (broadcast), polegajgcym na wygenerowaniu jednego rozkazu
z adresem ID=0 do wszystkich urzadzen. W trybie rozgtoszeniowym urzadzenia Slave nie przesytajg odpowiedzi
zwrotnej.

7.2. Obstuga Modbus RTU

Obstuga protokotu Modbus RTU w Astraada DRV-24 realizowana jest z wykorzystaniem wbudowanego portu
szeregowego RS485.

7.2.1. 2 przewodowy RS485

Podstawowg topologig w standardzie RS485 jest magistrala z transmisjg w trybie pétdupleksowym, gdzie nada-
wanie i odbiér danych realizowane sg naprzemiennie. Zaletg RS-485 jest transmisja réznicowa realizowana za
pomocy skretki dwuprzewodowej, poniewaz w takim przypadku zewnetrzne zaburzenia jednakowo oddziatujg
na obie linie sygnatowe. Zwigzany z tym sygnat wspdlny jest eliminowany na wejsciu réznicowym odbiornika.

Zastosowany w przemienniku port RS485 umozliwia prace w trybie pétduplex, z wykorzystaniem transmisji 2-
przewodowej — linii A(+) i B(-). Jezeli sygnat réznicowy miesci sie w przedziale +2~+6V to oznacza on logiczng ,,1”,

natomiast gdy jego wartos¢ wyniesie -2~+6V, to definiowany jest jako logiczne ,,0”.

Zacisk terminala opisany jako ,485 +” odpowiada linii A natomiast zacisk ,485 —” odpowiada linii B.
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Predkos¢ transmisji zalezy od odlegtosci pomiedzy komunikujgcymi sie urzadzeniami.

Ponizsza tabela przedstawia zalezno$¢ pomiedzy predkoscig transmisji a maksymalng dtugoscig przewoddw w
sieci przy uzyciu skretki o przekroju 0,56 mm (24AWG).

Predkos¢ | Maksymalna | Predkos¢ | Maksymalna | Predkos¢ | Maksymalna | Predkos¢ | Maksymalna
transmisji | odlegtos¢ | transmisji | odlegltos¢ transmisji | odleglos¢ | transmisji | odlegtosé¢

2400bit/s 1800m 4800bit/s 1200m 9600bit/s 800m 19200bit/s 600m

Zaleca sie stosowanie przewodéw ekranowanych.

W przypadku faczenia kilku przemiennikéw w jednej sieci lub w przypadku transmisji danych na duze odlegtosci,
nalezy zastosowac rezystor terminujacy 120Q, pomiedzy liniami sygnatowymi magistrali komunikacyjnej. Po-
moze on zwiegkszy¢ odpornosé na zaktdcenia.

Komunikacja ,jeden do jeden”

Na rysunku przedstawione zostato potgczenie przemiennika z komputerem PC. Uzywane obecnie komputery,
zazwyczaj nie posiadajg wbudowanego portu RS485. W celu zestawienia potaczenia mozna wykorzystaé dostepny
w komputerze port USB lub RS232 oraz konwerter posredniczgcy RS232/RS485 lub USB/RS485. Zacisk ,,A” kon-
wertera nalezy potaczy¢ ze zaciskiem ,485+” przemiennika, analogicznie zacisk B z ,,485-". Zaleca sie aby prze-
wody tgczace konwerter RS232/RS485 lub USB/RS485 z komputerem byty mozliwie jak najkrotsze.

Komunikacja ,jeden do wielu”
Standard RS485 umozliwia podtgczenia do sieci wielu urzagdzen, pracujacych najczesciej w topologii magistrali lub
rzadziej wykorzystywanej topologii gwiazdy.

Potaczenie w topologii magistrali pozwala na utworzenie sieci sktadajgcej sie z maksymalnie 32 urzadzen. Na
koncach utworzonej magistrali zaleca sie stosowanie rezystoréw terminujacych (120Q) pomiedzy jej liniami sy-
gnatowymi.

A+

A+ B-

Master #1 #2 #3 #31

Rys. 7-1 Topologia ,magistrali”
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ekranowana skretka
Cr TN s - N

R Tt I N )
R < P PN | rezystor terminujacy 120

485 485 " 1y

uziemienie uziemienie uziemienie

konwerter
R5232-485

falownik 1 falownik2 | ..., falownik 2
GND RSM 15m

komputer

Rys. 7-2 Magistrala RS485 z uzyciem konwertera RS232/RS485

W przypadku potaczenia w topologii ,gwiazdy” rezystory terminujace powinny zosta¢ zastosowane przy dwéch
najdalej potozonych urzadzeniach.

#6

glowne
urzadzenie
sterujgce

#32

#15
Rys. 7-3 Topologia ,gwiazdy”
7.2.2. Format protokotu

Opis ramki

Ramka danych sktada sie z:

o 1 bit startu

e 7 lub 8 bitéw danych, najmniej znaczacy bit jest wysytany jako pierwszy. Kazde kolejne 8 bitéw ramki zawiera
2 stowa zapisane heksadecymalnie (0...9, A...F)

o 1 bit parzystosci - nieparzysty/parzysty lub brak kontroli parzystosci; gdy ustawiony jest ,brak parzystosci” bit
nie jest wykorzystywany.

o 1 lub 2 bity stopu

Weryfikacja ramki

e Suma kontrolna - CRC

Format ramki przedstawia ponizszy rysunek.

Format 11-bitowy

Bt | gty | Bm2 | B3 | B4 | BiTs | Bme | B | mme | CtPd@- | B
startu stosci stopu
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Format 10-bitowy

Bit BIT1 B2 | BT3 | BT4 | BTS | BTe | iy | DtPamst- | Bt
startu Sci stopu

Format danych ustawiony w urzadzeniach Master i Slave musi by¢ taki sam.
Bit startu i korica umozliwiajg identyfikacje poczatku i korica wiadomosci.

W trybie RTU, minimalna przerwa pomiedzy ramkami powinna by¢ nie mniejsza niz 3,5 bajta. Suma kontrolna
wyliczana jest metodg CRC-16. Wszystkie dane z wyjatkiem wtasnej sumy kontrolnej sa wystane w ramce i s
brane pod uwage przy obliczeniach. Nalezy pamietad, ze bajty przerwy pomiedzy kolejnymi ramkami (co najmniej
3,5 znaku), doktadane na poczatku i na koricu paczki danych, nie s brane pod uwage przy wyliczaniu sumy kon-
trolnej CRC.

Standardowa ramka RTU
START T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajta)

Adres ID urzadzenia slave: 1~247 (system dziesigtny - DEC)
Adres 0 jest adresam rozgtoszeniowym (broadcast)

ADDR

03H: odczyt parametréw slave
CMD 04H: odczyt/zapis parametrow slave
06H: zapis parametréw slave

DATA (N-1)
Dane 2*N bajtow sa gtdwna czescig wiadomosci, zawierajacg wymieniane dane.
DATA (0)
CRC CHK low bit
Suma kontrolna CRC
CRC CHK high bit
END T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajta)

7.2.3. Weryfikacja ramki RTU

Wiele czynnikéw zewnetrznych moze spowodowac btedy w komunikacji. Na przykfad, jesli zostanie wystana lo-
giczna , 1”7, réznica potencjatoéw pomiedzy zaciskami RS485 powinna wynosic¢ 6V, a w rzeczywistosci moze byc¢ to
-6V z powodu zaktdcen elektromagnetycznych i inne urzadzenie rozpozna sygnat jako logiczne ,,0”. Bez zataczonej
kontroli urzadzenie odbierajgce nie rozpozna, ze otrzymana ramka ma btedne dane i moze niewtasciwie j3 zin-
terpretowac powodujac nieprzewidywalne zachowanie uktadu napedowego. Z tego powodu istotne jest wyko-
rzystywanie kontroli w postaci zataczania weryfikacji bitu parzystosci oraz sumy kontrolnej CRC.

Suma kontrolna CRC

Suma kontrolna wykorzystuje format ramki RTU, ktéra zawiera czes¢ wykrywajacg btedy, oparta o wyliczanie
sumy kontrolnej CRC. Sg to dwa bajty, zawierajace 16 znakéw binarnych. Jest dodawana do ramki po obliczeniu
przez Mastera. Slave oblicza j3 ponownie na podstawie odebranej ramki i poréwnuje z wtasnymi obliczeniami.
Jesli obie wartosci sg rozne od siebie, to wystepuje btgd komunikacji.

Obliczanie CRC jest okreslone miedzynarodowym standardem.
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Przyktad obliczania sumy kontrolnej CRC(w jezyku C)

unsigned int crc_cal value (unsigned char *data value,unsigned char
data length)
{
int 1i;
unsigned int crc_value=0xffff;
while (data length--)
{
crc_value“=*data value++;
for (i=0;1i<8;i++)
{
if (crc_values&0x0001)
crc_value=(crc_value>>1)"0xa001;
else
crc_value=crc value>>1;
}
}

return (crc_value);

7.3. Komendy i komunikacja RTU

7.3.1. Komenda 03H

03H (binarnie 0000 0011), odczyt N stéw
Komenda 03H oznacza odczyt danych przez urzadzenie Master z przemiennika czestotliwosci, dziatajacego jako
Slave. Istnieje mozliwos¢ odczytania 16 kolejnych rejestrow.

Przyktad:
Odczytywanie 2 kolejnych rejestrow od adresu 0004H z przemiennika czestotliwosci o adresie ID: 01H.
,H” oznacza, ze format danych zapisany jest heksadecymalnie.

Format ramki wygenerowanej przez urzagdzenie Master:

START T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajta)
ADDR (Adres urzadzenia Slave) 01H
CMD (Komenda) 03H
Bardziej znaczacy bajt adresu startu 00H
Mniej znaczacy bajt adresu startu 04H
Bardziej znaczacy bajt liczby danych 00H
Mniej znaczacy baijt liczby danych 02H
Mniej znaczacy bajt CRC 85H
Bardziej znaczacy bajt CRC CAH
END T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajta)
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Wygenerowana odpowiedz z urzadzenia Slave:

START T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajta)
ADDR (Adres urzadzenia Slave) 01H
CMD (Komenda) 03H
Liczba zwracanych bajtow 04H
Bardziej znaczacy baijt 0004H 13H
Mniej znaczacy bajt 0004H 88H
Bardziej znaczacy bajt 0005H 00H
Mniej znaczacy bajt 0005H 00H
Mniej znaczacy bajt CRC 7EH
Bardziej znaczacy bajt CRC 9DH

END

T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajta)

7.3.2. Komenda 06H

06H (odpowiada binarnie 0000 01100), zapis pojedynczego parametru
Komenda pozwala na zapis parametru w urzadzeniu slave, pozwalajac zmieni¢ np. tryb pracy przemiennika.

Przyktad:

Zapisywanie wartosci 5000 (1388H) w komdrce pamieci 0004H przemiennika czestotliwosci o adresie 1D:02H

Format ramki wygenerowanej przez urzagdzenie Master:

START T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajta)
ADDR (Adres urzadzenia Slave) 02H
CMD (Komenda) 06H
Bardziej znaczacy bajt adresu danych 00H
Mniej znaczacy bajt adresu danych 04H
Bardziej znaczacy bajt zapisywanej zawarto$ci 13H
Mniej znaczagy bajt zapisywanej zawarto$ci 88H
Mniej znaczacy bajt CRC C5H
Bardziej znaczacy bajt CRC 6EH

END

T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajta)
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Wygenerowana odpowiedz z urzadzenia Slave:

START T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajta)
ADDR (Adres urzadzenia Slave) 02H
CMD (Komenda) 06H
Bardziej znaczacy bajt adresu danych 00H
Mniej znaczagy bajt adresu danych 04H
Bardziej znaczacy bajt zapisywanej zawartosci 13H
Mniej znaczacy bajt zapisywanej zawarto$ci 88H
Mniej znaczacy bajt CRC C5H
Bardziej znaczacy bajt CRC 6EH

END T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajta)

7.3.3. Komenda 08H - funkcje diagnostyczne
Znaczenie kodu parametru

Kod parametru Opis

0000 Potwierdzenie poprawnosci danych

Przyktad:
Jesli komunikacja i stan pracy urzadzenia jest prawidtowy to ramka odpowiedzi bedzie identyczna jak ramka za-
pytania.

Format ramki wygenerowanej przez urzagdzenie Master:

START T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajta)
ADDR (Adres urzadzenia Slave) 01H
CMD (Komenda) 08H
Bardziej znaczacy bajt parametru 00H
Mniej znaczacy bajt parametru 00H
Bardziej znaczacy baijt zawartosci rejestru 12H
Mniej znaczacy bajt zawartoci rejestru ABH
Mniej znaczacy bajt CRC ADH
Bardziej znaczacy bajt CRC 14H

END T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajta)
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Wygenerowana odpowiedz z urzadzenia Slave:

START T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajta)
ADDR (Adres urzadzenia Slave) 01H
CMD (Komenda) 08H
Bardziej znaczacy bajt adresu danych 00H
Mniej znaczacy bajt adresu danych 00H
Bardziej znaczacy bajt zapisywanej zawartosci 12H
Mniej znaczacy bajt zapisywanej zawarto$ci ABH
Mniej znaczacy bajt CRC ADH
Bardziej znaczacy bajt CRC 14H

END

T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajta)

7.3.4. Komenda: 10H, zapis ciagly

Command code 10H means that if the master writes data to the inverter,the data number depends on the
“data number” in the command code. The Max. continuous reading number is 16.
For example, write 5000(1388H) to 0004H of the inverter whose slave address is 02H and 50(0032H) to 0005H,

the frame structure is as below:
The RTU request command is:

START T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajta)
ADDR (Adres urzadzenia Slave) 02H
CMD (Komenda) 10H
High bit of write data 00H
Low bit of write data 04H
High bit of data number 00H
Low bit of data numberi 02H
Byte number 04H
High bit of data 0004H 13H
Low bit of data 0004H 88H
High bit of data 0005H 00H
Low bit of data 0005H 32H
Mniej znaczacy bajt CRC C5H
Bardziej znaczacy bajt CRC 6EH

END

T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajta)

START

T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajta)

ADDR (Adres urzadzenia Slave)

02H
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CMD (Komenda) 10H
High bit of write data 00H
Low bit of write data 04H
High bit of data number 00H
Low bit of data numberi 02H
Mniej znaczacy bajt CRC C5H
Bardziej znaczacy bajt CRC 6EH
END T1-T2-T3-T4 (czas transmisji 3.5 bajta)

7.3.5. Definiowanie adresu komérek pamieci

Wszystkie parametry konfiguracyjne przemiennika czestotliwosci, polecenia sterujgce (START, STOP itp.) oraz
parametry stanu pracy sg mapowane w urzadzeniu jako dane typu Read/Write Modbus (dane ktére mozna zapi-
sa¢ i odczyta¢ w protokole Modbus).

Zasady adresowania poszczegdlnych kodow funkcji

Adres funkcji zajmuje 2 bajty. Przyjmujg one wartosci: bardziej znaczacy bajt—00~ffH; mniej znaczacy bajt—
00~ffH. Bardziej znaczacy bajt jest numerem grupy funkcyjnej, natomiast mniej znaczacy bajt jest odwotaniem
bezposrednio do funkgji.

Przyktad: Odwotanie do funkcji P10.01.

Numer grupy funkcyjnej: 10 DEC = 0A HEX

Numer funkcji: 01 DEC = 01 HEX

Zatem aby zdefiniowac adres komorki pamieci dla P10.01 nalezy potaczy¢ kod numeru grupy funkcyjnej oraz
numer funkgji:

0A 01 HEX

Numer grupy funkcyjnej ."‘I‘ Numer funkcji

Utworzony w ten sposéb kod funkcji nalezy zapisa¢ w postaci decymalnej dodajgc wartos¢ offsetu (+1).
0AO01 HEX = 2561 DEC

2561 DEC + 1 OFFSET = 2562 DEC

W celu odwotania sie do funkcji P10.01 nalezy odwotac sie w zapytaniu do rejestru 2562.

Uwaga:

Czes¢ parametrow przemiennika nie moze byé modyfikowana w trybie pracy, sg réwniez takie parametry, ktére
nie moga by¢ modyfikowane w zadnym z trybdw, moga natomiast zosta¢ odczytane.
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Grupa funkcyjna PE jest grupg ustawien fabrycznych i serwisowych, ktére nie moga by¢ odczytane ani zmienione.

Czeste zapisywanie parametrow w pamieci EEPROM moze skroécic jej zywotnos¢. Dlatego przy pracy w trybie

komunikacji cze$¢ parametrow nie jest zapisywana do EEPROM. Jesli potrzebny jest ich zapis to mozna to zmieni¢

modyfikujac wartos¢ zapisang w pamieci RAM. Realizowane jest to przez zmiane wartosci bardziej znaczacego

bajtu z 0 na 1.

Na przyktad:

Parametry funkcji P00.07 nie sg zapisywane w pamieci EEPROM. Zmieniajgc warto$¢ w pamieci RAM mozna usta-

wi¢ nowy adres - 8007H. Adres ten moze by¢ uzywany tylko do zapisu RAM, w przypadku préby odczytu, adres

nie zostanie rozpoznany.

Adresowanie wybranych instrukcji

Adresy parametrow stanu oraz polecen sterujgcych mozna znalezé w ponizszej tabeli.

Opis funkcji Adres

Znaczenie

Odczyt (R) /
Zapis (W)

Polecenie steru-

. 2000H
jace

0001H: Obroty do przodu (START)

0002H: Obroty do tytu (START)

0003H: JOG do przodu

0004H: JOG do tytu

0005H: Zatrzymanie (STOP)

0006H: Wolny wybieg (zatrzymanie w trybie awaryjnym)

0007H: Reset bledow

0008H: Zatrzymanie JOG

2001H

Zadawanie czestotliwosci z poziomu komunikacji RS485 (0 ~ Fmax (roz-
dzielczo$¢: 0.01Hz))

2002H

Warto$¢ zadana PID - zakres nastawy(0~1000, 1000 odpowiada 100.0%)

2003H

Sprzezenie zwrotne PID - zakres nastawy (0~1000, 1000 odpowiada
100.0%)

2004H

Zadawanie momentu obrotowego — zakres nastawy (-3000~3000, 1000
odpowiada 100.0%)

Ustawienia ko- | 2005H

munikacji

Gorny limit czestotliwosci dla obrotéw do przodu (0 ~ Fmax (rozdziel-
czo$¢: 0.01Hz))

2006H

Gorny limit czestotliwosci dla obrotéw do tytu (0 ~ Fmax (rozdzielczo$¢:
0.01Hz))

2007H

Zadawanie maksymalnego momentu obrotowego (dla ruchu) (0~3000,
1000 odpowiada 100.0% pradu znamionowego silnika)

2008H

Zadawanie maksymalnego momentu obrotowego (dla hamowania)
(0~3000, 1000 odpowiada 100.0% pradu znamionowego silnika)

2009H

Komenda specjalna
Bit 0~1: wybor silnika
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Odczyt (R) /

Opis funkcji Adres | Znaczenie Zapis (W)

=00:silnik 1

=01:silnik 2

=10:silnik 3

=11:silnik 4

Bit 2:

=1: sterowanie momentem

=0: sterowanie predkoscia,

Bit 3:

=1: zerowanie zliczonego poboru energii

=0: pozostawienie zliczonego poboru energii

Bit 4:

=1: namagnesowanie wstepne

=0: namagnesowanie wstepne niedozwolone
Bit 5:

=1: Hamowanie pradem statym

=0: Hamowania pradem statym niedozwolone

200AH | Wirtualny terminal, zakres nastawy: 0x000~0x1FF

200BH | Wirtualny terminal, zakres nastawy: 0x00~0x0F

Zadawanie napiecia (dla trybu sterowania - Separowane U/f) (0~1000,

200CH 1000 stanowi 100.0% napiecia znamionowego silnika)

200DH | Zadawanie wartosci na wyjsciu AO1 (-1000~1000, 1000 stanowi 100.0%)

== = | ==

200EH | Zadawanie wartosci na wyjéciu AO2 (-1000~1000, 1000 stanowi 100.0%)

0001H: Obroty do przodu (START)
Odczyt 0002H: Obroty do tytu (START)
parametrow 0003H: Zatrzymanie (STOP) R
pracy 2100H - -
przemiennika 0004H: Komunikat o btedzie
(State Word 1) 0005H: Stan POFF

0006H: Stan namagnesowania

Bit0:
=0: brak napiecia na magistrali DC
=1: ustalone napiecie magistrali DC
Bi1~2:
Odczyt =00: silnik 1
parametréw =01: silnik 2
pracy 2101H | =10: silnik 3 R
przemiennika =11: silnik 4
(State Word 2) Bit3:
=0: silnik asynchroniczny
=1: silnik synchroniczny
Bit4:
=0: ostrzezenie bez btedu przecigzenia
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. . . Odczyt (R) /
Opis funkcji Adres | Znaczenie Zapis (W)
=1: ostrzezenie o przecigzeniu
Bit5~6:
=00: sterowanie z panelu sterujacego
=01: sterowanie wejsciami terminala
=10: sterowanie komunikacjg Modbus
Kody btedow 2102H | Szczegdtowe opis w czesci - Rodzaje btedow R
Kod serii prze- | 1414 | Astraada DRV-24: 010106 R
miennika
CZQS.EOFHWOSC 3000H | Zakres wyswietlania: 0~P00.03 (rozdzielczos¢: 0.01Hz) R
wyjsciowa
CzestoliWose | 300111 | Zakres wyswietiania: 0~ P00.03 (rozdzielczosc: 0.01Hz) R
zadana
Nap'i‘i’:[;'g S| 3002H | Zakres wyswietlania: 0.0~2000.0V (rozdzielczos¢: 0.1V) R
Napiecie | 3001 | Zakres wyswietiania: 0~1200V (rozdzielczosé: 1V) R
wyj$ciowe
Prad wyjsciowy | 3004H | Zakres wyswietlania: 0.0~3000.0A (rozdzielczos¢: 0.1A) R
Predkos¢
1edkoSC | 5006H | Zakres wyswietiania: 0~65535 (rozdizielczosé: 1RPM) R
obrotowa
Moc wyjéciowa | 3006H | Zakres wyswietlania: -300.0~300.0% (rozdzielczo$¢: 0.1%) R
Waisciowy mo- 1 007 | Zakres wyswietiania: -250.0~250.0% (rozdzielozodé: 0.1%) R
ment obrotowy
Wartode
a""spﬁ;ada”a 3008H | Zakres wyéwietlania: -100.0~100.0% (rozdzielczod¢: 0.1%) R
Wartosé
sprzezenia 3009H | Zakres wyswietlania: -100.0~100.0% (rozdzielczo$¢: 0.1%) R
zwrotnego PID
Status terminala .
300AH | Zakres wy$wietlania: 000~00FF R
wejsé
Status terminala | 300611 | Zakres wyswietiania: 000~00FF R
wyjse
Weici
elscie 300CH | Zakres wyswietlania: 0.00~10.00V (rozdzielczosé: 0.01V) R
analogowe Al1
WejScie 300DH | Zakres wyéwietlania: 0.00~10.00V (rozdzielczosé: 0.01V) R
analogowe Al2
Weici
ejsce 300EH | Zakres wyswietlania: 0.00~10.00V (rozdzielczosé: 0.01V) R
analogowe Al3
Zarezerwowany | 300FH R
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. . . Odczyt (R) /
Opis funkcji Adres | Znaczenie Zapis (W)
CagstolWOSE | 511011 | Zakres wyswietiania: 0.00~50.00kHz (rozdzielczosé: 0.01Hz) R
wejscia HDI
Zarezerwowany | 3011H R
Numer kroku
trybu 3012H | Zakres wy$wietlania: 0~15 R
wielobiegowego
Wartlosc ak’fugl- 3013H | Zakres wySwietlania: 0~65535 R
nej diugosci
Wartos¢ licznika | 3014H | Zakres wySwietlania: 0~65535 R
Zadany moment | 3015H | Zakres wyswietlania: 0~65535 R
Kod urzadzenia | 3016H R
Kod btedu 5000H R

Oznaczenia R i W oznaczaja czy mozliwy jest odczyt parametréow (R) za pomoca funkcji 03H oraz czy mozliwy jest
zapis parametrow (W) za pomoca funkcji 06H.

Uwaga:
Aby wykorzystac¢ funkcje zawarte w tabeli, przemiennik musi by¢ odpowiednio skonfigurowany.

Przyktadowo, aby mdéc zadawac ,,Polecenia sterujace” przemiennik musi mie¢ odpowiednio ustawione parametry
P00.01 oraz P0.02 na sterowanie z komunikacji Modbus.

7.3.6. Wspotczynnik wyswietlania / zadawania warto$ci funkcji

Przy korzystaniu z komunikacji RS485 wartosci parametréw przedstawiane s3 jako wartosci HEX tj. heksadecy-
malne (szesnastkowe), odpowiadajace liczbom catkowitym. W zwigzku z tym nie mozna za ich pomoca przedsta-
wi¢ wartosci liczbowej znajdujacej sie ,,po przecinku”/ ,,po kropce”.

Przyktad:

Wartos¢ 50.12 Hz nie moze by¢ przedstawiona jako warto$¢ HEX. W zwigzku z tym, aby przemiennik poprawnie
mégt zapisaé/odczytaé wartosé 50.12 nalezy odpowiednio przemnozyé te warto$é razy 100 aby otrzymac liczbe
catkowitg w formacie dziesietnym 5012 DEC, ktdra juz moze zosta¢ wyrazona jako 1394 HEX.

Wykorzystywany mnoznik pozwalajacy zamienic liczbe wymierng na catkowita nazywamy w niniejszej instrukcji
L, wspotczynnikiem wartosci funkcji”. Warto$¢ wspétczynnika bedzie wynosié 10 / 100 / 1000 w zaleznosci od tego

ile miejsc ,,po przecinku” ma warto$¢ odczytywanej / zapisywanej funkcji.

Jezeli wartos¢ funkcji jest zapisywana z doktadnoscig jednego miejsca ,,po przecinku” to wspdtczynnik wartosci
funkcji bedzie wynosic 10.
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Opo6znienie po-
nownego roz-
ruchu w trybie

uspienia

P01.20 Zakres nastawy: 0.0~3600.0s (aktywny gdy P01.19=2) 0.0s o

Ponowny roz-
ruch silnika 0: Funkcja nieaktywna

przy wytacze- | 1: Funkcja aktywna
niu zasilania

P01.21

Przyktad:
Jezeli urzadzenie Master otrzyma odpowiedz z wartoscig 50 dla parametru ,,OpdzZnienie ponownego rozruchu w
trybie uspienia” to oznacza, ze ustawiony w przemienniku parametr ma wartos¢ 5.0s. (5.0=50/10).

Jezeli z kolei urzadzenie Master chce wysterowac przemiennikiem i zapisa¢ wartos¢ 5.0s jako ,Opdznienie po-
nownego rozruchu w trybie uspienia” najpierw powinno przemnozy¢ przez wspotczynnik wartosci funkcji co da

wartos¢ 50 DEC i po przeliczeniu na wartos¢ 32HEX przestaé w ramce polecenia.

Przyktadowy format takiego polecenia z komenda zapisu 06H.

01 06 0114 0032 49E7

adres komenda adres wartosé suma kontrolna

przemiennika zapisu parametru zadawana CRC

Przemiennik otrzyma w zapytaniu wartosc¢ 50, zinterpretuje jg jako 5 i czas opdznienia ,Opdznienie ponownego
rozruchu w trybie uspienia” wyniesie 5 s.

Kolejny przyktad prezentuje z kolei odpowiedz przemiennika na zapytanie z Mastera z komendg odczytu 03H o
powyzszy parametr (wartos¢ ,,Opdznienie ponownego rozruchu w trybie uspienia” ma warto$¢ 5.0s) .

01 03 02 0032 3991

adres komenda 2 bajty wartosé suma kontrolna

przemiennika odczytu danych  odczytana CRC

7.3.7. Blad komunikacji

Jezeli polecenie odczytu/zapisu nie powiedzie sie, przemiennik czestotliwosci odpowie wiadomoscia ztozong z
niewykonanego polecenia i kodu btedu. Niewykonane polecenie jest przesytane jako komenda+0x80. Kod btedu
wskazuje natomiast przyczyne btedu.

W ponizszej tabeli znajduja sie opisy kodéw bteddéw zwracanych przez przemiennik czestotliwosci podczas btedu
komunikacji.

125



Astraada DRV-24

7. Protokét komunikacyjny Modbus RTU

Kod Nazwa Znaczenie
Polecenia wydane przez urzadzenie Master nie moze zosta¢ wykonane. Powodem moze

01H Nieprawidtowe po- | by¢ to, ze:

lecenie 1. Komenda ta jest dostepna tylko dla nowszych wersji przemiennikéw czestotliwosci.

2. Przemiennik czestotliwosci jest w stanie btedu i nie moze wykonaé¢ komendy.

02H Nieprawidtowy ad- | Zapis/odczyt niektérych adreséw w pamieci jest niedozwolony lub brak dostepu do tych

res danych komorek.
. ) W ramce z danymi, ktorg otrzymat przemiennik znajduja sie nieprawidfowe dane.
Nieprawidiowa . . o . . o

03H wartosé Uwaga: Ten kod btedu nie oznacza, ze warto$¢ danych ktore majg zosta¢ zapisane prze-

kracza zakres, ale informuje o nieprawidtowych danych w ramce wiadomosc¢.
Operacja nie po- . . . -

04H wiodla sie Warto$¢ zapisywanego parametru jest niewtadciwa.

05H Bledne haslo Dane .zapisywane do komérki odpowiedzialnej za weryfikacje hasta roznig sie od hasta
ustawionego w parametrze P7.00.

06H Blad ramki W odebranej przez przemiennik ramce z danymi nie zgadza sie kontrola parzystosci lub

A suma kontrolna CRC. Blad ten moze by¢ zwigzany z zakidceniami na magistrali RS485

Powodem moze by¢ to, ze:

O7H Niedozwolony za- | 1. Zapisywana warto$¢ przekracza dopuszczalny zakres parametru,

pis 2. Nie jest mozliwy zapis parametru w danym momencie,
3. Aktualnie wykorzystywane jest sterowanie z terminala.
Parametr nie
08H mog;/zii\::;y w Parametr nie moze by¢ modyfikowany, gdy przemiennik pracuje w trybie pracy.
trybie pracy

Jezeli aktywne jest hasto ochronny urzadzenia, a uzytkownik nie wprowadzit go wczesniej,

09H Odmowa dostepu | przemiennik czestotliwosci zwréci ten btad przy prébie odczytu lub zapisu parametréw kon-

figuracyjnych.

Urzadzenia Slave wykorzystujg bajt z kodem funkcji zapisu/odczytu oraz oznaczenia btedéw, aby zgtosi¢ brak

mozliwosci wykonania danej akcji.

W standardowej odpowiedzi, Slave zwraca odpowiadajacy kod funkcji (zapis/odczyt) oraz wtasciwy adres ko-

morki pamieci.

Jezeli polecenie odczytu/zapisu nie powiedzie sig, Slave zwrdci kod funkcji lecz bardziej znaczacy bajt zostanie

ustawiony na 1 (+0x80).

Przyktad:

Gdy master wysyta ramke do urzadzenia Slave, chcac odczytaé grupe komodrek pamieci, kod funkcji zostanie

przedstawiony jako:

00000011 (Hex 03H)

Dla prawidtowej odpowiedzi Slave zwrdci ten sam kod, natomiast w momencie btedu:
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10000011 (Hex 83H)
Oprécz modyfikacji kodu funkgji, slave wysle bajt, ktéry pozwoli na identyfikacje przyczyny btedu.

Jesli master otrzyma odpowiedz z kodem btedu ze slave’a, zazwyczaj ponowi zapytanie lub je odpowiednio zmo-
dyfikuje.

Przyktad:
Ustawi¢ “Zrédto polecen sterujacych” na wartosé 3 (funkcja P00.01,, adres parametru 0001H). Ramka polecenia
z Mastera bedzie miata nastepujaca postac:

01 06 0001 0003 0980B

adres komenda adres wartosé suma kontrolna

przemiennika zapisu parametru zadawana CRC

Zakres nastawy parametru “ Zrédto polecen sterujacych” wynosi od 0~2 to zatem wartos¢ 3 przekracza ten zakres
i przemiennik zwréci ramke z informacja o btedzie w nastepujacej postaci:

01 8 04 43A3

adres odpowiedz kod btedu  suma kontrolna
przemiennika  zinformacja CRC
o btedzie

Odpowiedz 86H oznacza btad polecenia zapisu 06H a kod 04H zgodnie z opisem w tabeli oznacza: ,,Operacja nie
powiodta sie - Wartosc¢ zapisywanego parametru jest niewtasciwa”.

7.3.8. Przyklady zastosowania
Format danych i poszczegdlne funkcje zostaty opisane w rozdziatach 7.3.1.17.3.2.

Przyktad odczytu komendq 03H
Odczyt parametréw pracy (State Word 1) przemiennika o adresie 01H.

Zgodnie z tabelg w rozdziale 7.3.4.2 adres do odczytu parametréw pracy przemiennika (State Word 1) wynosi
2100H.

Polecenie wystane do przemiennika bedzie miato postac:

01 03 2100 0001  8E36

adres komenda adres ilos¢ odczytywanych  suma kontrolna

przemiennika odczytu parametru rejestrow CRC

Jezeli przemiennik odpowie jak ponizej:
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01 03 02 0003 F845

adres komenda 2 bajty wartosé suma kontrolna

przemiennika odczytu danych  odczytana CRC

to wartos$¢ rejestru wynosi 0003H i zgodnie z tabelg oznacza, ze przemiennik jest w trybie ,Zatrzymania”.
Odczyt 6 ostatnio zapamietanych przez przemiennik btedéw.

Informacje o zapamietanych btedach zawarte s3 w kodach funkcji P07.27~P07.32 a odpowiadajace im adresy
komorek pamieci wynosza: 071BH~0720H (6 kolejnych rejestréw zaczynajgcych sie od rejestru o adresie 071BH).

Polecenie wystane do przemiennika bedzie miato postaé:

03 03 071B 0006  B559

adres komenda adres ilos¢ odczytywanych  suma kontrolna

przemiennika odczytu parametru rejestrow CRC

Jezeli przemiennik odpowie jak ponizej:

03 03 0ocC 0023 0023 0023 0023 0023 0023 5F D2

adres ko- 12 bajtéw  ostatnio zapa- drugi trzeci czwarty piaty szosty suma kon-

prze- menda  danych mietany btad  zapamie-  zapamie- zapamietany zapamie- zapamie-  trolna CRC
miennika odczytu tany btagd  tany btad btad tany btgd  tany btad

to wartos¢ we wszystkich rejestrach jest taka sama i wynosi 0023H (35DEC) co oznacza, ze wszystkie 6 ostatnio
zapamietanych btedéw dotyczy tego samego btedu: STo - Niedopasowanie parametréw przemiennika i silnika.

Przyktad zapisu komendq 06H
Uruchom przemiennik o adresie 03H w trybie pracy ,,do przodu”.

Zgodnie z tabelg w rozdziale 7.3.4.2 adres do zapisu polecen sterujgcych wynosi 2000H a uruchomienie w trybie
,do przodu” oznacza zadanie wartosci 0001.

Odczyt (R) /

Opis funkcji Adres | Znaczenie Zapis (W)

0001H: Obroty do przodu (START)
0002H: Obroty do tytu (START)
0003H: JOG do przodu

2000H | 0004H: JOG do tytu W
0005H: Zatrzymanie (STOP)

0006H: Wolny wybieg (zatrzymanie awaryjne)
0007H: Reset btedow

Polecenie steru-
jace
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0008H: Zatrzymanie JOG
0009H: Namagnesowanie wstepne

Polecenie wystane przez Mastera do przemiennika bedzie miato postac:

03 06 2000 0001 4228

adres komenda adres polecenie suma kontrolna

przemiennika zapisu parametru »do przodu” CRC

Jezeli polecenie zostanie wykonane, odpowiedz od przemiennika bedzie miata identyczna postac jak polecenie
Mastera:

03 06 2000 0001 4228

adres komenda adres polecenie suma kontrolna

przemiennika zapisu parametru ,do przodu” CRC

Ustaw w przemienniku o adresie 03H, maksymalng czestotliwosé wyjsciowq na wartosé 100 Hz.

Czestotliwos¢

P00.03
maksymalna

Zakres nastawy: P00.04~400.00Hz. 5000Hz | ©

W tym przypadku nalezy zwrdci¢ uwage, ze warto$¢ parametru P00.03 zapisywana jest z doktadnosciag dwdch
miejsc ,po przecinku” (setnych czesci), w zwigzku z czym wartos$é nalezy najpierw przemnozy¢ przez wspotczynnik
wartosci funkcji réwny 100.

100.00 (Hz) pomnozona razy 100 daje wartos¢ dziesietng 10000 DEC, po przeliczeniu na HEX wynosi 2710H.

Polecenie wystane przez Mastera do przemiennika bedzie miato postac:

03 06 0003 2710 6214

adres komenda adres czestotliwos¢ suma kontrolna

przemiennika zapisu parametru max. na 100Hz CRC

Jezeli polecenie zostanie wykonane, odpowiedz od przemiennika bedzie miata identyczna postac jak polecenie
Mastera:

03 06 0003 2710 6214

adres komenda adres czestotliwos¢ suma kontrolna

przemiennika zapisu parametru max. na 100Hz CRC
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7.4. Najczestsze przyczyny problemow z komunikacja

Czesty problem z komunikacja to brak odpowiedzi przemiennika na zapytanie urzgdzenia nadrzednego lub zwra-
canie przez przemiennik btedu komunikacji.

Mozliwe przyczyny problemoéw z komunikacja:

1.  Wybdr niewtasciwego portu, na przyktad COM2 podczas gdy wykorzystywany jest COM1.

2. Rdine parametry transmisji (predkosé, ilos¢ bitéw danych, parzystosé, ilos¢ bitdw stopu) w przemien-
niku a urzadzeniu nadrzednym.

3. Niewfasciwe podpiecie przewodéw magistrali komunikacyjnej RS-485 (zamieniony ,+" z ,-”, ile
wpiete do zaciskdw).

4.  Nieprawidtowo dobrany przewdd, niedostosowany do komunikacji szeregowej (skrecone pary prze-
wodow i oplot potaczony z uziemieniem)

5. Niewfasciwie poprowadzone przewody komunikacyjne, prowadzone razem z przewodami sitowymi.

6.  Nie zastosowanie ekranowanego przewodu silnikowego lub niepodtaczenie go do uziemienia.
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Dodatek A

A.1. Wplyw uwarunkowan zewnetrznych

A.1.1. Dopasowanie przemiennika i silnika

Dobér przemiennika uzalezniony jest od pradu i mocy znamionowe;j silnika. Aby zapewni¢ odpowiednie zasilanie
silnika, nalezy dobra¢ przemiennik o znamionowym pradzie wyjsciowym wiekszym lub réwnym pradowi znamio-
nowemu silnika oraz mocy wyjsciowej wiekszej lub réwnej mocy znamionowej silnika.

Uwaga:

1. Maksymalna dopuszczalna moc na wale silnika jest ograniczona do 1,5 * PN. Jesli limit zostanie przekroczony,
moment obrotowy silnika i prad s3 automatycznie ograniczane. Funkcja ta chroni mostek prostowniczy na
wejsciu przemiennika przed przecigzeniem.

2. Wartosci znamionowe sg zachowane przy temperaturze otoczenia nie przekraczajacej 40°C.

3. Waine jest, aby sprawdzi¢, czy w obwodach posrednich moc pobierana nie przekracza PN.

A.1.2. Spadek mocy
Spadek mocy przemiennika jest spowodowany wzrostem temperatury otoczenia powyzej 40°C, zainstalowaniem
na wysokosci powyzej 1000 m n.p.m lub zmiang czestotliwosci kluczowania z 4 kHz do 8, 12 lub 15 kHz.

A.1.2.1. Temperatura
Dopuszczalny zakres temperatury otoczenia wynosi 0°C ~+40°C.

Jesli temperatura otoczenia jest wyzsza niz 40°C, moc maksymalna urzadzenia spada o 1% na kazdy dodatkowy
1°C. Temperaturg krytyczng, ktdrej nie nalezy przekraczac jest +50°C.

4 Uotyw mocy (%]

100

90
80

60
40
20

Temperatura (°C)

>
>

A.1.2.2. Wysokosé n.p.m.
Przemiennik pracuje z mocg nominalng na instalacjach potozonych ponizej 1000m n.p.m.

Przy wysokosciach wiekszych niz 1000 m n.p.m. ograniczeniu ulega zakres maksymalnej mocy wyjsciowej o 1%
na kazde dodatkowe 100 m.
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lUph_,rw mocy [%]

Wysokosé [m]
-

1] 1000 2000 3000 4000

A.2. CE

A.2.1. Certyfikat CE

Przemienniki czestotliwosci DRV-24 posiadaja certyfikat CE, uzyskany zgodnie z obowigzujacym europejskim pra-
wem, potwierdzajacy zgodno$¢ z Europejskimi Normami Niskonapieciowymi (2006/95/EC) oraz dyrektywami
EMC (2004/108/EC).

A.2.2. Zgodnos¢ z europejska dyrektywa EMC

Dyrektywa EMC definiuje wymagania dotyczace odpornosci oraz emisyjne zwigzane z wyposazeniem elektrycz-
nym, wykorzystywanym w Unii Europejskiej. Urzadzenie jest zgodne z wymaganiami okreslonymi w dokumencie
EN 61800-3:2004.

A.3. Regulacje EMC

EMC oznacza Electromagnetic Compatibility czyli kompatybilnos¢ elektromagnetyczna.

Kompatybilnosé elektromagnetyczng mozna zdefiniowac jako zdolnos¢ urzadzen elektrycznych / elektronicznych
do pracy bez probleméw w srodowisku, w ktérym wystepujg zaktdcenia elektromagnetyczne. Z drugiej strony
urzadzenia te nie mogg zaktdcaé lub wptywac na prace innych urzadzen lub systeméw znajdujgcych sie w ich
poblizu.

Do pierwszego srodowiska naleza budynki mieszkalne, a takze zaktady podtaczone bezposrednio do sieci nisko-
napieciowej, ktdra zasila budynki mieszkalne, bez transformatoréw posrednich.

Do drugiego $rodowiska nalezg wszystkie zaktady poza podtgczonymi bezposrednio do sieci niskonapieciowej,
ktéra zasila budynki mieszkalne, bez transformatoréw posrednich.

Naped kategorii C2. System napedowy o napieciu znamionowym ponizej 1000 V, ktéry nie jest urzgdzeniem prze-
nosnym i ktéry w przypadku uzycia w pierwszym srodowisku bedzie montowany i uruchamiany po raz pierwszy
przez specjaliste.

Naped kategorii C3. System napedowy o napieciu znamionowym ponizej 1000 V przeznaczony do uzycia w dru-
gim Srodowisku i nieprzeznaczony do uzycia w pierwszym srodowisku.
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Naped kategorii C4. System napedowy o napieciu znamionowym 1000 V lub wiecej, pradzie znamionowym 400
A lub wiecej albo przeznaczony do uzycia w ztozonych systemach w drugim srodowisku.

A.3.1. Zgodnos$¢ z norma EN61800-3 (2004), kategoria C2
Przemiennik czestotliwosci Astraada DRV-24 spetnia wymagania dyrektywy o kompatybilnosci elektromagne-
tycznej pod nastepujacymi warunkami:

1. Przemiennik DRV-24 jest potaczony z odpowiednim, opcjonalnym zewnetrznym filtrem AS20FLIXxxx.
2. Silnik i kable silnika dobrano zgodnie z wytycznymi opisanymi w niniejszej instrukcji.
3. Przemiennik zamontowany jest zgodnie z zaleceniami podanymi w niniejszej instrukgcji.

o Przemiennik czestotliwosci moze wywotywaé zakiocenia elektromagnetyczne o czestotliwosciach ra-
diowych jesli jest uzywany w $rodowisku domowym lub mieszkalnym. Uzytkownik zobowigzany jest
w razie konieczno$ci do podjecia $rodkéw zapobiegajacych takim zaktdceniom zgodnie z podanymi
powyzej wymaganiami oznakowania CE.

A.3.2. Zgodnos$¢ z norma EN 61800-3 (2004), kategoria C3

Przemiennik czestotliwosci Astraada DRV-24 o mocach 4~110 kW posiada wbudowany filtr EMC dzieki czemu
spetnia wymagania dyrektywy o kompatybilnosci elektromagnetycznej dla kategorii C3 przy spetnieniu poniz-
szych warunkdéw:

1. Wbudowany filtr EMC jest zatgczony przy pomocy zworki J10 w przemienniku (zamontowana fabrycznie).
2. Silnik i kable silnika dobrano zgodnie z wytycznymi opisanymi w niniejszej instrukcji.
3. Przemiennik zamontowany jest zgodnie z zaleceniami podanymi w niniejszej instrukgji.

dynki mieszkalne, bez transformatoréw posrednich. Jesli naped zostat zastosowany w takiej sieci to

2 o Naped kategorii C3 nie jest przeznaczony do stosowania na sieci niskiego napiecia, ktéra zasila bu-
moze on wywotywac zakldcenia elektromagnetyczne o czestotliwosciach radiowych.
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Dodatek B: Wymiary

Zamieszczone wymiary poszczegdlnych elementéw zostaty podane w milimetrach.

B.1. Wymiar zewnetrznego panelu sterowania

Uwaga:

42,0
’ 16.9
169
19.0
f
62.0

Rys. B-1 Wymiary panelu sterowania oraz rozstaw otworéw montazowych.

1. Przemienniki o mocach < 2.2 kW posiadaja wbudowany na state panel sterowania. Mozna dotgczy¢ do nich

opcjonalny, zewnetrzny panel sterowania.
2. Przemienniki o mocach > 4 kW posiadajg w standardzie, odtgczalny panel sterowania bez mozliwosci kopio-

wania parametréw.

3. Do przemiennika DRV-24 mozna opcjonalnie dotgczyé zewnetrzny panel sterowania, z lub bez mozliwosci
kopiowania parametréw. Do jego montazu nalezy stosowac sruby M3 lub dedykowany element montazowy

(opcjonalny).

66.1

571

871
764

825

Rys. B-2 Wymiary elementu montazowego oraz otworu potrzebnego do jego zamontowania.
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B.2. Wymiary przemiennika czestotliwosci

H1

Rys. B-3 Montaz $cienny — modele 0.4 ... 2.2 kW
Wymiary montazowe (mm)

Model w1 W2 H1 H2 D1 D2 Otwor montazowy
AS24DRV20C4 | 80.0 | 60.0 | 160.0 | 150.0 | 123.5 | 120.3 5
AS24DRV20C7 | 80.0 | 60.0 | 160.0 | 150.0 | 123.5 | 120.3
AS24DRV21C5 | 80.0 | 60.0 | 185.0 | 175.0 | 140.5 | 137.3
AS24DRV22C2 | 80.0 | 60.0 | 185.0 | 175.0 | 140.5 | 137.3
AS24DRV40C7 | 80.0 | 60.0 | 185.0 | 175.0 | 140.5 | 137.3
AS24DRV41C5 | 800 | 60.0 | 185.0 | 175.0 | 1405 | 137.3
AS24DRV42C2 | 800 | 60.0 | 185.0 | 175.0 | 1405 | 137.3

gl o o

Rys. B-4 Montaz na szynie DIN — modele 0.4 ... 2.2 kW
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Wymiary montazowe (mm)

Model W1 H1 H3 H4 D1 D2 Otwor montazowy
AS24DRV20C4 | 80.0 | 160.0 | 354 36.6 | 1235 | 120.3 5
AS24DRV20C7 | 80.0 | 1600 | 354 366 | 1235 | 1203 5
AS24DRV21C5 | 80.0 | 1850 | 354 36.6 | 1405 | 137.3 5
AS24DRV22C2 | 80.0 | 1850 | 354 36.6 | 1405 | 137.3 5
AS24DRV40C7 | 80.0 | 1850 | 354 36.6 | 1405 | 137.3 5
AS24DRV41C5 | 800 | 1850 | 354 366 | 1405 | 137.3 5
AS24DRV42C2 | 80.0 | 1850 | 354 36.6 | 1405 | 137.3 5

w1 D1
2 % D2
T E| )
=
el
(@) [&] [w]
= [¥] [&]
Iz

R}

I

Rys. B-5 Montaz scienny — modele 4~37 kW

W1

D1

| —&

H1

H2

D2

D

g

Rys. B-6 Montaz scienny — modele 45~75 kW
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| —0@

D1

T
—
Rys. B-7 Montaz scienny — modele 90~110 kW
Wymiary montazowe (mm)
Model wi | w2 | ws | Wi | W2 | D1 | pp |OWormont
Zowy
AS24DRV44C0 146.0 | 131.0 — 256.0 | 2435 | 167.0 84.5 6
AS24DRV45C5 146.0 | 131.0 — 256.0 | 2435 | 167.0 84.5 6
AS24DRV47C5 170.0 | 151.0 — 3200 | 3035 | 1963 | 1130 6
AS24DRV4011 170.0 | 151.0 — 3200 | 3035 | 1963 | 1130 6
AS24DRV4015 170.0 | 151.0 — 3200 | 3035 | 1963 | 1130 6
AS24DRV4018 2000 | 185.0 — 3406 | 3286 | 1843 | 1045 6
AS24DRV4022 2000 | 185.0 — 3406 | 3286 | 1843 | 1045 6
AS24DRV4030 250.0 | 230.0 — 400.0 | 380.0 | 2020 | 1235 6
AS24DRV4037 250.0 | 230.0 — 400.0 | 380.0 | 2020 | 1235 6
AS24DRV4045 2820 | 160.0 | 226.0 | 560.0 | 542.0 | 238.0 | 138.0 9
AS24DRV4055 2820 | 160.0 | 226.0 | 560.0 | 542.0 | 238.0 | 138.0 9
AS24DRV4075 2820 | 160.0 | 226.0 | 560.0 | 542.0 | 238.0 | 138.0 9
AS24DRV4090 338.0 | 200.0 — 554.0 | 5350 | 3292 — 9.5
AS24DRV4110 338.0 | 200.0 — 554.0 | 5350 | 3292 — 9.5

137



Astraada DRV-24 Dodatek B: Wymiary

— W3
- - — = - W4
o2t 4 m—f

|
H1 H2 H3
h .| lHd " A
~L ' —e—
Rys. B-8 Montaz kotnierzowy — modele 4~75 kW
w3

W1 D1 w2 w4

W3 D2

H1
H2
H3

Do
Do

® 3 %

/—\/

Rys. B-9 Montaz kotnierzowy — modele 90~110 kW

Wymiary montazowe (mm)

Otwor $ru-

Model Wi | W2 | W3 | W4 | H1|H2| H3 | W4 | DI | D2 | monta | "
Zowy

AS24DRVA4CO | 4702 | 131 | 150 | 95 |202 | 276 | 260 6 | 167 | 845 6 M5

AS24DRVASCS | 4702 | 131 | 150 | 9.5 |292 | 276 | 260 6 | 167 | 845 6 M5

AS24DRVATCS | 1912 | 151 | 174 | 115 | 370 | 351 | 324 | 12 [1963 | 113 6 M5

AS24DRVA011 | 1912 | 151 | 174 | 115 370 [ 351 | 324 | 12 | 1963 | 113 6 M5

AS24DRVAOTS | 1912 | 151 | 174 | 115 370 [ 351 | 324 | 12 | 1963 | 113 6 M5

AS24DRVA018 | 266 | 250 | 224 | 13 | 371|250 | 3506 | 203 | 1846 | 104 6 M5
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Otwor $ru-
Model Wi | W2 | W3 | W4 | H1|H2| H3 | W4 | DI | D2 | monta- | "
zowy
AS24DRVA022 | 266 | 250 | 224 | 13 | 371|250 | 350.6 | 203 | 1846 | 104 6 M5
AS24DRV4030 | 316 | 300 | 274 | 13 |430 300 | 410 | 55 | 202 [1183| 6 M5
AS24DRVA037 | 316 | 300 | 274 | 13 |430[300| 410 | 55 | 202 |1183| 6 M5
AS24DRV4045 | 357 | 332 | 306 | 13 |580 400 | 570 | 80 | 238 |1338| 9 M8
AS24DRVA055 | 352 | 332 | 306 | 13 [580|400 | 570 | 80 | 238 [1338| 9 M8
AS24DRVAQ75 | 352 | 332 | 306 | 13 |580 (400 | 570 | 80 | 238 [1338| 9 M8
AS24DRVA090 | 4185 | 361 | 3895 | 142 | 600 | 559 | 370 | 1085 | 3295 [1495| 95 M8
AS2ADRVA110 | 4185 | 361 [389.5| 142 | 600 [550 | 370 | 1085 | 3205 [1495| 95 M8

Uwaga: Flansze do montazu kotnierzowego sg elementami opcjonalnymi.
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Dodatek C: Elementy opcjonalne

W rozdziale opisany zostat dobdr elementdw opcjonalnych stosowanych z przemiennikami czestotliwosci Astra-

ada DRV-24.

C.1. Podlaczenie elementéw opcjonalnych

=) 2rédio zasilania
&
|

Dodatkowy

Panel
sterowania

|
1
1
1
1
RS485 > pC
na :
I
1

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

1 Rezystor
| hamujacy

R 5
.epreztenta Nazwa Opis
cja graficzna
Zewnetrzne panele sterowania z oraz bez funkcji kopiowania parametréw.
Zewnetrzny pa- Gdy podtaczany jest zewnetrzny panel sterowania z funkcjg kopiowania danych, lokalny

nel sterowania

panel zostaje wytaczany.
Gdy podigczany jest zewnetrzny panel sterowania bez funkcji kopiowania danych, lokalny
panel pozostaje zatgczony (obydwa sa aktywne).

Przewody Przewody w obwodzie silnopradowym
Bezpiecznik sieciowy zapewnia ochrong przed przepigciem oraz przecigzeniem obwodu,
Bezpiecznik w ktérym zainstalowany zostat przemiennik czestotliwosci. Nalezy dobra¢ bezpiecznik,
sieciowy ktory zapewni redukcje wyzszych harmonicznych oraz o czuto$ci wiekszej niz 30 mA (dla

1 przemiennika).
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R 5
.eprez?nta Nazwa Opis
cja graficzna
Ograniczajg one wyzsze harmoniczne pradu a przez to prad pozorny pobierany z sieci
Dtawik zasilajacej. Zastosowanie diawikow sieciowych zapobiega réwniez uszkodzeniu uktadu
wejsciowy prostownika poprzez ograniczanie impulséw pradowych spowodowanych wahaniami na-

piecia w sieci zasilajacej.

Eliminuje zaktdcenia elektromagnetyczne generowane przez przemiennik czestotliwosci.

Filtr wejSciowy Zewnetrzny filtr wej$ciowy powinien by¢ podigczany jak najblizej przemiennika.

Rozprasza energie zwracana z silnika do przemiennika podczas hamowania dynamicz-
Rezystor ha- nego.

mujacy Przemienniki serii DRV-24 posiadajg wbudowany modut hamujacy zatem wystarczy do-
taczy¢ odpowiedni rezystor.

Eliminuje zaktécenia elektromagnetyczne generowane przez przemiennik czestotliwosci.

Filirwyjsciowy Zewnetrzny filtr wyjsciowy powinien by¢ podtaczany jak najblizej przemiennika.

Zmniejsza stromos$¢ narastania napiecia zasilajacego silnik (dU/dt), co ma wptyw m.in.
na zywotnos$¢ silnika i hatas przez niego emitowany, oraz ogranicza emisje zaburzen
promieniowanych przez kabel taczacy przemiennik z silnikiem.

Dtawik
wyjsciowy

Przystona do
] zakrywania Znajduje zastosowanie przy pracy w otoczeniu wymagajacym wigkszego stopnia ochrony
J bocznych otwo- | IP.
row wentylacyj- | Obniza moc przemiennika o 10%.
nych

C.2. Zrodlo zasilania

o Nalezy upewnic sie czy napigcie zrddta zasilania miesci sie w zakresie napie¢ wejsciowych przemien-
Z j \ nika.

C.3. Dobor kabli

C.3.1. Kable zasilajace
Przekroje poprzeczne i dtugosci przewoddw powinny zosta¢ dobrane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami lo-
kalnymi.

Uwaga: Wymagany jest niezalezny przewdd uziemiajgcy PE jesli przewodnos¢ ekranu przewodu zasilajgcego nie
jest wystarczajaca aby spetni¢ wymagania okreslane przepisami lokalnymi.

C.3.2. Przewody sterujace
Wszystkie przewody sterowania sygnatem analogowym oraz przewody dla szybkich wej$¢/wyjs¢ musza by¢ ekra-
nowane.

Dla wyjs¢ przekaznikowych, stosowane przewody powinny mie¢ metalowy oplot.

Uwaga: Sygnaty analogowe i cyfrowe powinny musza by¢ prowadzone niezaleznymi przewodami.
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Z::Z:ac:rylyp:r::\:fi::- Dopuszczalne przekroje poprzeczne - - .
Moflel prze- (mm?) przewodéw (mm2) ér:;;n:::- :lt:s:niao-
miennika RST RST minala (Nm)
UVW PE UVW P1i(+) PE
AS24DRV20C4 15 1.5 1~4 1~4 1~4 M3 0.8
AS24DRV20C7 15 15 1~4 1~4 1~4 M3 0.8
AS24DRV21C5 25 25 1~4 1~4 1~4 M3 0.8
AS24DRV22C2 25 25 1~4 1~4 1~4 M3 0.8
AS24DRV40C7 15 15 1-1.5 1-1.5 1-1.5 M3 0.8
AS24DRV41C5 15 1.5 1-1.5 1-1.5 1-1.5 M3 0.8
AS24DRV42C2 1.5 1.5 1-1.5 1-1.5 1-1.5 M3 0.8
AS24DRV44C0 25 25 2.5~6 2.5~6 2.5~6 M4 1.13
AS24DRV45C5 25 25 25~6 25~6 25~6 M4 1.13
AS24DRV47C5 4 4 4~10 4~10 4~10 M5 2.3
AS24DRV4011 6 6 4~10 4~10 4~10 M5 2.3
AS24DRV4015 6 6 4~10 4~10 4~10 M5 23
AS24DRV4018 10 10 10~16 10~16 10~16 M5 23
AS24DRV4022 16 16 10~16 10~16 10~16 M5 23
AS24DRV4030 25 16 25~50 25~50 16~25 M6 25
AS24DRV4037 25 16 25~50 25~50 16~25 M6 25
AS24DRV4045 35 16 35~70 35~70 16~35 M8 10
AS24DRV4055 50 25 35~70 35~70 16~35 M8 10
AS24DRV4075 70 35 35~70 35~70 16~35 M8 10
AS24DRV4090 95 50 70~120 70~120 50~70 M12 35
AS24DRV4110 120 70 70~120 70~120 50~70 M12 35
Uwaga:

1. Przewody o zalecanym przekroju poprzecznym mozna stosowac przy pracy w temperaturze ponizej 40°Ci pra-
dzie nie przekraczajgcym pradu znamionowego. Dtugosc przewododw nie powinna przekroczy¢ 100m.

2. Ztacze terminala P1, (+), PB i (-) stuzg do podtaczania elementéw opcjonalnych (np. dtawika DC lub rezystora
hamujgcego).

C.4. Urzadzenia odlaczajace zasilanie

Nalezy doda¢ odpowiedni bezpiecznik sieciowy w celu unikniecia przecigzenia obwoddw zasilajacych.
Miedzy zrédtem zasilania AC a przemiennikiem czestotliwosci nalezy zamontowac uruchamiane recznie urzadze-

nie odtaczajace (mechanizm roztaczajgcy MCCB). Urzadzenie odtaczajgce zasilanie musi by¢ takiego typu, ktory
umozliwia zablokowanie go w ustawieniu otwartym na czas prac montazowych i konserwacyjnych.
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e Ze wzgledu na zasade dziatania oraz budowe wytacznikéw, niezaleznie od producenta, gorace gazy
zjonizowane moga przedostac sie z obudowy wytgcznika w przypadku zwarcia. Do zapewnienia bez-
piecznego uzytkowania, szczegéing uwage nalezy zwréci¢ na instalacje i umieszczenie wytacznikow.

Nalezy postepowa¢ zgodnie z zaleceniami producenta.

W obwodezie zasilania przemiennika nalezy stosowac styczniki sieciowe, na fazowych przewodach zasilajacych R,
S, T. Ich zadaniem jest szybkie odtaczenie przemiennika czestotliwosci w przypadku wystgpienia awarii urzadze-

nia.
Bezpiecmiill((:iedowy - Bezpief::]i:t;::::wy " Prad znamionowy stycznika
Model przemiennika (charak':ew::;(ka 46) (charakterystyka A [ A]wy y
Al zwloczna np. C)
[A]

AS24DRV20C4 10 10 9

AS24DRV20C7 16 16 12
AS24DRV21C5 25 25 25
AS24DRV22C2 50 40 32
AS24DRV40C7 6 6 9

AS24DRV41C5 10 10 9

AS24DRV42C2 10 10 9

AS24DRV44C0 25 25 25
AS24DRV45C5 35 32 25
AS24DRV47C5 50 40 38
AS24DRV4011 63 63 50
AS24DRV4015 63 63 50
AS24DRV4018 100 100 65
AS24DRV4022 100 100 80
AS24DRV4030 125 125 95
AS24DRV4037 150 160 115
AS24DRV4045 150 200 170
AS24DRV4055 200 200 170
AS24DRV4075 250 250 205
AS24DRV4090 325 315 245
AS24DRV4110 350 350 300
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C.5. Dlawiki sieciowe i silnikowe

Dtawiki sieciowe instaluje sie po stronie sieci zasilajgcej, na fazowych przewodach zasilajacych R, S, T. Ograniczaja
one wyzsze harmoniczne pradu a przez to prad pozorny pobierany z sieci zasilajacej. Zastosowanie dtawikow
sieciowych zapobiega réwniez uszkodzeniu uktadu prostownika poprzez ograniczanie impulséw pradowych spo-
wodowanych wahaniami napiecia w sieci zasilajgcej. Dtawik sieciowy zainstalowany w obwodzie zasilania pod-
nosi trwatos$é kondensatoréw na szynie DC, przez co wydtuza zywotnos$¢ przemiennika czestotliwosci.

Dtawiki silnikowe zmniejszajg stromo$¢ narastania napiecia zasilajgcego silnik (dU/dt), co ma wptyw m.in. na zy-
wotnos¢ silnika i hatas przez niego emitowany, oraz ogranicza emisje zaburzen promieniowanych przez kabel
taczacy przemiennik z silnikiem.

Stosowanie dfawikéw silnikowych jest konieczne, gdy dtugos¢ przewodu silnikowego jest wieksza niz 50m oraz
przy potaczeniu réwnolegtym kilku silnikdw do jednego przemiennika czestotliwosci. Kompensuja one pojemno-
$ci pomiedzy przewodami fazowymi, ttumiagc w ten sposéb prady pojemnosciowe.

Emm——
fismsiii
Diawik sieciowy Dtawik silnikowy
Model przemiennika Dtawik sieciowy Dtawik silnikowy
AS24DRV20C4 / /
AS24DRV20C7 / /
AS24DRV21C5 / /
AS24DRV22C2 / /
AS24DRV40C7 AS20DLI41C5 AS20DLU41C5
AS24DRV41C5 AS20DLI41C5 AS20DLU41C5
AS24DRV42C2 AS20DLI42C2 AS20DLU42C2
AS24DRV44C0 AS20DLI44C0 AS20DLU44C0
AS24DRV45C5 AS20DLI45C5 AS20DLU45C5
AS24DRV47C5 AS20DLI47C5 AS20DLU47C5
AS24DRV4011 AS20DLI4011 AS20DLU4011
AS24DRV4015 AS20DLI4015 AS20DLU4015
AS24DRV4018 AS20DLI4018 AS20DLU4018
AS24DRV4022 AS20DLI4022 AS20DLU4022
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AS24DRV4030 AS20DLI4030 AS20DLU4030
AS24DRV4037 AS20DLI4037 AS20DLU4037
AS24DRV4045 AS20DL14045 AS20DLU4045
AS24DRV4055 AS20DLI4055 AS20DLU4055
AS24DRV4075 AS20DLI4075 AS20DLU4075
AS24DRV4090 AS20DLI4090 AS20DLU4090
AS24DRV4110 AS20DLI4110 AS20DLU4110

Uwaga:

1. Dtawik sieciowy powoduje spadek napiecie zasilajgcego przemiennik o0 2%+15%.

2. Przy zastosowaniu dtawika DC wspdtczynnik mocy w obwodzie zasilania bedzie powyzej 90%
3. Dtawik silnikowy powoduje spadek napiecie zasilajacego silnik o 1%+15%.

4. Powyzsze elementy sg opcjonalne, uzytkownik moze zakupié je w firmie ASTOR.

C.6. Filtry

Filtr wejSciowy redukuje zaktdcenia elektromagnetyczne generowane przez przemiennik czestotliwosci.

C.6.1. Dobdr filtra kategorii C3

1. Przemienniki czestotliwosci Astraada DRV-24 o mocach 0.4~2.2 kW mogg zosta¢ doposazone w opcjonalny,
dopinany filtr EMC dzieki czemu spetniaja wymagania dyrektywy o kompatybilnosci elektromagnetycznej dla ka-
tegorii C3 (IEC61800-3 C3).

Model przemiennika Model filtra
AS24DRV20C4
AS24DRV20C7
AS24DRV21C5
AS24DRV22C2
AS24DRV40C7
AS24DRV41C5 AS24FLI4007
AS24DRV42C2

AS24FLI2004

Powyisze elementy sg opcjonalne, uzytkownik moze zakupic je w firmie ASTOR.
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Powyisze elementy sg opcjonalne, uzytkownik moze zakupi¢ je w firmie ASTOR.

2. Przemienniki czestotliwosci Astraada DRV-24 o mocach 4~110 kW posiadajg juz wbudowany filtr EMC dzieki
czemu spetniajg wymagania dyrektywy o kompatybilnosci elektromagnetycznej dla kategorii C3 (IEC61800-3 C3).

Whbudowany filtr EMC jest zatgczony przy pomocy zworki J10 w przemienniku.

Uwaga:

Nie mozna uzywac filtru EMC, jesli przemiennik podtaczony jest do uktadu sieci IT, czyli nieuziemionego systemu
zasilania lub systemu zasilania o wysokiej rezystancji uziemienia (powyzej 30 omoéw).

C.6.2. Dobdr filtra kategorii C2
Jezeli naped ma spetnia¢ warunki normy EN 61800-3 (2004), kategoria C2 (wiecej w zatgczniku A - ,Regulacje
EMC”) to nalezy dodatkowo zastosowac zewnetrzny filtr wejsciowy.

Zewnetrzny filtr wejSciowy powinien by¢ podtaczany jak najblizej przemiennika.

Stosowanie wyjsciowych filtréw EMC jest zalecane ze wzgledu na ograniczanie wysokoczestotliwosciowych za-
ktécen elektromagnetycznych generowanych przez przemienniki czestotliwosci po stronie wyjsciowej, co prze-
ktada sie na jakos¢ sygnatéw zasilajacych silnik.

W ofercie firmy ASTOR dostepne sg opcjonalne, zewnetrzne filtry EMC, dopasowane do przemiennikéw Astraada
DRV.

Zewnetrzne filtry do przemiennikéw czestotliwosci Astraada DRV-24:

Model przemiennika Filtr wejsciowy Filtr wyjSciowy
AS24DRV20C4
AS20FLI2010 AS20FLU4006
AS24DRV20C7
AS24DRV21C5
AS20FLI2025 AS20FLU4016
AS24DRV22C2
AS24DRV40C7
AS24DRV41C5 AS20FLI4006 AS20FLU4006
AS24DRV42C2
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Model przemiennika Filtr wejsciowy Filtr wyjSciowy

AS24DRV44C0
AS20FLI4016 AS20FLU4016

AS24DRV45C5

AS24DRV47C5
AS20FLI4032 AS20FLU4032

AS24DRV4011

AS24DRV4015
AS20FLI4045 AS20FLU4045

AS24DRV4018

AS24DRV4022
AS20FLI4065 AS20FLU4065

AS24DRV4030

AS24DRV4037
AS20FLI4100 AS20FLU4100

AS24DRV4045

AS24DRV4055
AS20FLI4150 AS20FLU4150

AS24DRV4075

AS24DRV4090
AS20FLI4240 AS20FLU4240

AS24DRV4110

Powyisze elementy sg opcjonalne, uzytkownik moze zakupic je w firmie ASTOR.

C.7. Uklad hamowania dynamicznego

C.7.1. Dobdr rezystora hamujacego

Przemienniki czestotliwos$¢ Astraada DRV-24 posiadajg wbudowany modut hamujacy pozwalajgcy na bezposred-

nie podtaczenie rezystora hamujgcego do przemiennika czestotliwosci.

Zewnetrzny rezystor hamujacy rozprasza energie (ciepto) wytwarzang przez silnik w trakcie zatrzymywania urza-

dzen o duzym momencie bezwtadnosci.

Aby mozliwe byto dynamiczne (statoprgdowe) hamowanie silnika, pomiedzy zaciski (+) i PB nalezy zainstalowac

odpowiedni rezystor hamujgcy. Dtugos¢ przewodow taczacych rezystor hamujacy nie powinna przekroczy¢ 5m.

uszkodzenia urzadzenia.

o Zabrania sie podtgczania rezystora hamujacego do innych zaciskéw, niz specjalnie do tego przezna-
czone (+) i PB.

o Zabrania si¢ poditgczania modutu hamujacego do innych zaciskéw niz specjalnie do tego przezna-
czone (+) i (-).

o Tylko wykwalifikowani i przeszkoleni specjali$ci moga projektowaé instalacje, instalowaé przemiennik
czestotliwosci oraz dotaczac¢ do niego moduty dodatkowe.

o Postepowa¢ zgodnie z zasadami uzytkowania opisanymi w rozdziale ,Srodki bezpieczenstwa”. Nie-
j dostosowanie sie do tych zasad stwarza zagrozenie dla zdrowia i zycia ludzkiego oraz ryzyko trwatego
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Sciwe podiaczenie moze skutkowa¢ uszkodzeniem przemiennika lub innych urzadzen a takze poza-

f o Podtaczy¢ rezystor oraz modut hamujacy zgodnie z zataczonymi w instrukcji zaleceniami. Niewta-
rem.

Moc cieplna rozpraszana Minimalna rezy-
Model prze- Typ modutu Mal.(symalna rezystan- w trakcie hamowania stancja dla rezy-
miennika hamujacego cla przy 10,0% mo- stora hamujacego

mentu hamujacego (Q) | 10% 50% 80% @
AS24DRV20C4 361 0.06 0.30 0.48 42
AS24DRV20C7 192 0.11 0.56 0.9 42
AS24DRV21C5 96 0.23 1.10 1.8 30
AS24DRV22C2 65 0.33 1.70 2.64 21
AS24DRV40C7 653 0.11 0.56 0.90 240
AS24DRV41C5 326 0.23 113 1.80 170
AS24DRV42C2 222 0.33 1.65 2.64 130
AS24DRV44co | Wbudowany 122 06 3 48 80
AS24DRV45C5 h;?;)jiy 89.1 0.75 413 6.6 60
AS24DRV47C5 65.3 1.13 5.63 9 47
AS24DRV4011 445 1.65 8.25 132 31
AS24DRV4015 320 2.25 1.3 18 23
AS24DRV4018 27 3 14 22 19
AS24DRV4022 22 3 17 26 17
AS24DRV4030 17 5 23 36 17
AS24DRV4037 13 6 28 44 1.7
AS24DRV4045 10 7 34 54 8
AS24DRV4055 8 8 41 66 8
AS24DRV4075 | Opcjonalny 65 11 56 90 6.4
AS24DRV4090 54 14 68 108 44
AS24DRV4110 45 17 83 132 44

Uwaga:

W zaleznosci od czestotliwosci i czasu wykorzystywania hamowania dynamicznego nalezy dobraé¢ odpowiedni
rezystor hamujacy zgodnie z zaleceniami zawartymi w powyzszej tabeli.

Rezystor hamujacy moze spowodowaé wzrost momentu hamujgcego. Rezystory hamujace przedstawione w po-
wyizszej tabeli s3 mogg by¢ wykorzystywane z wartoscig 100% momentu hamujgcego przy zatozeniu zatgczania
hamowania nie czesciej niz 10% czasu pracy przemiennika. Jesli uzytkownik potrzebuje uzyska¢ wieksza czesto-
tliwo$¢ hamowania, mozna dobrac indywidualnie wiekszy rezystor hamujacy.
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o Nigdy nie uzywac rezystora hamujacego o rezystancji mniejszej niz minimalna warto$¢ podana dla
danego typu przemiennika czgstotliwosci. Modut hamowania nie bedzie w stanie przyjac przetezenia

A spowodowanego przez niskq rezystancje.

o Zastosowac wiekszy rezystor hamujacy w przypadku czestego hamowania (powyzej 10% czasu pracy
przemiennika).

C.7.2. Montaz rezystora hamujacego
Wszystkie rezystory muszg by¢ zamontowane na zewnatrz modutu przemiennika czestotliwosci, w miejscu gdzie
chtodzenie bedzie wystarczajace, gdzie nie beda blokowaty doptywu powietrza do innych urzadzen ani nie beda

rozpraszaty goracego powietrza do wlotéw powietrza innych urzadzen.

moze by¢ bardzo wysoka, a temperatura powietrza przeptywajacego z rezystora sigga setek stopni

f o Materiaty w poblizu rezystora hamowania musza by¢ niepalne. Temperatura powierzchni rezystora
Celsjusza. Rezystor nalezy zabezpieczy¢ przed dotknigciem.

Rezystor hamujacy

PB
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Dodatek D: Dodatkowe informacje

D.1. Informacje o produktach i ustugi serwisowe

Informacje o petnej ofercie przemiennikdéw czestotliwosci Astraada DRV dostepne sg na stronie internetowe;j:
www.astor.com.pl/falowniki

Wszelkie pytania dotyczace przemiennikow czestotliwosci Astraada DRV prosze zgtasza¢ do najblizszego oddziatu
ASTOR. Dane teleadresowe mozna znalez¢ na stronie www.astor.com.pl.

Zagadnienia techniczne mozna zgtasza¢ poprzez strone internetowg www.astor.com.pl/wsparcie.html za po-

moca zgtoszen serwisowych lub dzwonigc na ogdlnopolska linie Pomocy Technicznej ASTOR: 12 424-00-88.

Oferte sprzedazy mozna uzyskaé bezposrednio z najblizszego oddziatu ASTOR, mozna tez dokonaé zakupu bez-
posrednio 24h w sklepie internetowym www.astor.com.pl/sklep .

D.2. Przesylanie komentarzy na temat podrecznikow

Komentarze oraz wszelkie uwagi dotyczace ,Instrukcji uzytkownika” prosze kierowaé pod adres e-mail:
produkty@astor.com.pl.

D.3. Dokumenty udostepnione w Internecie

Logujac sie na stronie www.astor.com.pl/wsparcie.html kazdy klient moze uzyska¢ dostep do instrukeji uzytkow-

nika, kart katalogowych, informatoréw technicznych, przyktadowych programéw udostepnionych przez firme
ASTOR.

D.4. Szkolenia produktowe

Informacje o szkoleniach z przemiennikdw czestotliwosci Astraada DRV mozna znalez¢ na stronie Akademii
ASTOR w zaktadce Szkolenia Techniczne.
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